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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PtATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE




1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaathtécznej § wymagania dotyce wykonania i odbioru
robét drogowych
1.2. Zakres stosowania SST
szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi obmwjica podstaw opracowania stosowanako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaopo6t przy zadaniu
W ZAKRESIE:
REMONT DROGI GMINNEJ NR 160540 C KOLONIAWIETE
GMINA WAGANIEC
ODCINEK OD KM 0+000 DO KM 1+000

1.3. Zakres robét obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmwymagania ogélne, wspdlne dla robétetypgh ogdlinymi
specyfikacjami technicznymi, dla poszczegélnych rigseentéw robot drogowych . W przypadku braku
ogolnych specyfikacji technicznych dla danego asoentu robdt, ustalenia dotyczrowniez dla SST
sporazdzanych indywidualnie.

1.4. Okrélenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione porej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldcy budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jeagmodsungty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczanyughu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzvar
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (momtava) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizéana do usurtia po jego zakfczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymorg&mi, opatrzony pieezia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowugy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,
sluzacy do notowania zdaraei okoliczndici zachodacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polece innej korespondencji technicznej peuizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.6. Irzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - e&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przezk@awe, upowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z pobocz&mi chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoj
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw rexa&thni wraz ze sposobem ich gg#enia.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta&zwykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie dragm w celu ut@genia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Ksizka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuacy do wpisywania przez Wykonawoebmiaru dokonywanych rob6t w formie wylicggeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoribadawcze, zaakceptowane przez Zamao&gjo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwazanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robét, zgodne z dokumetgpjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/ Kierownika projektu.



1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzaglych do przejmowania i rozktadania oy od ruchu

na poditae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana kigedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy scieralmy a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #ea do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniegej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stitaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi@. Podbudowa
moze sktada sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen castek podigda. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnymazeeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwdienia przenikania cxstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stsca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysolégiowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie pripgana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodido- zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjanjiesi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznyras terenu przeznaczony do umieszczania w nimi dro
zwiagzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy iearOwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi

przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podtpe nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zaey pod nawierzchni do gkbokaici
przemarzania.

1.4.23. Podtee ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzajtoezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unawienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie hyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ¢kazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna kyrfina lkdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.26. Przedsivziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.27. Przepust — budowla o przekroju poprzeczagmkngtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.28. Przeszkoda naturalna - elem@otowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairowek dzikich zwierat itp.

1.4.28. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stagoe utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.29. Przetargowa dokumentacja projektowaesccrlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot.



1.4.30. Rekultywacja - roboty mae na celu uporzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.31. Szerokd@& uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradochodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyilczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.32.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.33 Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czsé¢ terenu budowy.

1.4.34. Zadanie budowlane -¢é¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebry catas¢ konstrukceyjma lub

technologicza, zdolm, do samodzielnego petnienia funkcji technicziigtkiowych. Zadanie mie polega na

wykonywaniu robét zwazanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli

drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékowvykonanych robot, bezpiearwo wszelkich czynniei na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgodthaz dokumenta@j projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przeganNykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdiranistracyjnymi, lokalizagj i wspoétrzdne punktow
gtownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oragadegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniseezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawierda rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpoadanym w

szczego6towych warunkach umowy, uwadtiajacym podziat na dokumentagcprojektove:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnéc rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowlekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowicze$¢ umowy, a wymagania okéiene w ch@éby jednym z nich &
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpuwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (@@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywa biedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na fie @ wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigbalzgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktdrych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petlni zgodne z dokumentacprojektova lub materiaty
zostan zasjpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykem@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowikany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymsthiejcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adeenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakta,do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.



Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawkynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zajdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. éznasci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacii
ruchu powinien b§ na biezaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazkorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatajv ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziea i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie hxda akceptowane przez dgniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tr&¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktow.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienieveealizacji kontraktu zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywdé tymczasowe urglzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wsdeahnesrodki niezlgzdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazpdoéw i maszyn pracagych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmoimgynierem/Kierownikiem projektu. Fakt
przystpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoezem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy datye ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbajj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZe unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynifeych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezki
innych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skladowisk, ukopérégaiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vepya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszamibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.



Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmmearem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywolyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robo6t bda mialy aprobat techniczm wydar przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okftajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialowsr@dowisko.
Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaczeniu rob6t ich szkodlivig zanika
(np. materiaty pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych materiatow
od wtasciwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ggecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wtasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheorinstalacji na powierzchni ziemi i za wadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddasych witacicielami tych uradzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xaie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzear w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzex podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamm rozpocgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawserzwiocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orazlitie z nimi wspoéitpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiad& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i adzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposob powodafy minimalne niedogodsoi dla mieszkacoéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejagiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inzynier/Kierownik projektu bhdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawea a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wlasko i drog wewntrznych.
Jednake, ani Irynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile
nie bxda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachlkimowy.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskédw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleéelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat liayniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu moe
poleci, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkdéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghg
nadmierne obaenie osiowe nie d-la dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w ollsie terenu
budowy i Wykonawca ddizie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotyczych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dgzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiz i
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orda zdapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.



1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy | uidzenia aywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia rob6t przez syniera/Kierownika projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweinmo by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elememty v zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieestlo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore w jakikolwiek spos6b zwgzane z wykonywanymi robotami gtizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posté@opodczas prowadzenia robét.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idulizie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu do spgta,
materiatdw lub urgdzen uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem rob6t i w sposohgty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwol# i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez tryniera/Kierownika projektu.

1.5.13. ROéwnowznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekenkretne normy i przepisy, ktore spethimaj
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylatobowizywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane mnoinprzepisy § paistwowe lub odnosz sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapews@&jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdice pomedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&d o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremirlowy lgda uwazane za wilasnd Zamawiajcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogpbowa zgodnie z jego
poleceniami. Yeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhgzenie czasu
wykonania robét i/lub wysokg kwoty, o ktér nalezy zwiekszy¢ cere kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawigego (o ile warunki kontraktu przewidujealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrztransport oraz
inne uradzenia towarzysgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.84aplecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym aevgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do robdt, Wykonawca przedstawi zimierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, czegétowe
informacje dotyczce proponowanegérodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow jak
rowniez odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z daneg@dta nie oznacza automatyczni®, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb agly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiabel wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw ze
zrédet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowgzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentacj zawierajca raporty

z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekciji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw adniagtpaistwowej i samorgdowe;.



Wykonawca ponosi odpowiedziakito za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow

pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbaymateriatéw, dzieslawy i inne jakie okza sie potrzebne

w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskaniadematéw miejscowych

beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywaciji terenu po ukieczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w

dokumentach umowyelda wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odkladavdpdnio do wymagaumowy

lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly

wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgjacymi na danym

obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i zone w

miejscu wskazanym przez Zyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli

Wykonawcy na #ycie tych materiatdbw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych

materiatow zostanie odpowiednio przewactowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na

wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiguajozliwo $¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co

najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie t#aym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na

wykonanie bada wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangdzaj

materiatu nie mee by¢ pd&zniej zmieniany bez zgody zgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyerdo czasu gdydola one uyte do roboét, byty

zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadja gakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli

przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialdwedab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach

uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych

przez Wykonawgi zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwérnie materiatdw mog by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/ Kierownika projektu w celu

sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatbw mog by¢ pobierane

w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidone;j

partii materiatdw pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytwérni, musz by¢ spetnione

nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych&zi wytwérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadjot,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakéé¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robot powinien lgyzgodny z ofeet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii
robét, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych
wyzej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.
Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagjty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Powinien yzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumaozliwos¢é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaéru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie
na jakd¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie robét zgodnie z zasadami &kreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachryimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetni@ wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow mai dnnych parametréw technicznyclrodki transportu nie
spetniajce tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatléw i wykonywanych rob6t,cdazgodnéc z dokumentagj projektovs, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanyrep Wykonawe oraz poleceniami kiyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkowywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemi planie i wyznaczenie wysad@ wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pémie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamisunégte przez Wykonawgna
wlasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany bid okae sk skutkiem btdu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wys$okprzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzial§oi za ich doktadnét.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementobot xda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoives SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjryimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wgptijace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia
z przesziéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvagie na rozwzam kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny BBywykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym
przez Irzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytphniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakd
Wykonawca jest zobowrany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jak&i. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéié, zamierzony sposéb
wykonywania robdt, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacprojektows, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jagm powinien zawier&
a) cz$¢ 0golry opisujca:

— organizact wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&koi terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw

robét,
- system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaleiy wykonywanych robot,
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— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

— sposéb oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany spos6b i ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uegdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw,wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.
6.2. ZASADY KONTROLI JAKGSCI ROBOT
Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé
robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezidne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mee zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.
Wykonawca hkdzie przeprowadzapomiary i badania materialtébw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s okrelone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw
Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrélajacych procedury bada
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.
Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zai niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedoginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialow ponosi Wykonawca.
6.3. POBIERANIE PROBEK
Probki kxda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probplkstych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Pojemniki do pobierania prébekds dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez myniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawio badé wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaddwepy przez layniera/Kierownika projektu.
Na zlecenie Inyniera/Kierownika projektu Wykonawcaedlzie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatléw, ktére budgz watpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym padku koszty te pokrywa Zamawiay.
6.4. BADANIA | POMIARY
Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowszna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera/ Kierownika projektu.
Przed przysipieniem do pomiaréow lub bafia Wykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedisteaw
pismie ich wyniki do akceptaciji liyniera/ Kierownika projektu.
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6.5. RAPORTY Z BADAV
Wykonawca hkdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.
6.6. BADANIA PROWADZONE PRZEZ IMNYNIERA
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéviat
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawicgroducent materialdbw powinien udzielimu
niezkzdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badania,gbzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robét z wymaganiami SST na
podstawie wynikow wtasnych bal&ontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatdw i prowadéi badania niezalmie od
Wykonawcy, na swdj koszt. aai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ssniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektova i SST. Maze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych baflaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe
6.7. CERTYFIKATY | DEKLARACJE
Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw

technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sq objete certyfikacy okreslona w pkt 1

i ktére spetniagg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumeniyveymagane przez SST, 2da partia dostarczona do
robdt bdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugzposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bada&da dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetnidgych wymagé beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnywovdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy diac& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidgthaa

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ol@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢bla dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu

bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyeblizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdska stibowego. Zapisy dia czytelne, dokonane trwat

technila, w porazidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelmida oznaczone kolejnym numerem ganika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegOIngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez myniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramow
robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolinych elementéw robét,

— przebieg robét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, czsciowych i ostatecznych
odbioréw robat,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wypmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przediaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowani&.si

Decyzje Ineyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem

ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowaniz. si

Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadzaveisposob eigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i
wpisuje do ksizki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnp lub certyfikaty zgodn@i materiatdbw, orzeczenia o jad@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki badaykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakwd. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny kyudostpnione
na kadezyczenie Iyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyela zawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektove i SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powsaiéniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmia;j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fhie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oltenym w umowie Ilub oczekiwanym przez Wykonawd
Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.2. Zasady okéania ilasci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtasci pomigdzy wyszczegdllnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Jesli SST wiaciwe dla danych rob6t nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diuggé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Uradzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@tabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dlzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb aigly zachowanie doktadidoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, akze w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikafych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzebeda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolkczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzOr zostanie uzgodniony zylerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoici od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ukegakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogg@rmostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbioreldzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@]
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennikaokgydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajicych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payiav konfrontaciji
z dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dbrobdt dokonuje bynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci
i wartosci.
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Catkowite zak@éczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadiami@im na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu.

Odbiér ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia

przez Irzyniera/Kierownika projektu zakmzenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie

8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznegzoprzez Zamawiafego Ww obecrimi

Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na

podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo

wykonania rob6t z dokumentagprojektove, i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoifna eealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robot

zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rolb@upetniaacych i robét

poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegeoavych lub robét uzupetiagych w warstwie

scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydobi ustali nowy termin odbioru

ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach

nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpepjektowy i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma

wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszoa warta¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm robdt jest protokdt odbioru ostatecznego trobé

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohoany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\esli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentdw umowy i ew. uzupetnige lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opini¢ technologicza sporadzor na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robét wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldbgotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkieey wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robot.

Wszystkie zaradzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupelnigp kyda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydfdtrawihzanych z usugciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ustalenia ogo6lne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaa jednost& obmiarovy ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowe| kdzie uwzgédniaé wszystkie czynngi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;j.

Nogakw
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatgczeniem kopii projektu dgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkOw, barier, oznakowai drenau,

() tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwizane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z fdiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhtecznej (SST)agwymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot prowadzonych w zakresie inwestycjl pazvg : , Remont drogi gminnej nr 160540 C Kolonia
Swiete, odcinek od km 0+000 do km 1+000

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doyeasad prowadzenia robét przy wyznaczeniu trasykiguv
wysokdsciowych i obejmug:

Robot pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, tasa drog w terenie réwninnym: 1,00km

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okienia podstawowegszgodne z obovgzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
Dokumentacja Projektogy

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodédz Dokumentag Projektova,
SST i poleceniami lzyniera. Ogélne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne”

2. MATERIALY

Materialy stosowane przy wyznaczaniu, odtworzerasyt i wyznaczeniu roboczych punktow wysé&owych
wgzasad niniejszej SSBs

- Pale drewniane érednicy od 0,15 do 0,20 mi diugdod 1,5 do 1,7 m orazgrednicy 5-8cm i dtugéci 0,5
m.

- Stupki betonowe

- Farba chlorokauczukowa (do wyznaczania punktoverdrji)

3. SPRET

Roboty zwgzane ze stabilizagji oznaczeniem gtéwnych elementow trasy oraz robdtpunktow
wysokasciowych kedg wykonane ecznie. Roboty pomiarowe zagane z wytyczeniem oraz okteniem
wysokasciowym powyzszych elementdw trasy wykonanedg, specjalistycznym spetem geodezyjnym
przeznaczonym do tego typu robot

- teodolity lub tachimetry,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysoka@ciowych powinien gwarantovéa
uzyskanie wymaganej doktadsw pomiaru.

4. TRANSPORT

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe)ga by¢ dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@O0®,Wymagania ogolne”

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboadujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prejpd Zamawiagcego dane zawierage lokalizacg i
wspéirzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamagijo, Wykonawca powinien przeprowatimbliczenia i
pomiary geodezyjne niegldne do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiageg¢ odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca jest zobowrzany odtworzg brakugce punkty graniczne.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaazyniera o wszelkich lgiddach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny bg usunete na koszt Zamawiagego.
Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu okiidone w dokumentacji projektowegzgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzige rzeczywiste rgdne terenu istotnie ahig sie
od rzdnych okrglonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagdomi o tym Ireyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powiniyg amieniane przed poggiem odpowiedniej decyzji przez
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Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynilie¢ z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentac;ji
projektowej i rednych rzeczywistych, akceptowane przezylmera, zostag wykonane na koszt
Zamawiagcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim

przypadku ob@&za Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazna pomiarach Wykonawcy, nie m@py¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punfgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyemy i jednoznaczny charakterysg/kpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczaé powinny byt zaakceptowane przezZyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ocheonszystkich punktow pomiarowych i ich oznadae czasie trwania
robét.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @laigtowej realizacji robét naig do obowagzkow
Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy i punkw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przsyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowgzane do punktéw pomocniczych, ppémych poza
grania robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gltdbwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekracza 100 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysoléziowe (repery robocze) wzdiwosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odleg&¢ miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wymosi
200 metrow.

Repery robocze naty zalazy¢ poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze i@ wykorzysté punkty state na stabilnych, istrégiych budowlach
wzdhwz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespaocze naley zalazy¢é w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgey osiadanie,
zaakceptowany przezwpniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talkgq dokladndcia, abysredni bgd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosag niwelacg podwojrg w nawigzaniu do reperow gestwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigca wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona: w oparciu o dokumentagjprojektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamavwaaggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjisavowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacinealnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej rii co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze n 5cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5cm dimptatych drég. Radne niwelety
punktéw osi trasy naly wyznaczy z doktadngcig do 1cm w stosunku dogdnych niwelety okrélonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zagt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaaganobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie kravedzi nasypow i wykopdw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumenggpjojektowg oraz w miejscach wymagagych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roldmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysoga przekraczagcej 1 metr oraz wykopow gbszych nz 1
metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegks ta co najmniej powinna odpowiatladsgepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uttwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagq projektovs.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Ogoblne zasady kontroli jakai rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwizanych z odtworzeniem trasy i punktéw wyssgowych naley
prowadz¢ wedtug ogoinych zasad oldlenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

6.1. Sprawdzanie robét pomiarowych.
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Sprawdzanie robét pomiarowych nayeprzeprowadzi wedtug nastpujacych zasad:

a) os drogi naley sprawdzt¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznachaoziomie oraz co najmniej
200 m na prostych

b) robocze punkty wysoléciowe naley sprawdz¢ niwelatorem na catej dtugei budowanego odcinka
C) wyznaczenie nasypow i wykopow nayesprawdzt taSma i szablonem najmniej w 5 miejscach nadgm
kilometrze oraz w miejscachatpliwych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlg obmiaru odtworzonej trasy i punktéw wysakiowych w terenie jest km (kilometr) wyniesionej i
zastabilizowanej trasy

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne”

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbidr robo6t zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie apgje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktore Wykonawca przedktadaymierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnaci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatréei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
Ptatnag¢ za 1 km (kilometr) odtworzonej (wyznaczonej) tragjezy przyjmowa na zasadzie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu nttoli geodezyjnej.

Zgodnie z DokumentagjProjektovg nalezy wykonat

— Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnychsa drég w terenie rowninnym

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- odtworzenie granic,

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trigmynktéw wysokgciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—wyznaczenie dodatkowych punktéw wys8kmwych,

—wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatada
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

- oznakowanie robot

- wykonanie pomiaréw bigcych w miae postpu robét, zgodnie z Dokumentadprojektova.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegisGtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikagihtécznej § wymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemag:szczaniem istniegej podbudowy.

1.2. Zakres stosowania SST

szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi olmyjhca podstaw opracowania stosowanego jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji robdt na zadaniu

REMONT DROGI GMINNEJ NR 160540c KOLONIA SWIETE ,ODCINEK OD KM 0+000 DO KM
1+000

1.3. Zakres robét obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem :
1.Mechaniczne wykonanie koryta przy pomocy réwniark samojezdnej i walca wibracyjnego na
gtebokosé srednio 25 cm — 1.298,6 m?

2. Mechaniczne wykonanie i zagszczenie warstwy piasku na calej szerokoi drogi,
warstwa gr. 15 cm — 1.298,6 m?

3. profilowanie i zagszczenie istniegcej podbudowy tluczniowej przy pomocy rowniarki i walca
wibracyjnego - 3.030,6 m?

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi

w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.

2. materialy

Nie wystpuja.

3. sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien wykaza sie mazliwoscia

korzystania z nagbujacego spretu:

réwniarek lub spycharek uniwersalnych z éhie ustawianym lemieszem;Aynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku
pracy maszyny,

koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkg nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. transport

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.

4.2. Transport materiatow

5. wykonanie robét

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przyspienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio
przed rozpoaxiem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \WitEejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zggzczania podim,jest maliwe wylacznie za zgog Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zsgczonym podizu nie mae odbywé sig ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanieoritta w planie i profilu powinny hy wczeniej
przygotowane.
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Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinomazliwiaé nachgniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisdich nie wekszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakreSposéb wykonania musi byaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powirtigt¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odviiew/ na odktad w miejsce wskazane przezimera.
Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtéa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcirnpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irtyniera, dowieé
dodatkowy grunt spehniagy wymagania obowrzujace dla gornej strefy korpusu, w $kb koniecznej do
uzyskania wymaganych ganych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartsi wskanika
zagiszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przeyriiera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuow@ do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kakvisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podtma (I)

Minimalna wartéc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drég| Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
cigzki od cigzkiego

i bardzo cizki
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm o(d
powierzchni podtea 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania
zagiszczenia, kontr@lzag;szczenia naley oprzet na metodzie obaken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztalcenia podim wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnos¢ gruntu poditaa podczas zagzczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagrzonego podi@

Podtare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchnipoavinien on zabezpieczypodtae
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przezozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakadejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlzdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wiasny koszt.

6. kontrola jakéci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
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Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica2.  Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. | Wyszczegdlnienie bada | Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
: co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostra
5 Rzdne wysoksciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi  wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostra
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Cd. tablicy 2
7 Zageszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerok& koryta (profilowanego podi@)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3. Rownéc¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndici podtwzne koryta i profilowanego podita naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndici nie mog, przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentagcprojektowa z tolerancy
* 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczat+1l cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wcej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podé&okra&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszté@cakrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiga

powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
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6.3. Zasady pogpbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (filcovanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchniepi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. obmiar robét

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@6nagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. odbiodr robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00\@magania ogolne” pkt8. Roboty uznaje; sia
wykonane zgodnie z dokumentacja projekipBST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 datgilt pozytywne.

9. podstawa platrioi

9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w SST D00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplgamiem,

zatadunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie naodktad lub nasyp
profilowanie podiaa,

zag:szczenie,

utrzymanie podiza,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmig;.

10. przepisy zwizane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodwdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obezenie ptyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré%&no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZAET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PtATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)swymagania ogoine dotyseze
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa targane
stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi ofmyjdca podstaw opracowania stosowanego jako
dokument przetargowy i kontraktowy prisgcaniu i realizacji rob6t na zadaniu

REMONT DROGI GMINNEJ NR 160540c KOLONIA SWIETE ,O0DCINEK OD KM 0+000
DO KM 1+000

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z
wykonywaniem:

- Dolna warstwa podbudowy z kruszywa tamanego iitmiwanego mechanicznie, grulié warstwy po
zageszczceniu 20 cm — 1.298,6 m 2

- wyréwnanie istniegcej podbudowy kruszywem tamanym stabilizowanym na@@tznie. Min. grubgé
warstwy po zagszczeniu 8 cmgrednio grubaici od 8 do 12 cm ) — 303 m3

- gorna warstwa podbudowy z ktia kamiennego rozktadanego przy pomocy rozktadarki
stabilizowanego mechanicznie, grufm warstwy po zagszczeniu 5 cm — 4,299 m?

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegchanicznie - jedna lub ¢giej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvesna nawierzchni drogowe;j.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z ktwus¥Vymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdnstabilizowanych mechanicznie powinna:by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniavsta skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow .

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

3. Sprzet
3.1. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangwdchanicznie powinien
wykaz& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce woe. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoénoboptymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

c¢) walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych Iubtycznych do zagzczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walc
wibracyjne.
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4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga.

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu do
podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utwiac¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odsgpach nie wgkszych nk. co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczrig zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélimakcji na

drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna bg razu transportowana na miejsce wbudowania w
taki sposdb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wiyaga.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej
ostateczna gruldé po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubid pojedynczo ukladanej
warstwy nie mae przekracz&20 cm po zagszczeniu. Warstwpodbudowy powinna kiyroztazona w
sposob zapewniaty osigniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
sktada si z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna lywyprofilowana i
zag:szczona z zachowaniem wymaganych spadkdwdinygch wysokéciowych. Rozpoczeie budowy
kazdej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadailgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-044H1(jnetoda I1). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldwilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest risza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna Bywilzona okrélona
iloscia wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa jest vrgza
od optymalnej o 10% jej waroi, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@wiad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Przewidziano konieczrié wykonania odcinka probnego, na co najmniej 3 dnégd rozpocgciem robdét,
Wykonawca powinien wykortaodcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czy spezbudowlany do mieszania, rozkladania i gaggzania kruszywa jest witawy,

- okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniedaym, koniecznej do uzyskania wymaganej géaibo
warstwy po zagszczeniu,

- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniesyd takich materiatdow oraz spti do mieszania,
rozkladania i zagszczania, jakie dgla stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien léyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprkéonego przez
Inzyniera.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna liyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboyziany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgerez
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewilwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. kontrola jakdci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaértzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstaivivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 2

Tablica 2. Czstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czestotliwos¢ bada

Wyszczegolnienie bada Minimalna Maksymalna
liczba powierzchnig
bada na podbudowy
dziennej przy-palajace
dziatce na jedno
roboczej badanie (f)
Uziarnienie mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 |m
Badanie wtaciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt dla kazdej partii kruszywa i
2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Wilgotné¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleranejLl0% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywesig az do osignigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nalesprawdzé wedtug BN-77/8931-12 [30].

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w taBBlicy
Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego
mechanicznie

L WyszczegOllnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

p. pomiarow

1 Szerokaé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwna¢ podiwzna w sposob eigty planografem albo ¢
20 m fat na kadym pasie ruchu

3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
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5 Rzedne wysokéciowe co 100 m
6 Uksztaltowanie osi w co 100 m
planie?

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziejiaz na
400 nf

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegni

raz na 2000 m

8 Nosnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoéch przekrojach na
- modut odksztatcenia kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerok& podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3. Rowné¢ podbudowy

Nieréwndici podiuizne podbudowy nafy mierzy¢ 4-metrowvy fata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashiqoy by¢ zgodne z dokumentacprojektovs, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegatqra

Os$ podbudowy w planie nie mie by przesunita w stosunku do osi projektowanej zegj niz = 5 cm.
6.4.7. Grubé& podbudowy i ulepszonego podio

Grubai¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vécej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. N@nos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powmi®¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Wskaznik Maksymalne Minimalny modut odksztat-cenia
z kruszywa o zagszczeni ugiecie spezyste mierzony ptyh o $rednicy 30 cm
wskazniku Why a ls nie pod kotem, mm MPa
nie mniejszyni mniejszy
niz
niz, % 40 50 kN od od drugiego
kN pierwszego obciazenia B
obcizenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
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120 | 1,03 | 1,1p 1,20 ] 100 | 180 |

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od ok§ienych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbaitcici co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerdbigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepydbudow
przez spulchnienie warstwy na peljrubd¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dofenie materiatu i
powtdrne zagszczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wergm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny bpaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstevy
odpowiedni glebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagikau tych robét nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnosé podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelidz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganefnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcdlpalowy tylko wtedy, gdy zanenie nénosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. Odbi6r robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqyrojektova, SST | wymaganiami kiyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- profilowanie i zagszczenie istnigrej podbudowy ttuczniowej,

- wyréwnanie istniejcej podbudowy kruszywem tamanym stabilizowanym raedtznie,
- wykonanie gérnej warstwy podbudowy zikla kamiennego,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie 2p&¢

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,

- zag:szczenie roztzonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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10. przepisy zwjzane

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirto

12 zanieczyszczeobcych

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladuwnaigego

15

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#tnzi

16

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

17

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieahdisvosci

18

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgormetod

19 bezpdredni

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirto

26 zanieczyszczeorganicznych

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirsdarki metod

28 bromowg

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkianowego

37

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpathrawego

39

PN-B-06714¢ Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczagieralngci w bebnie Log

42 Angeles

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane awiarzchni drogowych

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndcCi

PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonupraa/

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszghilzowanych
mechanicznie

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawtaria z tlucznia
kamiennego

PN-S-96035 Popioly lotne

BN-84/6774 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane doieaehni

02 drogowych

10.2. Inne dokumenty

Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogélne” pkt

10.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-05.03.08

NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO
UTRWALANA

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRAET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA Pt ATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. Wstp

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegobtowe] specyfikacgihtecznej (SST) g wymagania dotyere wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonaniem nawierzchni podwadjnie powierzatvo utrwalonej grysami, warstwa
goérna 2/5 mm, warstwa dolna 5/8 mm oédiokruszywa 18,5 dm3/m2 i emudspsfaltows kationowa wraz z
dowozem materiatu na budewpielegnach

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowuchent przetargowy i kontraktowy przy realizagbo6t
REMONT DROGI GMINNEJNR 160540 C KOLONIA SWIETE, ODCINEK OD KM 0+000
DO KM 1+000

1.3. Zakres robét obych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem
- podwéjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchngrysami warstwa goérna 2/5 mm, warstwa dolna
5/8 mm o ilgsci kruszywa 18,5 dm3/m? i emulsj asfaltowa kationowa wraz z dowozem materialu na
budowe i pielegnacija w ilosci 4.100 m?

1.4. Okrélenia podstawowe
1.4.1.Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jeaiegiem utrzymaniowym polegaym na kolejnym
roztozeniu:

- warstwy lepiszcza,

- warstwy kruszywa,

—  drugiej warstwy lepiszcza,

—  warstwy drobniejszego kruszywa.

1.4.2.Pozostate oki@genia

Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fikt.

1.5. Ogoblne wymagania dotyge robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjskt 1.5.

2. Materialy
2.1. Ogdlne wymagania dotyg® materiatdw
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pwav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotycce kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania najestosowa grysy lubzwiry kruszone o wskich frakcjach uziarnienia,
spetniajce wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z neriPN-B-11112 [1] i wytycznymi CZDP [6] przy
jednoczesnym uwzetinieniu écislen zawartych w niniejszych SST.

Do podwojnego powierzchniowego utrwalenia nglstosowa kruszywo tamane o frakcjach: 2/5 mm i 5/8 mm

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopusz s¢ kruszywa pochodgego ze skat
wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grystawiru kruszonego w zaimosci od klasy kruszywa i kategorii ruchu

Kategoria ruchu

Ciezki sredni,
lekkosredni,
lekki

Wyszczegolnienie wkgiwosci

klasa kruszywa
I Il

Scieralngé w bebnie kulowym po petnej liczbig25 35
obrotéw, ubytek masy nie wkszy niz, %(m/m): (40) (45)

Scieralnégé w bebnie kulowym po 1/5 petnej liczbly
obrotéw, ubytek masy w stosunku do ubytku masy2® 35
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petnej liczbie obrotéw nie wkszy niz, %(m/m):

Nashkliwos¢ nie wigksza nk, %(m/m):

1,5

2,0

Mrozoodporné¢ wg metody zmodyfikowane
ubytek masy nie wkszy niz, %o(m/m):

10,0

30,0

* - dlazwiréw kruszonych przyjto takie same wymagania jak dla kruszywa tamanggsow).
() - wartdci podane w nawiasach dotycaytacznie kruszywa granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zaimosci od gatunku kruszywa i kategorii ruchu

Kategoria ruchu
Wyszczegdlnienie wkgiwosci Cigzki Sredni :?:Eﬁrem

Gatunek kruszywa

1 2
Zawart@g¢ ziarn mniejszych 1i0,075 mm odsianyc|
na mokro, nie wicej niz, %(m/m): hb,5* 05 0.5
Zawart@¢ frakcji podstawowej, nie mniej hi
%(m/m): 85,0 85,0 85,0
Zawart@¢ nadziarna, nie wtcej niz, %(m/m): 8,0 8,0 8,0
Zawartad¢ podziarna, nie wcej niz, %(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawart@¢ zanieczyszcze obcych, nie wgcej ni,
9%(m/m): 0,1 0,1 0,2
Zawartg¢ ziarn nieforemnych, nie wéej ni, .
%(m/m) 15,0 20,0 25,0
Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych \?vazgl\rlgov\(/:;eczy nie ciemniejsza =1
Zawartg¢ przekruszonych ziarnzwirowych, nie . .
wiecej niz, %(m/m): i 10,0 15,0

* - wymagania zostaty zgliszone w stosunku do normy PN-B-11112 [1]
** - dotyczy grysu produkowanego z kruszywaunainego.

2.2.2.Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni

sktadowanie kruszyw na sktadkads zlokalizowanych jak najtkj

wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwaleniadiBze sktadowiska powinno Byréwne, dobrze
odwodnione, czyste, o twardej powierzchni zabezagcej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego
skladowania i poboru. Kala frakcja kruszywa, jego klasa i gatuneddd sktadowane oddzielnie, w sposéb
umazliwiajacy ich mieszanie sizaréwno w czasie skladowania, jak rownkgdowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza SST uwzgthnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwaletjitko drogowe kationowe
emulsje asfaltowe szybkorozpadowe niemodyfikowanedyfikowane rodzaju K1-65, K1-70, K1-65MP, K1-
70MP, spetniajce wymagania zawarte w tablicy 3 zgodnie z opracisva ,\Warunki techniczne. Drogowe
kationowe emulsje asfaltowe Em-94" - IBDIM - 19%}.[

Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolwniemodyfikowanych [5]

Badane wiéciwosci Rodzaj emulsji

K1-65 K1-70
Zawartac¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69do 71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE,
nie mniej nk: 6 )

36



Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej ai - 7
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 0,10
Jednorodn&, %, # 0,16 mm, nie wcej niz: 0,25 0,25
Trwatos¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie gadej niz: 0,4 0,4
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 5,0
Przyczepnét do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nieegej niz: 80 80

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zaleégastosowa do wykonywania powierzchniowego
utrwalenia na drogach o rucBrednim. Przy ruchu mniejszym adedniego dopuszczagsstosowanie emulsji
K1-65. Powierzchniowe utrwalenie b by wykonywane réwniz na drogach o ruchu egkim, lecz przy
uzyciu kationowej emulsji modyfikowanej, przy czymleeane jest stosowanie emulsji wytwarzanej prayciu
asfaltu wczéniej modyfikowanego.

Wymagania dla drogowych emulsji kationowych mokigfvanych zawarteasw tablicy 4.

Dopuszcza giréwniez stosowanie asfaltow fluksowanych lub polimeroaéfal

Inne lepiszcza nidrogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modwfdne i niemodyfikowane)
mog by¢ stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty tezhej wydanej przez uprawnigiednostk i
musz by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwiatapewni lepiszcza od jednego dostawcy.

2.3.2.Sktadowanie lepiszczy

Do skladowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikéw, zbiornikéw lub beczek.
Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaneodo sktadowania emulsji powinnydgzyste i nie
powinny zawieré resztek innych lepiszczy.
Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawesstj zobowizany przestrzega nastpujace
zasady:
—  czas skltadowania emulsji nie powinien przekasa 3 m-cy od daty jej wyprodukowania,
- temperatura przechowywania emulsji nie powihg nizsza ni +5°C.

Tablica 4. Wiaciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych

Oznaczenia Klasa emulsji

Badane wiciwosci Szybkorozpadowe
K1-65MP K1-70MP

Zawarta¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71

Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE, 6 )

nie mniej nk:

Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej ai - 7

Jednorodng:, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,20 0,20

Trwatos¢, %, # 0,63 mm po 4 tyg., nie ggiej niz: 0,5 0,5

Sedymentacja, %, nie mniejni 5,0 5,0

Przyczepné&t do kruszywa, %, nie mniejni 85 85

Indeks rozpadu, g/100 gnie wicej niz: 90 90

O przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywahyw warunkach upatu (temp. powietrza paajy30°C i
nawierzchni powyej 40°C) maksymalna wartd indeksu rozpadu nie by¢ podniesiona do 100 g/100 g.

3. Sprzt

3.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu
Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Rodzaje spezu do wykonania powierzchniowego utrwalenia
Wykonawca przyspujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinievykaz& sie

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
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szczotek mechanicznych - do oczyszczania eraelini i usuwania niezezanych ziarn po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia,
skrapiarek lepiszcza - do rozémia lepiszcza na nawierzchni,
rozsypywarek kruszywa - do rozémia kruszywa na nawierzchni,
walcéw drogowych - do przywatowania ramoego kruszywa.
3.3. Wymagania dla spgii
3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca s stosowanie umgdzen dwuszczotkowych, w sktad ktérych wchodzi szczotkgkonana z
twardych elementow czyszgzych, shiaca do zdrapywania i usuwania zanieczysacoeaz szczotka rgkka
stuzaca do zamiatania i usuwania niezganych ziarn kruszywa.

Ze wzgkdu na due pylenie powstafe w procesie czyszczenia, szczotki powinn§ Wwyposaone w
urzadzenie pochtaniage pyly oraz umiiwiajace czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robét jest zoboyziany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktGra zapewni rozémie na
jezdni przewidzianej il&ci lepiszcza réwnomiernie, zaréwno w kierunku padiim jak i poprzecznym. Dla
zapewnienia réwnomiernego rozémia przewidzianej ikzi lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinna by
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regyiegypozwalace na sprawdzenie i
regulowanie parametréw takich jak:

—  temperatury rozkladanego lepiszcza,

—  cknienia lepiszcza w kolektorze,

-  obrotow pompy dozagej lepiszcze,

- pedkaosci poruszania siskrapiarki (szczegodlnie doktadny pomiar i wskaeamizakresie zwykle od 3 do 6
km/h),

- wysokdci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozkladandgpiszcza, skrapiarka powinna posiada
zbiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiarkiowinien by wyposaony w dysze szczelinowe oraz
posiadé regulacg wysokaci swego potaeenia nad powierzchaijezdni, dla zapewnienia réwnomiernego
pokrycia nawierzchni lepiszczem z dwoch lub trzelglsz. Nie dopuszczagsstosowania skrapiarek, ktérych
kolektor jest wypossony w dysze stikowe. Zalenosci pomidzy wydatkiem lepiszcza a nastawami
regulowanych parametréw takich jakémienie, obroty pompy pdkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza
powinny by zawarte w aktualnych wynikach cechowania skr&piar

Skrapiarle mozna uzna za przydata do wykonywania powierzchniowego utrwalenia,zgk
odchylenia rozktadanego lepiszcza odsdiozalazonych mieszcx sii w przedzialex 10% w kierunku
podtuznym i poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawzapewni jeden z poiszych typow
rozsypywarek kruszywa:
— doczepsdo skrzyni samochodu z kruszywem,
-  pchan przez samochéd z kruszywem,
- samojezdy
— doczepsdo skrapiarki.

Ze wzgkdu na konieczrig uzyskania diej doktadnéci dozowania kruszywa preferuje esiuzycie
rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa maéna uzna za przydata do wykonania powierzchniowego utrwaleniagje
pomierzone odchylenia ioi dozowanego kruszywa niearia sic od przewidzianej iléci wiecej niz o 1 l/nf.

3.3.4.Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawcayje walcow ogumionych wypoganych w opony o
gtadkim bieniku, ze stalym énieniem do 0,6 MPa i obgieniem 15 kN na koto oraz lekkich walcow
statycznych o stalowych pancerzach, pod warunkiemije lgda one powodowaty mialzenia ziarn kruszywa.

4. Transport
4.1. Og6lne wymagania dotyg® transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiafasartymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.
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4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowezywane do przewozu emulsji powinny dyodzielone przegrodami na
komory o pojemngci nie wickszej niz 3 nT, a kada przegroda powinna ndievykroje przy dnie, aby nidiwy
byt przeptyw emulsji midzy komorami.

Wyjatkowo, za zgoadl Inzyniera, dopuszczaesdo transportu emulsji beczki lub inne pojemnilkilstve.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zalagenia ogolne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zalBegi utrzymaniowym, ktéry pozwala na
uszczelnienie istniggej nawierzchni, zapewnia dobre wdavosci przeciwpdlizgowe warstwy $cieralnej,
natomiast nie wptywa na poprayej nasnosci i rownasci.

Nawierzchnia, na ktérej ma &yykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna byyremontowana,
posiada wtasciwy profil podhuzny i poprzeczny oraz powierzchkntharakteryzujca sie duza jednorodnécia
pod wzgkdem twardéci i tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1.0cena stanu powierzchni istniegj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej Hoi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej warstwy
powierzchniowego utrwalenia, najeocent stopie twarddci i tekstur powierzchni istniejcej nawierzchni.
Przy ustalaniu tekstury powierzchni utrwalanejzmm postayc¢ si¢ klasyfikach zamieszczopw tablicy 5.

Przy okrélaniu stanu powierzchni dopuszczg stosowanie przez Wykonawénnych metod oceny
stanu nawierzchni zaaprobowanych przezhera.

Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalpmawierzchni

,, T

Lp. | Wyglad i opis powierzchni nawierzchni g'SQbOkCBC tekstury

1 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki rainer| HS> 1,7
bitumiczne bardzo otwarte i mocno porowate

5 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki mainer| 1,2< HS< 1,7
bitumiczne porowate

3 Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszanki mineral@8< HS< 1,2
bitumiczne o strukturze zamkitej bez wysikow lepiszcza

4 Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykams tendencje dpo,4< HS< 0,8
wystepowania wysikow lepiszcza lub zaprawy

5 Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendgridg poceniaHS< 0,4
lub z licznymi remontami estkowymi

1) Pomiar gibokadsci tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podanylzislenia tego parametru.

5.3.2.Ustalenie ildci gryséw

Ustalenie rzeczywistej ifgi gryséw zaleca sidokon& zgodnie z opracowaniem ,Powierzchniowe
utrwalenie. Oznaczenie Hoi rozkladanego lepiszcza i kruszywa” [4].

Ustalora wg wymienionego opracowania o grysow dla podwojnego powierzchniowego utrwadeni
nawierzchni naley skorygowé:
— dla pierwszej warstwy grysu 0 -5%,
— dla drugiej warstwy grysu 0 +5%.

5.3.3.Ustalenie ildci lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznej §t lepiszcza dla kalego wydzielonego odcinka lub pasma ruchu
charakteryzujcego st jednorodnymi parametrami najekorzystg z wiasnego dwiadczenia oraz z programu
projektowania powierzchniowych utrwaleAllogen” [8], ktéry jest w posiadaniu dyrekcji oedgowych drég
publicznych.

Mozna réwnie korzyst& z zahcznika do niniejszej OST ,Projektowanie powierzawmego
utrwalenia. Wytyczne i zalecenia” pkt 5 [7].
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5.4. Zapewnienie przyczep§w aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawtaze przysipi¢ tylko wéwczas, gdy
przyczepné aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji dkrea zgodnie z normBN-70/8931-08 [3]
bedzie wicksza od 85%.

Jezeli przyczepnéé aktywna lgdzie mniejsza od 85%, to nale ja zwiekszy¢ przez ogrzanie,
wysuszenie lub odpylenie kruszywa beggdnio przed jego rozie@niem na nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwalenia yatn lepiszczy ni emulsja asfaltowa,
przyczepné&é aktywrs mozna zwekszy przez zastosowanie otoczonego kruszywa nacgor

5.5. Warunki przysipienia do robot

Powierzchniowe utrwalenie moa wykonywa w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jestzai od
+10°C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowejd nizsza nk +15°C przy stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna hie nizsza nik +5°C przy emulsji asfaltowej i +£C
przy innych lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystpienia do rob6t podczas opaddéw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przyspieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca powinien wykofia
odcinek prébny w celu:

- stwierdzenia, czy spitz przewidziany do wykonywania rob6t spetnia wymagaokrelone w pkt 3
niniejszej OST,

- sprawdzenia, czy dozowanasdolepiszcza i kruszywaaszgodne z parametrami jakie zamierza si
utrzymywa podczas robot.

Do takiej proby Wykonawca powinierzyt materialtdw oraz spetu takich, jakie bda stosowane do
wykonania robét.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera. Wykonawca
moze przysipi¢ do wykonywania powierzchniowego utrwalenia nawilrd po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez lyniera.

5.7. Oczyszczenie istnigjej nawierzchni

Przed przyspieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia paaiby doktadnie oczyszczona za
pomoa sprztu mechanicznego spetnapgo wymagania wg pkt 3. W szczegodlnych przypadibahdzo dae
zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchnizrmao wykong przez spilukanie wad (z odpowiednim
wyprzedzeniem dla wyschgtiia nawierzchni - wane przy stosowaniu lepiszczy na gum).

5.8. Oznakowanie robét

Ze wzgkdu na specyfik robét przy wykonywaniu powierzchniowego utrwaleniawierzchni,
Wykonawca w spos6b szczegolny jest zob@any do przestrzegania postanawEawartych w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.4, a dofmzh zasad zachowania bezpiette/a ruchu drogowego w
czasie prowadzenia robét.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodeawiane lub wymieniane na
nowe. Przy dgym natzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni prowadzi regulagj, ruch
wahadlowy za pomac sygnalizatorOw swiatet lub za pomag pracownikéw sygnalistdw, odpowiednio
przeszkolonych.

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja
utwierdzeniu ziarn kruszywa pod warunkiem,prdkos¢ ruchu kedzie ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sfaagych warunkach atmosferycznych, w okresie od
3 do 4 ddb od chwili wykonania powierzchniowegowatienia, Wykonawca spowoduje ograniczenigdgosci
ruchu od 30 do 40 km/h.

5.9. Rozkiadanie lepiszcza

Rozktadana emulsja asfaltowa powinna posiagestpujaca temperatug:

- emulsja K1-65 - 0d 40 do %D
- emulsja K1-70 - 0d 60 do &5,
- emulsja K1-65MP - od 50 do %0
- emulsja K1-70MP - od 65 do &

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na padojezdni, to zicze srodkowe przy drugiej
warstwie powinno b przesunite od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest wykengiwierzchniowego
utrwalenia na catej szerok@ jezdni w tym samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni malgamitac, ze wiasciwa jednorodnéc i ilos¢ lepiszcza
uzyskuje si dopiero po uptywie krétkiej chwili od momentu otwe jego wyptywu. Zaleca i aby w tym
krétkim czasie lepiszcze wyptywato na arkusze papieztazone na nawierzchni.
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5.10. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane réwnomieanwarstwa w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2, nawiezo
roztozonej warstwie lepiszcza, za pomaozsypywarki kruszywa spetnigiej wymagania ok&one w pkt 3.3.
Odlegta¢ pomigdzy skrapiark rozktadajca lepiszcze, a porusz@h Sic za ni rozsypywark kruszywa nie
powinna by wicksza nk 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas japiywa od chwili rozlégenia
lepiszcza do chwili rozienia kruszywa powinien Bymozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).

5.11. Watowanie

Bezpdrednio po rozigeniu kruszywa, ale nie pdiej niz po 5 minutach naly przystpi¢ do jego
watowania. Do walowania powierzchniowych utrwaleajbardziej przydatneaswalce ogumione (walce
statyczne gladkie nigzalecane, gdymog powodowé miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wiciwego przywatowania nima przypé co najmniej 5-krotne przgie walca
ogumionego w tym samym miejscu przy stosunkowgegpredkosci od 8 do 10 km/h i przy @mieniu powietrza
w oponach i obaizeniu na koto okrdonym w pkt 3 niniejszej OST.

Przy wykonywaniu podwdjnego powierzchniowego utem&, pierwsz warstwe kruszywa watuje gi
tylko wstepnie (jedno przégie walca).

5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Naswiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwaleniabdag¢ ruchu naley ograniczy od 30
do 40 km/h. Dlugé& okresu w ktérym nawierzchnia powinnachshroniona zabey od istniejcych warunkow.
Moze to by kilka godzin - jeeli pogoda jest sucha i gma, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody
wilgotnej lub chtodnej.

Na ogét dobre zwiizanie ziarn kruszywa uzyskujee s czasie od 24 do 48 godzi$wiezo wykonane
powierzchniowe utrwalenie me by oddane do ruchu niekontrolowanego nie wniEg, a wszystkie
niezwihzane ziarna zostarusungte z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub sdagmi uradzeniami do
podcgnieniowego ich zbierania.

6. Kontrola jakdci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykéndadania lepiszcza i kruszywa i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowawszystkie widciwosci lepiszczy i kruszywa okéone w pkt 2
niniejszej OST. W zakresie badania gz Wykonawca winien przedstawaktualneswiadectwo cechowania
skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w w czasie wykonywania powierzchniowegonalenia
podano w tablicy 6.

6.3.2.Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, Wtawosci kruszywa nalgy bada@ dla kadej partii. Wyniki
bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3.Badania emulsji

Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kdej dostarczonej partisodka transportu) emulsji asfaltowej
nalezy badd:

- barw,
- jednorodng:,
- lepkd¢ i indeks rozpadu.

Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw rob6t powierzchniowego utrwalenia

e . - Czestotliwos¢ badah.
Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiaréw Minimalna liczba bada
1 | Badanie wiciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 | Badanie emulsji dla kdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu czy&tonawierzchni| w sposobatity
4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozgmem rob6t (odcine
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prébny) i w przypadku wtpliwosci
5 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpciem rob6t (odcine
prébny) i w przypadku wtpliwosci
Sprawdzenie temperatury otoczenia S . .
6 i nawierzchni codziennie przed rozpogziem robét
7 | Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 rezymiar roboca
Pomiary szerok&i powierzchniowego -
8 utrwalenia w 10 miejscach na 1 km

6.3.4.Sprawdzanie stanu czys$td nawierzchni

W trakcie prowadzonych robét Wykonawca powiniemasmiz& stan powierzchni nawierzchni, na
ktérej ma by wykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z pK2 oraz jej oczyszczenie, zgodne z
wymaganiami zawartymi w pkt 5.7.

6.3.5.Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie iléci lepiszcza i kruszywa nalg¢ wykonywa jak badania testowe, wedlug metod
opisanych w opracowaniu GDDP [4].

6.3.6.Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia codziennych pomiarow teatpe/ otoczenia i
nawierzchni co do zgod#o z wymaganiami okigonymi w pkt 5.5.

6.3.7.Sprawdzanie temperatury lepiszcza

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia stalych pomiar6w temperatupisieza, co do
zgodndci z wymaganiami okigonymi w pkt 5.9.

6.4. Badania dotyeze cech geometrycznych wykonanego powierzchniowggealenia
6.4.1.Szerokd¢ nawierzchni

Po zakdczeniu robot, tj. po okresie piginaciji, Wykonawca w obecia Inzyniera dokonuje pomiaru
szerokdci powierzchniowego utrwalenia z dokladnm do + 1 cm. Szerok& nie powinna & rézni¢ od
projektowanej wicej nz 0+ 5 cm.

6.4.2.RO6wNG¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robét przygotowawczych przed powthniowym utrwaleniem, na istnigiej
powierzchni dokonano pomiaréw réwéed to po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia pany takie
nalezy wykona w tych samych miejscach i wedtug tej samej metdlyniki pomiaréw réwnéci nie powinny
by¢ gorsze od wynikdw uzyskanych przed wykonaniem tob6

6.4.3.0cena wygldu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinnogscharakteryzowé& jednorodnym wygidem zewntrznym.
Powierzchnia jezdni powinna &yéwnomiernie pokryta ziarnami kruszywa dobrze asagmi w lepiszczu,
tworzacymi wyrazna grutm makrostruktug. Dopuszcza gizloty kruszywa rgdu 5%.

7. Obmiar rob6t
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego podwéjnego powierimivego
utrwalenia.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa pfatioi
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9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 M(jednego metra kwadratowego) podwdjnego powieristrego utrwalenia

nawierzchni obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

transport i skladowanie kruszyw,

transport i skladowanie lepiszczy,

dostaw i prac; sprztu do robot,

przygotowanie powierzchni nawierzchni do wytnia powierzchniowego utrwalenia,
prace projektowe przy ustaleniusdomateriatow,

podwadjne rozieenie lepiszcza,

podwadjne rozkzenie kruszywa,

walowanie,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. Przepisy zwizane

10.1. Normy
1. | PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
2. | PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie lépkovzglednej lepkdciomierzem
Englera
3. | BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczépnkepiszczy bitumicznych do kruszyw
10.2. Inne dokumenty
4.  Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczeniéciaozkladanego lepiszcza i kruszywa. Opracowaniecane

ou

© N

przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/6(@3da 1992-02-03.
Warunki techniczne. Drogowe kationowe enautggfaltowe Em-94. IBDiM, Warszawa 1994.
Wytyczne techniczne oceny jakb gryséw i zwirow kruszonych produkowanych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonyctad@erzchni drogowych. MK-CZDP 1984.
Zakcznik do OST - ,Projektowanie powierzchniowego dlenia. Wytyczne i zalecenia”.
Program projektowania powierzchniowych utefigAllogen”.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 06.03.01a
POBOCZE UTWARDZONE KRUSZYWEM WAPIENNYM
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. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

. OBMIAR ROBOT
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PRZEPISY ZWIAZANE
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1 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotyece wykonania i
odbioru robot zwizanych z utwardzeniem pobocza kruszywem wapiennym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowiichent przetargowy i kontraktowy przy realizagbot
REMONT DROGI GMINNEJNR 160540 C KOLONIA SWIETE, ODCINEK OD KM 0+000
DO KM 1+000

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z wykonaniem i
odbiorem :

-utwardzonego pobocza kruszywem wapiennym, grulsé warstwy po zagszczeniu 20 cm — 1.006 m?
- reczne plantowanie pobocza wraz z uzupetnieniem gruet z obszaru budowy wraz z
zageszczeniem —1.006 m?

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze — e& korony drogi przeznaczona do chwilowego postojapddw, umieszczenia udzen
organizaciji i bezpiecZstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczéie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Utwardzone pobocze —6& pobocza drogowego, posiagizg w cagu calego roku nimos¢ wystarczajca
do przegcia obcizenia statycznego od kot samochodéw, dopuszczonyehahu na drodze (zat. 2, rys. 1 2).
1.4.3. Gruntowe pobocze —$z pobocza drogowego, stanaea obrzee utwardzonego pobocza, przeznaczona
do ustawiania znakéw i wdzer zabezpieczenia ruchu.

1.4.4. Utwardzenie pobocza kruszywem wapiennynoegs technologiczny, polegay na odpowiednim
zagzszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu (proces ten nazywany byt
dawniej stabilizagj mechaniczg).

1.4.5. Pozostate okikenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[d] pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pude OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét

2.2.1. Zgodn&t materiatdw z dokumentagcprojektova

Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej3ib

2.2.2. Materialy do wykonania utwardzonego pobocza

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu utwardzgogoboczaas piasek, kruszywo tamane i woda.
2.2.3. Piasek

W przypadku wysgpowania w konstrukcji utwardzonego pobocza warstdsiczapcej, odcinajcej i innej,
wykonanej przy fyciu piasku, to powinien on odpowiadaymaganiom PN-EN 13242:2004 [4] lub PN-EN
13285:2004 [5].

2.2.4. Kruszywo

Do utwardzenia pobocza najestosowa kruszywo tamane o uziarnieniu 0+25 mm, odpowiacksj
wymaganiom PN-EN 13242:2004 [4] lub PN-EN 132852(H].

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczyszttzshcych i bez domieszek gliny. Zaleca gtycie
kruszywa o jasnej barwie.

2.2.5. Woda

Nalezy stosowa przy watowaniu nawierzchni kda czyst wodk z rzek, jezior, stawow i innych zbiornikow
otwartych oraz woglstudzienn i wodocagowa. Nie naley stosowa wody z widocznymi zanieczyszczeniami,
np. smieciami, rélinnoscia wodrm, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6. Sktadowanie kruszyw
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Okresowo sktadowane kruszywa powinny lzgbezpieczone przed zanieczyszczeniem i zmiesnanienymi
materiatami kamiennymi. Podte w miejscu sktadowania kruszyw powinnc lbgwne, utwardzone i
odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ki 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaéaic mozliwoscia korzystania
ze sprztu dostosowanego do prztgj metody robét, jak:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanksxyw, wyposzone w uradzenia dozujce woad
(mieszarki powinny zapewfiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognboptymalnej, chybae
producent kruszywa zapewnia dostgednorodnej mieszanki o wymaganym uziarnieniupaaiedniej
wilgotnaoscei),

— réwniarki albo uktadarki do rozktadania mieszakkiszywa,

— walce lub ptytowe zagzczarki wibracyjne,

— przewane zbiorniki na woe do zwilzania mieszanki, wypogane w uradzenia do réwnomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

- koparki do wykonania koryta, w przypadku utwantiaastniepcego pobocza gruntowego.

- lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscactziggrawidtowe
wykonanie rob6t spetem zmechanizowanym nie jest #we,

Nalezy korzysta& ze sprztu, ktéry powinien by dostosowany swoimi wymiarami do warunkéw pracy w
korycie, przygotowanym do utenia konstrukcji utwardzonego pobocza.

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctsaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Materiaty sypkie (kruszywa) nima przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem minmaterialami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposo6b wykonania robét powinnydygodne z dokumentacprojektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforifnac
podanych w zaftznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj

1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie koryta,

3. ulazenie nawierzchni utwardzonego pobocza (wytworzenieudowanie mieszanki),

4. roboty wykdiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulikaza Inzyniera:

— ustalt lokalizacg terenu robét,

— przeprowadZiobliczenia i pomiary geodezyjne nietlme do szczegbtowego wytyczenia robét oraz ustaleni
danych wysokéciowych,

— usun¢ przeszkody, np. elementy drég, ew. stupki, zateawe itd.,

— ew. splantowapobocze istniece,

— zgromadzi wszystkie materiaty potrzebne do rozpgma budowy.
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Zaleca s} korzystanie z ustaleOST D-01.00.00 [2] w zakresie niezrinym do wykonania rob6t
przygotowawczych oraz z ustal®ST D-02.00.00 [3] przy wygbowaniu robét ziemnych.

5.4. Wykonanie koryta i przygotowanie podiaa

Koryto wykonuje st w przypadku utwardzania pobocza istgigjgo gruntowego.

Koryto powinno by wykonane bezpwednio przed rozpogeziem robét zwazanych z wykonaniem nawierzchni
utwardzonego pobocza. Wén&jsze wykonanie koryta jest aiiwe wytacznie za zgod Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa regcznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie posiadanych maszyn.
Rodzaj spretu, a w szczegdlriai jego moc nalgy dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powirfig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwimzy na odkltad w miejsce wskazane lub zaaprobowane
przez Irkyniera.

Przed przysipieniem do profilowania dna koryta, podéopowinno by oczyszczone z wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni pozdonaley sprawdz, czy istniejice rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdrych podiaa.

Zaleca s}, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniendwyzsze nk projektowane radne
podiaza. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podtal przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulctipiodiaze na gtbokas¢ zaakceptowamnprzez Irkyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt, spetnigy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, wéld koniecznej
do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstve do uzyskania wskaika zagszczenia
1,00.

Profilowanie mana wykona recznie lub spratem dostosowanym do szergkbkoryta. Scigty grunt powinien
by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przeziyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania, ktére natg kontynuowa do
osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00.

Wilgotnos¢ gruntu podiaga podczas zagzczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej, z tolerangjod -
20% do +10%.

Koryto po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powini@ zabezpieczypodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez raehie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli podtaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadaaiaierzchni ména przysipi¢ dopiero po
jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dicisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w mieszarkach
stacjonarnych gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni& zapewnienia
jednorodnéci, tylko w wyjatkowych przypadkach ktynier maze dopyci¢ do wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegoblnych frakcji na drodze. Mieszgqno wyprodukowaniu powinna 6pd razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposéb iwdeiatajacy rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.6. Wbudowanie i zagszczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej gré@ipprzy pomocy ukfadarki lub
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkovedrgch wysokéciowych. Zaleca si aby grubé¢
pojedynczo ukladanej warstwy nie przekraczata 2(pomagszczeniu. Rozpogeie budowy nagpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera. W miejscach, gdzie widoczna jest
segregacja kruszywa, najeprzed zagszczeniem wymiedikruszywo na materiat o odpowiednich
wiasciwosciach.

Zageszczanie naley rozpocz¢ od dolnej krawdzi i przesuwéa pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi
sie, w kierunku goérnej kraedzi. Nierowndci i zagkbienia powstajce w czasie zagzczania powinny kiy
wyréwnywane bigaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodan@ lusunecie materiatu, ado
otrzymania réwnej powierzchni. Zeggczenie naley kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie
mniejszego i 1,0 wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadgarediug PN-B-04481:1988 [6]. Do
zag:;szczenia zalecaesstosowanie maszyn (np. walcow, gszrzarek ptytowych) o szerada nie wigkszej ni
szerokd¢ utwardzonego pobocza.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadailgotnosci optymalnej z tolerangj
* 2%. Materiat nadmiernie nawilgocony, powiniend®suszony przez mieszanie i napowietrzanie. W
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przypadku, gdy wilgotrn&& mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej, mieszanka powinnaé bwilzona
okreslong iloscia wody i rGwnomiernie wymieszana.

Przy wbudowywaniu i zagzczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym pobaeigty zwrdci szczegéln
uwag: na widciwe jego wykonanie przy kraazi jezdni. Styk jezdni i utwardzonego pobocza poan by
réwny i szczelny.

5.7 Plantowanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat
Scinanie poboczy naty przeprowadzi od kravedzi pobocza do kraydzi nawierzchni, zgodnie z
zalaonym w dokumentaciji projektowej spadkiem poprzgozn
Grunt pozostaty w poboczu nafespulchné na gkbokaos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotndgci
optymalnej poprzez dodanie wody i gauig.
W przypadku wyspowania ubytkdéw (wgbien) i zanizenia w poboczach naig je uzupetnt materiatem o
wigciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyogah wykonane.
Miejsce, w ktérym wykonywanetizie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi do wilgotngci optymalnej, a nagbnie utazy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniagego .
Zagszczenie utponej warstwy materiatu uzupetragpgo naley prowadzé od kravedzi poboczy w
kierunku krawdzi nawierzchni. Rodzaj sptu do zagszczania musi kiyzaakceptowany przeziyniera.
Zagszczona powierzchnia powinnadaywna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiaéladéw po przejciu walcow lub zagszczarek.
Pobocze naty obsi& trawa zgodnie z zaleceniamigniera.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektowa i ST. Do rob6t wykéczeniowych
naleza prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
— wyréwnanie poziomu utwardzonego pobocza i grueggmpobocza z ewentualnym splantowaniem
istniejacego gruntowego pobocza,

- odtworzenie przeszkdd czasowo ugtyth,

- niezlydne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitrmoosci, np. zatrawienia,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlfi] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk@& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@av
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodaip deklaracje zgodrai, ew. badania materiatéw wykonane przez
dostawcow itp.),

- ew. wykong wlasne badania wdaiwosci materialtéw przeznaczonych do wykonania robotedéne przez
Inzyniera,

- sprawdzt cechy zewgtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Lp. Wyszczegblnienie robot @€gtotliwos¢ | Wartdsci dopuszczalne
bada

Lokalizacja i zgodn& granic terenu robd Wg pktu 5 i dokumentac)

1 S lraz ! .
z dokumentagj projektove projektowej

2 |Roboty przygotowawcze lraz W(g pktu 5.3

3 Wyko.nanle koryta i przygotowanie Biezaco Wg pktu 5.4
podiaza

4 |Wytwarzanie mieszanki kruszywa Jw. Wg pktu 5.5

5 \IIVbudowanle i zagezczanie mieszanki Iw. Wg pktu 5.6

ruszywa
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| 6 Jwykonanie robot wykaczeniowych | Ocenaagita | Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakéczeniu robét\

Wykonane utwardzone pobocze powinno spétnastpujace wymagania:

— szeroké¢ utwardzonego pobocza w®sk rozni¢ od szerokéci projektowanej nie wgcej niz +10 cm i -5 cm,
— nierdwndci pobocza mierzone 4-metradaty nie mog przekraczé& 10 mm,

— spadki poprzeczne powinnydggodne z dokumentacprojektows z tolerangj + 0,5%,

— réznice wysokdéciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm, -2 cm,

— grubd¢ utwardzonego pobocza nie maosk rézni¢ od grubdci projektowanej o + 10%.

Zaleca si bada grubgi¢ utwardzonego pobocza w 3 punktach, lecz nie reqd# raz na 2000 fya pozostate
cechy co 100 m wzdiuosi drogi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego utwardzonego pobocza.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

- wykonanie koryta i przygotowanie podén

Odbidr tych robot powinien lyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 , Wymaigaogoélne” [1] oraz
niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frutwardzonego pobocza obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- przygotowanie podia,

- dostarczenie materiatow i spta,

- ewentualnécigcie istniejcego pobocza, ew. spulchnienie, wyprofilowaniegegaczenie gruntowego
pobocza,

- przygotowanie i dostarczenie mieszanki kruszyva@iennego,

- wykonanie nawierzchni utwardzonego pobocza wedlygaga dokumentacji projektowej, ST i specyfikaciji
technicznej,

- przeprowadzenie pomiardéw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprgu.

9.3. Sposbb rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot okilenych niniejsa OST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespfgzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,

- prace towarzyse, ktore g niezledne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameob6t
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne

10.2. Normy

4. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezmanych i zwizanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictiviegowym (patrz: poz. 7
i 8)

5. PN-EN 13285:2004 Mieszanki nieawane. Specyfikacje (patrz: poz. 7 i 8)

6. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie prdajrektu

7. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych (W okresie
przegciowym norma mee by¢ stosowana zamiast poz. 4 i 5)

8. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzdnogowych. Piasek (\
okresie przéciowym norma mege by stosowana zamiast poz. 4 i 5)

10.3. Inne dokumenty

9. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogi publiczne i ich usytuowanie. Dz. U. nr 48zp430
10. Wytyczne utwardzania poboczy. Centralny Zdi2rég Publicznych, Warszawa, 1981 r.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D -07.02.01
OZNAKOWANIE PIONOWE

SPIS TREKCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PtATNOSCI

10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i
odbioru oznakowania pionowego .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowaspecyfikacja techniczna (SST) stanowi obgaujaca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zwanych z wykonaniem :

REMONTU DROGI GMINNEJ NR 160540 C KOLONIA SWIETE , ODCINEK OD KM 0+000

DO KM 1+000

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét zsanych z wykonaniem :

- ustawieniestupoéw z rur stalowych ocynkowanychrednicy 50 mm do znakéw drogowych wraz z
wykonaniem i zasypaniem dotdw z ubiciem i zagzczeniem kruszywem — 1 szt,

- Przymocowanie do gotowych stupkéw znakéw tréjitnych o boku 900 mm — folia odblaskowa drugiej
generacji — 1 szt.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Staly znak drogowy pionowy - sktadazilica, tarczy z uchwytem moritavym oraz z konstrukcji
wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - ptaska powierzchnia z usziymirkrawedzia, na ktérej w sposéb trwaty umieszczone jest
lico znaku. Tarcza mi® by wykonana z blachy stalowej ocynkowanej ogniowamaluminiowej
zabezpieczona przed procesami korozji powtokamiauhymi zapewniaicymi jakas¢ i trwatos¢ wykonanego
znaku.

1.4.3. Lico znaku - przedniagZ znaku, wykonana z samoprzylepnej folii odblaskowejz z naniesian
trescia, wykonan technilq druku sitowego, wyklejanz transparentnych folii ploterowych lub z folii
odblaskowych.

1.4.4. Uchwyt montaowy - element stalowy lub aluminiowy zabezpieczpmged korozj, stuzacy do
zamocowania w sposob ragkny tarczy znaku do konstrukcji wsporczej.

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego liggkazuje wtdciwosci odblaskowe (wykonane jest z
materiatu o odbiciu powrotnym - wspétdro/m).

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku z#g rodzaj konstrukcji (stupek, stup, stupy, krateee) wyskgniki,
bramy, wsporniki itp.) gwarantafy przenoszenie ohgien zmiennych i statych dziatgych na konstrukeji
zamontowane na niej znaki lub tablice.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjskt 1.5.
2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien posiadia swojego wyrobu aprokgtechniczia, certyfikat zgodnéci
nadany mu przez uprawnipfednostl certyfikujaca, znak budowlany ,B” i wystawionprzez siebie deklaragi
zgodndci, zgodnie z rozporrizeniem Ministra Infrastruktury [26]. Folie odblaste stosowane na lica znakéw
drogowych powinny posiadaprobat techniczia wydary przez uprawniogjednostk oraz deklaracje

zgodndci wystawion, przez producenta. Stupki, blachy i inne elememiystrukcyjne powinny miedeklaracje
zgodndci z odpowiednimi normami.

W zahczniku nr 1 do rozporzizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200%prawie szczeg6towych
warunkow technicznych dla znakow i sygnatéw drogolwgraz uradzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach [25], podacaegdtowe informacje odéoie wymaga dla znakow
pionowych.
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2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakow

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczywkaw mog by¢ wykonywane jako:

- prefabrykaty betonowe,

- z betonu wykonywanego ,ha mokro”,

- Z betonu zbrojonego,

- inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.

Dla fundamentow nalsyy opracowé dokumentagj techniczia zgodr z obowizujacymi przepisami.
Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowaniaki®wego nalkey wykona z betonu lub betonu
zbrojonego klasy, co najmniej C16/20 wg PN-EN 2@8300 [9]. Zbrojenia stalowe nalewykona zgodnie z
normg PN-B-03264:1984 [7]. Wykonanie i osadzenie kotemdamentowych naty wykona zgodnie z norm
PN-B-03215:1998 [6]. Posadowienie fundamentow ayaleykona na gkbokas¢ ponizej przemarzania gruntu.

2.4. Konstrukcje wsporcze

2.4.1. Ogolne charakterystyki konstrukciji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych rglevykona zgodnie z dokumentacprojektova uwzgkdniajaca
wymagania postawione w PN-EN 12899-1:2005[16] i S&W przypadku braku wystarczeych ustalé,
zgodnie z propozygjWykonawcy zaakceptowarprzez lrryniera.

Konstrukcje wsporcze do znakdw i tablic ngleaprojektowé i wykona w sposob gwarantagy stabilne i
prawidtowe ustawienie w pasie drogowym.

Zakres dokumentacji powinien obejmai@pis techniczny, obliczenia statyczne uwggiajace strefy
obciazenia wiatrem dla okéonej kategorii terenu oraz rysunki techniczne wykecze konstrukcji
wsporczych. Parametry techniczne konstrukcji uzatme s od powierzchni montowanych znakow i tablic
oraz od iléci i sposobu ich usytuowania w terenie. W miejscaskazanych przez projektantaymierii ruchu,
gdzie wystpuje szczegblne niebezpiedsenvo bezpéredniej kolizji z konstrukej wsporca, usytuowanie i jej
dob6r wymagaj oddzielnych rozwazan projektowych spetniapych warunek bezpiecastwa dla
uzytkownikéw drég. W takich przypadkach najestosowd konstrukcje zabezpieczag bierne bezpiecastwo
kategorii HE, zgodne z PN-EN 12 767:2003 [15].

Wyrdznia sk trzy kategorie biernego bezpieégéva dla konstrukcji wsporczych:

- pochtaniajca energi w wysokim stopniu (HE),

- pochtaniajca energi w niskim stopniu (LE),

- nie pochtaniajca energii (NE).

2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74200:1998, [22], PN-84/H-7422DI{® innej normy
zaakceptowanej przezAyniera.

Powierzchnia zewgirzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusekegnie¢, zwalcowat i
naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nierowioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania,
mieszcace st w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obcite réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o dkagarch:

- doktadnych, zgodnych z zamoéwieniem; z dopuszezadithylia £ 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych disgaloktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazkie
ciecie i z dopuszczalnodchytiq dla catej dtugéci wielokrotnej, jak dla diugixi doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie pawiprzekraczal,5 mm na 1 m diugoi
rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych geaeH-84023.07 [5], lub inne normy.
Rury powinny by dostarczone bez opakowania wyxkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu uzgodnionym z
Zamawiajcym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie lub na przywieszkach roggth.

2.4.3. Ksztaltowniki

Ksztattowniki powinny odpowiadawymaganiom PN-91/H-93010 [23]. Powierzchnia ksetahika powinna
by¢ charakterystyczna dla procesu walcowania i wobhaad jak widoczne tuski,ginigcia, zwalcowania i
naderwania. Dopuszczalng ssunete wady przez szlifowanie lub diutowanie z tyta,0brobiona powierzchnia
powinna mié tagodne wygjcia i zaokaglone brzegi, a grué ksztattownika nie mae zmniejszy sig poza
dopuszczalgn dolm odchytke wymiarows dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny by obcigte prostopadle do osi wzdioej ksztattownika. Powierzchnia koow
ksztattownika nie powinna wykazywazadzizn, rozwarstwig pekniec i $ladow jamy skurczowej widocznych
nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz ndigvtasnagci mechaniczne wedtug aktualnej normy
uzgodnionej pongdzy Zamawiagcym i wytwora.

2.4.4. Powtoki metalizacyjne cynkowe
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W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnejkomej na konstrukcjach stalowych, powinna ona spéin
wymagania PN EN 1SO 1461:2000 [12] i PN-EN 10240201 2a]. Minimalna grubi& powtoki cynkowej
powinna wynosi 60 mm.

Powierzchnia powtoki powinna byciagta i jednorodna pod wzgdem ziarnistéci. Nie maze ona wykazywa
widocznych wad jak rysy,giniecia, pecherze lub odstawanie powtoki od pazHo

2.4.5. Gwarancja producenta lub dostawcy na kokstrwvsporca

Producent lub dostawcadej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakow esaczanych na innych
obiektach lub konstrukcjach (wiadukty nad drokfadki dla pieszych, stupy lataitp.), takze elementow
stuzacych do zamocowania znakéw na tym obiekcie lub #aksji, obowizany jest do wydania gwarancji na
okres trwatéci znaku uzgodniony z odbiagcPrzedmiotem gwaranciji sviasciwosci techniczne konstrukciji
wsporczej lub elementéw moeaaych oraz trwalét zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawczyekazu, nakazu i informacyjnych o standardowych
wymiarach oraz w przypadku elementéw,zgktych do zamocowania znakéw do innych obiektéw lub
konstrukcji - gwarancja me by wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukegporczej dla znakéw
drogowych bramowych i wysjinikowych gwarancja jest wystawiana indywidualnie kibzdej konstrukcji
wsporczej. Minimalny okres trwadoi konstrukcji wsporczej powinien wyng@slo lat.

2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwalé¢ materiatdw na wplywy zewstrzne

Materiaty wyte na lico i tarcz znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposob wykiaczenia
znaku, musgz wykazywa petrn odpornd¢ na oddziatywaniéwiatta, zmian temperatury, wptywy
atmosferyczne i wyspujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicangytn korozg
elektrochemiczy) - przez caly czas trwadoi znaku, okréony przez wytwore lub dostawe.

2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostam@ku

Producent lub dostawca znaku obgeeiny jest przy dostawie olétet, uzgodnion z odbiora, trwalas¢ znaku
oraz warunki gwarancyjne dla znaku, azekidostpni¢ nazyczenie odbiorcy:

a) instrukcg montau znaku,

b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczeniastosowaniu znaku,

¢) instrukcg utrzymania znaku.

Trwatos¢ znaku powinna bico najmniej rowna trwakei zastosowanej folii. Minimalne okresy gwarancyjne
powinny wynost dla znakéw z foli typu 1 — 7 lat, z foli typu 2 — 10 lat, z fodi pryzmatyczn — 12 lat.
2.5.3. Materialy do wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku powinna byvykonana z :

- blachy ocynkowanej ogniowo o grudmo min. 1,25 mm wg PN-EN 10327:2005(U) [14] lub BN
10292:2003/A1:2004/A1:2005(V) [13],

- blachy aluminiowej o gruldai min. 1,5 m wg PN-EN 485-4:1997 [10],

- innych materiatdéw, np. tworzyw syntetycznych, pearunkiem uzyskania przez producenta aprobaty
techniczne;.

Tarcza tablicy o powierzchni > 1%mpowinna by wykonana z :

- blachy ocynkowanej ogniowo o griedmin. 1,5 mm wg PN-EN 10327:2005 (U) [14] lub BN
10292:2003/ A1:2004/A1:2005(U) [13] lub z

- blachy aluminiowej o grudgi min. 2 mm wg PN-EN 485-4:1997 [10].

Grubai¢ warstwy powtoki cynkowej na blasze stalowej ocywkoej ogniowo nie mae by mniejsza ni 28
mm (200 g Zn/m).

Znaki i tablice powinny spetnéanastpujace wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1.Wymagania dla znakoéw i tarcz znakéw dvagzh

Klasa wg
Parametr Jednostka Wymaganie PN-EN 12899-1:
2005 [16]
Wytrzymatdsé na kN m* 30,60 WL2
obciazenie sih naporu
wiatru
Wytrzymatas¢ na kN 30,50 PL2
obciazenie skupione
Chwilowe odksztalcen mm/m £25 TDB4
zginapce
Chwilowe odksztatcenifstopigi x m £0,02 TDT1
skretne £0,11 TDT3
£0,57 TDT5
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£1,15 TDT6*

Odksztatcenie trwate mm/m lub [20 % odksztatcenia -
stopies x m |chwilowego
Rodzaj krawdzi znaku - Zabezpieczona, kreoh E2

ttoczona, zaginana,
prasowana lub
zabezpieczona profilem

krawedziowym
Przewiercanie lica - Lico znaku nie mie by P3
znaku przewiercone zadnego

powodu

* klase TDT3 stosuje sidla tablic na 2 lub wicej podporach, klasTDT 5 dla tablic na
jednej podporze, klasTDT1 dla tablic na konstrujach bramowych, klasTDT6 dla tablic
na konstrukcjach wysgnikowych

Przyjeto zgodnie z tablig 1, ze przy sile naporu wiatru réwnej 0,6 kN (klasa WL&)wilowe odksztalcenie
zginapce, zarébwno znak, jak i sartarcz znaku nie mge by wicksze nk 25 mm/m (klasa TDB4).

2.5.4. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcze znakéw powinny spehditakze nastpujace wymagania:

- krawedzie tarczy znaku powinny bBysztywnione na catym obwodzie poprzez ich podwgjaeie o
promieniu gecia nie wekszym niz 10 mm whcznie z naranikami lub przez zamocowanie odpowiedniego
profilu na catym obwodzie znaku,

- powierzchnia czotowa tarczy znaku powinng bywna — bez wgit, pofatdowa i otworéw montaowych.
Dopuszczalna nieréwigé wynosi 1 mm/m,

- podwdjna gita krawedz lub przymocowane do tylnej powierzchni profile neiowe powinny usztywi
tarcz znaku w taki sposob, aby wymagania podane w taltlioyly spetnione a zarazem stanowity element
konstrukcyjny do montar do konstrukcji wsporczej. Dopuszcza siaksymalne odksztatcenie trwate do 20 %
odksztatcenia odpowiedniej klasy na zginanie ¢s&nie,

- tylna powierzchnia tarczy powinnadyabezpieczona przed procesami korozji ochronnywigkami
chemicznymi oraz powtaklakiernicz o grubdci min. 60 um z proszkowych farb poliestrowych cierszarych
matowych lub pétmatowych w kolorze RAL 7037; badanaley wykonywa zgodnie z PN-88/C-81523 [4]
oraz PN-76/C-81521 [1] w zakresie odpaiticna dziatanie mgly solnej oraz wody.

Tarcze znakéw i tablic o powierzchni > £ powinny spetnia dodatkowo nagpujace wymagania:

- narazniki znaku i tablicy powinny by zaokgglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami dlogymi w
zakczniku nr 1 do rozporglzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200325] nie mniejszym jednak hi
30 mm, gdy wielkéci tego promienia nie wskazano,

- laczenie poszczegoélnych segmentéw tarczy (dla znak@kogabarytowych) wzdiupoziomej lub pionowej
krawedzi powinno by wykonane w taki sposéb, aby nie wymtwaty przesurcia i przéwity w miejscach ich
taczenia.

2.6. Znaki odblaskowe

2.6.1. Wymagania dotyaze powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje girzez naklejenie na targcznaku lica wykonanego z samoprzylepnej,
aktywowanej przez docisk, folii odblaskowej. Zndkogowe klasy A, B, C, D, E, F, G, T i udzenia
bezpieczéstwa ruchu drogowego klasy U nie odblaskowe, aigéapuszczone do stosowania na drogach
publicznych.

Folia odblaskowa (odbijaga powrotnie) powinna spetdiavymagania okrdone w aprobacie techniczne;j .
Lico znaku powinno bywykonane z:

- samoprzylepnej folii odblaskowej o Wtwosciach fotometrycznych i kolorymetrycznych typu yipa 2 (folia
z kulkami szklanymi lub pryzmatyczna) lub typu 8li@ pryzmatyczna) potwierdzonych uzyskanymi
aprobatami technicznymi dla poszczegoélinych typdii fo

- do nanoszenia barw innychzbiata mana stosowé& farby transparentne do sitodruku, zalecane przez
producenta danej folii, transparentne folie plotegqosiadajce aprobaty techniczne oraz w przypadku folii
typu 1 wycinane ksztalty z folii odblaskowych bagweh,

- dopuszcza siwycinanie ksztattéw z folii 2 i 3 typu pod waruekn zabezpieczenia ich kradzi lakierem
zalecanym przez producenta folii,

- nie dopuszcza gstosowania folii 0 okresie trwaia ponizej 7 lat do znakow statych,

- folie 0 2-letnim i 3-letnim okresie trwaoi mogy by¢ wykorzystywane do znakéw tymczasowych
stosowanych do oznakowania rob6t drogowych, podimkdiem posiadania aprobaty technicznej i zachowania
zgodndci z zahcznikiem nr 1 do rozposglzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200@%prawie
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szczego6towych warunkéw technicznych dla znakéwginsyow drogowych oraz usdzen bezpieczastwa ruchu
drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogabh [2

Minimalna pocatkowa warté¢ wspétczynnika odblasku R’(cdt?) znakéw odblaskowych, zmierzona
zgodnie z procedarzawary w CIE No.54 [29], uywajac standardowego iluminanta A, powinna spetnia
odpowiednio wymagania podane w tablicy 2.

Wspoitczynnik odblasku R’ dla wszystkich kolorow kowanych, z wyjtkiem biatego, nie powinien By
mniejszy nk 70 % wartéci podanych w tablicy 2 dla znakéw z fptypu 1 lub typu 2, zgodnie z publikadCIE
No 39.2 [28]. Folie odblaskowe pryzmatyczne (typ8yinny spetnia minimalne wymagania dla folii typu 2
lub zwiekszone wymagania postawione w aprobacie techniattaajane;j folii.

W przypadku éwietlenia standardowym iluminantem D 65 i pomiargeometrii 45/0 wspotezine
chromatycznéci i wsp6tczynnik luminancji b powinny ldyzgodne z wymaganiami podanymi w tablicach 2 i 3.
Tablica 2. Wymagania dla wspétczynnika luminandjmvspétrzdnych chromatycznigi X, y oraz
wspoétczynnika odblasku R’

Lp. Wiasciwosci Jednostki Wymagania

1 Wspéiczynnik odblasku R’ gk |ed/nflx  ftyp 1 typ 2
oswietlenia 5, kat obserwacji 850 8180
0,33) dla folii: ® 35 ® 120
- bialej ;10 825
- zOtte] 37 B 21
- czerwonej 32 s 14
- zielonej 20,6 8
- niebieskiej ® 20 ® 65
- brazowej ® 30 390
- pomaraczowej
- szarej

2 Wspotczynnik luminancji b i - typ 1 typ 2
wspoétrzdne chromatyczrioi X, y b 30,35 b 30,27
*) dla folii: b 30,27 b30,16
- bialej b 30,05 b 30,03
- zOMte] b 30,04 b 30,03
- czerwonej b 30,01 b30,01
- zielonej 0,093 30,03 0,09330,03
- niebieskiej b30,17 b30,14
- brazowej 0,183 30,12 0,183 30,12
- pomaraczowej
- szarej

*) wspotrzedne chromatyczrimi X, y w polu barw wedtug tablicy 3

Tablica 3. Wspétrgdne punktéw naroych wyznaczaicych pola barw

Barwa folii Wspotrzdne chromatyczrigi punktéw naranych
wyznaczajcych pole barwy
(zrédto $wiatta Dys, geometria pomiaru 45R)
1 2 3 4
Biata X 0,355 0,305 0,285 0,335
y 0,355 0,305 0,325 0,375
76tta typ 1 folii X 0,522 0,470 0,427 0,465
y 0,477 0,440 0,483 0,534
7 6Ma typ 2 folii X 0,545 0,487 0,427 0,465
y 0,454 0,423 0,483 0,534
Czerwona X 0,735 0,674 0,569 0,655
y 0,265 0,236 0,341 0,345
Niebieski X 0,078 0,150 0,210 0,137
y 0,171 0,220 0,160 0,038
Zielona X 0,007 0,248 0,177 0,026
y 0,703 0,409 0,362 0,399
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Brazowa X 0,455 0,523 0,479 0,558
y 0,397 0,429 0,373 0,394
Pomaraczowa X 0,610 0,535 0,506 0,570
y 0,390 0,375 0,404 0,429
Szara X 0,350 0,300 0,285 0,335
y 0,360 0,310 0,325 0,375

2.6.2. Wymagania jakeiowe

Powierzchnia licowa znaku powinnadndwna, gtadka, bez rozwarstuiigoecherzy i odklejé na kravedziach.
Na powierzchni mogwyskpowa w obrebie jednego polérednio nie wecej niz 0,7 beddw na powierzchni
(kurz, rcherze) o wielkéci najwyzej 1 mm. Rysy nie majprawa wysipic.

Spos6éb paiczenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien unieradwia¢ jej odhczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturéw znaku, ktére m@gwst& przy nanoszeniu
farby na odblaskowpowierzchng znaku, nie bylty wiksze ni podane w p. 2.6.3.

Lica znakéw wykonane drukiem sitowym powinnychyolne od smug i cieni.

Krawedzie lica znaku z folii typu 2 i folii pryzmatyczjppowinny by odpowiednio zabezpieczone np. przez
lakierowanie lub ramz profilu ceowego.

Powtoka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylnapsiie znaku powinna kByr6wna, gtadka bez smug i
zaciekow.

Sprawdzenie polega na ocenie wizualnej.

2.6.3 Tolerancje wymiarowe znakéw drogowych

2.6.3.1 Tolerancje wymiarowe dla grubéci blach

Sprawdzenidruba mikrometrycza:

- dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr.515;2,5 mm wynosi - 0,14 mm,

- dla blach aluminiowych o gr. 1,5 - 2,0 mm wyne8i10 mm.

2.6.3.2 Tolerancje wymiarowe dla grub&ci powtok malarskich

Dla powtoki lakierniczej na tylnej powierzchni tascznaku o grubici 60 pm wynosi £15 nm. Sprawdzenie wg
PN-EN ISO 2808:2000 [22].

2.6.3.3 Tolerancje wymiarowe dla ptasksci powierzchni

Odchylenia od poziomu nie mggvynies¢ wigcej niz 0,2 %, wyatkowo do 0,5 %. Sprawdzenie
szczelinomierzem.

2.6.3.4 Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakéw

Sprawdzenie przymiarem liniowym:;

- wymiary dla tarcz znakéw o powierzchni <4podane w opisach szczeg6towychazahika nr 1 [25] s
nalezy powiekszy¢ 0 10 mm i wykonaw tolerancji wymiarowej £ 5 mm,

- wymiary dla tarcz znakéw i tablic o powierzchniif podane w opisach szczegétowychazahika nr 1 [25]
oraz wymiary wynikowe dla tablic grupy E nayepowigkszy¢ o 15 mm i wykon&w tolerancji wymiarowej
10 mm.

2.6.3.5 Tolerancje wymiarowe dla lica znaku

Sprawdzone przymiarem liniowym:

- tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego deuk sitowym wynosz = 1,5 mm,

- tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego rdeteyklejania wynosz £ 2 mm,

- kontury rysunku znaku (obwodka i symbol) mubz¢ rowne z doktadrizia w kazdym kierunku do 1,0 mm.
W znakach nowych na kdym z fragmentdéw powierzchni znaku o wymiarach4iom nie mae wystpowa’
wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniacherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym
kierunku. Niedopuszczalne jest wysbwanie jakichkolwiek zarysovigoowierzchni znaku.

Na znakach w okresie gwarancji, na:dtam z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach4tom dopuszcza
sie do 2 usterek jak wagj, o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej
dopuszcza gido 3 zarysowa o szerokéci nie wikszej nz 0,8 mm i catkowitej diugei nie wigkszej n 10
cm. Na catkowitej dtugei znaku dopuszczagshie wigcej niz 5 rys szerok&i nie wigkszej n 0,8 mm i
diugcici przekraczajcej 10 cm - pod warunkieme zarysowania te nie znieksztatcagsci znaku.

Na znakach w okresie gwarancji dopuszcza®ivniez lokalne uszkodzenie folii 0 powierzchni nie
przekraczajcej 6 mni kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku matego lékedniego, oraz
o powierzchni nie przekraczaiej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej niz 8 na kadym z fragmentéw
powierzchni znaku diego lub wielkiego (wdczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.
Uszkodzenia folii nie magznieksztalcatresci znaku - w przypadku wygpowania takiego znieksztatcenia znak
musi by bezzwtocznie wymieniony.
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W znakach nowych niedopuszczalne jest wystvanie jakichkolwiek rys, sgajacych przez warstefolii do
powierzchni tarczy znaku. W znakach eksploatowarnsirhenie takich rys jest dopuszczalne pod waremii
ze wystpujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekgowielkosci okreslonych ponkej.

W znakach eksploatowanych dopuszczalne jestepgstanie co najwyej dwdch lokalnych ognisk korozji o
wymiarach nie przekraczgyych 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z fragmentéw znaku o
wymiarach 4 x 4 cm. W znakach nowych oraz w znakaajdujcych sé w okresie wymaganej gwarancji
zadna korozja tarczy znaku nie seowystpowet.

Wymagana jest taka wytrzymatopokczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgtiu tarczy o 90przy
promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

2.6.4 Obowizujacy system oceny zgodéwm

Zgodnie z art. 4, art. 5 ust. 1 oraz art. 8, uststhwy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buldowch [30]
wyrob, ktoéry posiada aprohkgtechnicza moze by wprowadzony do obrotu i stosowania przy wykonywani
robét budowlanych w zakresie odpowiaggim jego widciwosciom wzytkowym i przeznaczeniu, zeli
producent dokonat oceny zgodog wydat krajowa deklaracg zgodndci z aprobat techniczi i oznakowat
wyréb budowlany zgodnie z oboygiujacymi przepisami.

Zgodnie z rozporglzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpg@04 r. [26] oceny zgodioi wyrobu z
aprobaj techniczi dokonuje producent, stogajsystem 1.

2.7. Materialy do montazu znakow

Wszystkie 4czniki metalowe przewidywane do mocowanigaay soly elementéw konstrukcji wsporczych
znakéw jaksruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gladkie, bezgnie¢, naderwa,
rozwarstwig i wypuktych karbow.

taczniki mog, by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach, w zatesci
od ich wielkdci. £aczniki powinny by ocynkowane ogniowo lub wykonane z materiatéw odgohn na korozj
w czasie nie krétszym ntarcza znaku i konstrukcja wsporcza.

2.8. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Prefabrykaty betonowe powinny bgkltadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniompdtazu.
Prefabrykaty naley uktada na podktadach z zachowaniem grgitu minimum 10 cm midzy podiazem a
prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dataaidrialéw dziatajcych korodujco
i w warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniami.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przysgpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkaic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

- koparek kotowych, np. 0,15%tub koparek gsienicowych, np. 0,25 in

- zurawi samochodowych o adigu do 4 t,

- wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w gruacpoistym,

- betoniarek przewiamych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na robkr

- srodkow transportowych do przewozu materiatéw,

- przewanych zbiornikdw na wog

- sprztu spawalniczego, itp.

Pierwsze dwie pozycje dotygavykonawcy znakow bramowych.

4. Transport

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2, Transport znakow do pionowego oznakowania drog

Znaki drogowe naley na okres transportu odpowiednio zabezpiéciak aby nie ulegaty przemieszczaniu i w
sposbb nie uszkodzony dotarty do odbiorcy.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w OST D-M}0®O0 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t naly wyznaczy:

- lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od kravedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,

- wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakoéw ngleabezpieczyw taki sposob, aby w czasie trwania i
odbioru robét istniata midiwo $¢ sprawdzenia lokalizacji znakdw.

Lokalizacja i wysoké&¢ zamocowania znaku powinny dygodne z dokumentagcprojektows.

Miejsce wykonywania prac nafg oznakowd, w celu zabezpieczenia pracownikow i kigayich pojazdami na
drodze.

5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentéw dla konstrukcjwsporczych znakéw

Spos6b wykonania wykopu pod fundament znaku piogovpowinien by dostosowany do gbokasci wykopu,
rodzaju gruntu i posiadanego sgtz Wymiary wykopu powinny byzgodne z dokumentagcprojektovg lub
wskazaniami layniera.

Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresie, aby po ich zakpeniu mana bylo przystpic
natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentdwyc

5.3.1. Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed ulgeniem prefabrykatu natg wyréwna: i zag:sci¢. Wolne przestrzenie gdzy scianami
gruntu i prefabrykatem nalg wypelnic materiatem kamiennym, np. kiem i dokfadnie zagci¢ ubijakami
recznymi.

Jezeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, tongdpowierzchnia prefabrykatu powinnathgwna z
powierzchny pobocza lub bywyniesiona nadcetpowierzchng nie wiecej niz 0,03 m.

5.3.2. Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dlanpaowania znakéw wielkowymiarowych (znak
kierunku i miejscowéci), wykonywane z betonu ,na mokro” lub z betonugibnego nalgy wykona zgodnie z
PN-S-02205:1998 [24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartystizlvozpartych naley wykonywa: zgodnie z
dokumentagj projektova, SST lub wskazaniami tgniera. Wykopy nalgy zabezpieczyprzed naptywem wod
opadowych przez wyprofilowanie terenu ze spadkiemliwiajacym tatwy odptyw wody poza teren
przylegajicy do wykopu. Dno wykopu powinno éyvyroéwnane z doktadrégia £ 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gnadzy usura¢ i miejsce wypetri do spodu fundamentu
betonem. Plaszczyzny boczne fundamentow sigkage z gruntem naliey zabezpieczyizolacy, np. emulsj
asfaltova. Po wykonaniu fundamentu wykop najezasypé warstwami grubéci 20 cm z dokladnym
zag:szczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, vegsiiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, wimny
by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjiSST.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

- odchytka od pionu, nie wtej niz £ 1 %,

- odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieagej niz + 2 cm,

- odchytka w odlegttci ustawienia znaku od kradzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego
postoju, nie wicej niz + 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegtoumieszczenia znaku zgodnie z
zakcznikiem nr 1 do rozposgizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnatéw drogolwgraz uradzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach [25].

5.5. Konstrukcje wsporcze

5.5.1. Zabhezpieczenie konstrukcji wsporczej przgdahaniem

Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych bramowychwykiegnikowych jedno lub dwustronnych, jak
réwniez konstrukcje wsporcze znakéw tablicowych bocznygowierzchni wikszej od 4,5 m gdy wystpuje
mozliwos¢ bezpadredniego najechania na nie przez pojazd - mbge zabezpieczone odpowiednio
umieszczonymi barierami ochronnymi lub innego rgulzezadzeniami ochronnymi lub przeciwdestrukcyjnymi,
zgodnie z dokumentacprojektowa, SST lub wskazaniami kgniera. Podobne zabezpieczenie malstosowa

w przypadku innych konstrukcji wsporczych, gdy chj@nie na nie w wkszym stopniu zagea
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bezpieczastwu wytkownikéw pojazddéw, rii najechanie pojazdu na barigjesli przewiduje to dokumentacja
projektowa, SST lub kynier.

5.5.2. Latwo zrywalne ztza konstrukcji wsporcze;j

W przypadku konstrukcji wsporczych, nie oskapch barierami ochronnymi - zaleca stosowanie tatwo
zrywalnych lub tatwo roziczalnych przekrojéw, atzy lub przegubéw o odpowiednio bezpiecznej koksfiu
umieszczonych na wysos@ od 0,15 do 0,20 m nad powierzchterenu.

W szczegolnéxi - zaleca si stosowanie takich przekrojowaeky lub przegubow w konstrukcjach wsporczych
nie ostongtych barierami ochronnymi, ktére znajdigic na obszarach zglkszonego zage@nia kolizyjnego
(ostrza rozgakien drog hcznikowych, zewstrzna strona tukéw drogi itp.).

tatwo zrywalne lub fatwo roztzalne zicza, przekroje lub przeguby powinnydaigak skonstruowane i
umieszczone, by znak wraz z konstrakejsporca po zerwaniu nie przewracaksia jezdng. Wysoka¢ czgsci
konstrukcji wsporczej, pozostatej po gciteniu gérnej jej egci od fundamentu, nie mae by wieksza od 0,25
m.

5.5.3. Zapobieganie zagmniu wytkownikéw drogi i terenu przylegtego - przez kan&tcje wsporca
Konstrukcja wsporcza znaku musidoayykonana w spos6b ograniczey zagraenie wytkownikow pojazdow
samochodowych oraz innychiytkownikéw drogi i terenu do niej przylegtego pmagjechaniu przez pojazd na
znak. Konstrukcja wsporcza znaku musi zapéwmizliwo $¢ tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lub
innego rodzaju uszkodzenia znaku.

5.5.4. Tablicowe znaki drogowe na dwdéch stupachpodtiporach

Przy stosowaniu tablicowych znakéw drogowych (dreskazow tablicowych, tablic przeddrogowskazowych,
tablic szlaku drogowego, tablic objazddw itp.) usaiezanych na dwdch stupach lub podporach - odiégto
migdzy tymi stupami lub podporami, mierzona prostopatth przewidywanego kierunku najechania przez
pojazd, nie mge by mniejsza od 1,75 m. Przy stosowanigkgzej liczby stupéw i dwa - odlegté¢ miedzy
nimi moze by mniejsza.

5.5.5. Poziom gornej powierzchni fundamentu

Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku w amédncie betonowym lub innym podobnym zgaane
jest, by gérna a&¢ fundamentu pokrywatasi powierzchni pobocza, pasa dziglego itp. lub byta nad:t
powierzchng wyniesiona nie wicej niz 0,03 m. W przypadku konstrukcji wsporczych, zngduch st poza
korom drogi, gérna cz¢ fundamentu powinna Bywyniesiona nad powierzchnierenu nie wicej niz 0,15 m.
5.5.6. Barwa konstrukcji wsporczej

Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych pionowych rausie¢ barwe szag neutrala z tym,ze dopuszcza si
barwe naturala pokry¢ cynkowanych. Zabraniagsstosowania pokiykonstrukcji wsporczych o jaskrawe;j
barwie - z wyatkiem przypadkow, gdy jest to wymagane g@mtymi przepisami, wytycznymi lub warunkami
technicznymi.

5.6. Pohczenie tarczy znaku z konstrukcg wsporcz

Tarcza znaku musi Byzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposéb uoiéwmiajacy jej przesuricie lub
obrat.

Materiat i sposéb wykonania pgizenia tarczy znaku z konstrukeysporca musi umaliwiaé, przy wyciu
odpowiednich nakgzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cédses wytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na kt6rych wpsija czeste przypadki dewastacji znakow, zalegassbsowanie
elementow zicznych o konstrukcji unienitiwiajacej lub znacznie utrudniggej ich rozhczenie przez osoby
niepowotane.

Nie dopuszcza sizamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w spaspmagaicy bezpdredniego
przeprowadzeni&ub mocujcych przez lico znaku.

5.7. Oznakowanie znaku

Kazdy wykonany znak drogowy musi néieaklejora na rewersie naklegkzawierajca nastpujace informacje:
a) numer i dat normy tj. PN-EN 12899-1:2005 [16],

b) klasy istotnych wigciwosci wyrobu,

¢) miesic i dwie ostatnie cyfry roku produkciji

d) nazwe, znak handlowy i inne oznaczenia identyfifag producenta lub dostagvesli nie jest producentem,
e) znak budowlany ,B”,

f) numer aprobaty technicznej IBDIM,

g) numer certyfikatu zgoddoi i numer jednostki certyfikapej.

Oznakowania powinny iywykonane w sposéb trwaly i wymay, czytelny z normalnej odlegia widzenia, a
catkowita powierzchnia naklejki nie bytaekisza nk 30 cnf . Czytelnd¢ i trwatos¢ cechy na tylnej stronie
tarczy znaku nie powinna byizsza od wymaganej trwaioi znaku. Naklejk nalezry wykonat z folii
nieodblaskowe;.
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6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania materialtéw do wykonania fundamentéw kdenowych

Wykonawca powinien przeprowadziadania materiatdw do wykonania fundamentéw betgeb ,na mokro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowyzhwniosek Wykonawcy, kynier mae
zwolni¢ go z potrzeby wykonania batlenateriatéw dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania tobo

Wszystkie materiaty dostarczone na bud@ewinny by sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego
wymiarow.

Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna byzgodna z ustaleniami zawartymi w tablicy 7.

Tablica 7. Czstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobowsthrczonych przez
producentow

Lp. | Rodzaj badanid Liczba bada Opis bada Ocena wynikév
bada
1 |Sprawdzenie Jod 5 do 10 bada|Powierzchng zbadé \Wyniki bada
powierzchni z wybra- nych  |nieuzbrojonym okiem. Do ew. |powinny by¢
losowo sprawdzenia gbokasci wad zgodne z
elementow w  Juzy¢ dostpnych narzdzi (np. [wymaganiami
kazdej dostar-  [liniatdw z czujnikiem, punktu 2
czonej partii suwmiarek, mikrometréw itp.
2 |Sprawdzenie [wyrobow licz-  |przeprowadi uniwersalnymi
wymiaréw cej do 1000 przyrzadami pomiarowymi lub
elementow sprawdzianami (np. liniatami,
przymiarami itp.)

W przypadkach budzych watpliwosci mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie §@iavosci
dostarczonych wyrobow i materiatdéw w zakresie wyatggodanych w punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania rob6t najesprawdzé:

- zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumeniggiojektowy (lokalizacja, wymiary znakow, wysokd
zamocowania znakoéw),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, ngod punktem 2 i 5,

- prawidtowa¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,

- poprawné¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkfedn

- poprawn@¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgiednpunktem 5.4 i 5.5,

- zgodnd¢ rodzaju i grubéci blachy ze specyfikagj

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymas
a) szt. (sztuka), dla znakéw drogowych konwencjoyet oraz konstrukcji wsporczych,
b) n? (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakévepstatych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6, daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr ostateczny

Odbiér robét oznakowania pionowego dokonywany lgstasadzie odbioru ostatecznego.
Odbiér ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu rob6t, na podstawie wynikow pomiaréw
i bada jakosciowych okrdlonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny

Przed uptywem okresu gwarancyjnego agleykona przeghd znakow i wybraa grupg podd& badaniom
fotometrycznym lica. Pozytywne wyniki przadu i bada mog by¢ podstaw odbioru pogwarancyjnego.
Odbiér pogwarancyjny natg przeprowadzi w ciagu 1 miesica po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego
w SST.

9. podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@izego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie fundamentéw,

- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,

przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w SST.

10. NORMY | przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie odpani powtoki lakierowanej na
dziatanie wody oraz oznaczanie nafivosci

2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektoweani

3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwagecione i walcowane na zimno ogdlnego
zastosowania

4, PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczanjgooddici powtoki na dziatanie
mgty solnej

5. PN-89/H-84023.07 Stal ol¢lenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

6. PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe -4eaknia z fundamentami - Projektowanie
wykonanie

7. PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowelbetowe i spgzone - Obliczenia statyczne i
projektowanie

8. PN-EN 40-5:2004 Stupyswietleniowe. Czs¢ 5. Stupy dwietleniowe stalowe.
Wymagania

9. PN-EN 206-1:2003 Beton & 1: Wymagania, wigiwosci, produkcja i zgodnig

10. [PN-EN 485-4:1997 Aluminium i stopy aluminiurBlachy, tamy i ptyty - Tolerancje

ksztattu i wymiarow wyrobow walcowanych na zimno

11. |PN-EN ISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszamstal metoal zanurzeniow
(cynkowanie jednostkowe) — Wymaganie i badanie

12. |PN-EN 10240:2001 Wewtnzne i/lub zewntrzne powtoki ochronne rur stalowych.
Wymagania dotycce powtok wykonanych przez cynkowanie
ogniowe w ocynkowniach zautomatyzowanych

13. |[PN-EN 10292:2003/ Tasmy i blachy ze stali o podwigzonej granicy plastyczici
A1:2004/A1:2005(U) powlekane ogniowo w sposoékagty do obrébki plastycznej na zimno.
\Warunki techniczne dostawy

14. |PN-EN 10327:2005(U) [Tasmy i blachy ze stali niskoweglowych powlekane
ogniowo w sposdb ciggty do obrdbki plastycznej na zimno.
Warunki fechniczne dostawy

15. |PN-EN 12767:2003 Bierne bezpieftzt®vo konstrukcji wsporczych dla udzen
drogowych. Wymagania i metody bada
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16. |[PN-EN 12899-1:2005 Stale, pionowe znaki droge®@es¢ 1: Znaki state

17. |prEN 12899-5 State, pionowe znaki drogowe ¢$€5 Badanie wgpne typu
18. |[PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniaregzobudowy (Kod IP)

19. [PN-EN 60598-1: 1990 Oprawywaietleniowe. Wymagania ogoélne i badania

20. |PN-EN 60598-2:2003(U)| Oprawywietleniowe - Wymagania szczegétowe - Oprawy
oswietleniowe drogowe

21. |PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwint@va

22. |PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery - oznaceagnubdci powtoki

23. |PN-91/H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowaneguaaco

24. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zéervymagania i badania

10.2 Przepisy zwzane

25. Zahczniki nr 1 i 4 do rozpormdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200%prawie szczegodtowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogolvgraz urzdzeh bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkoéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr, §2@. 2181)

26. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia@02Q. w sprawie sposobdow deklarowania
zgodndci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowaniaiekiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz.
2041)

27. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopad#2 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych upoivaonych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

28. CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surfateucs for visual signalling (Zalecenia dla barw
powierzchniowych sygnalizacji wizualnej)

29. CIE No. 54 Retroreflection definition and measnent (Powierzchniowy wspétczynnik odblasku defiii
pomiary)

30. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobactidwdanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

31. State odblaskowe znaki drogowe iaglzenia bezpiecastwa ruchu drogowego. Zalecenia IBDiM do
udzielania aprobat technicznych nr Z/2005-03-009
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