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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST S-00.00

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej sffigacji technicznej (OST)sgswymagania
0golne dotyczce wykonania i odbioru robét zgaanych zbudows kanalizacji sanitarnej
z przytaczami w m. Ariany, Kazmierzyn, Nowy Zbrachlin, Waganiec i Zbrachlin
oraz stacji zlewnejsciekdw dowaonych gm. Waganiezgodnie z Dokumentagj
Projektowa.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna etéarobowizujaca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej stosowana dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji , zgodnie z zakresem wgmonym w punkcie 1.3

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej gfigacji obejmup wymagania ogoélne, wspodlne

dla rob6t objtych nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

e ST S00.00 Wymagania ogdlne

+ K-01.00.00 Odtworzenie trasy i punktéw wység&iowych

« K-01.01.00 Roboty drogowe

« K-02.01.00 Roboty ziemne

« K-03.01.00 Roboty montawe

* K-04.01.00 Przepompownieiekow
Niezaleznie od postanowieWymaga Ogolnych , Wykonawcaddlzie s¢ stosowat do
odpowiednich postanowie instrukcji , przepiséw: w tym Polskich Norm i tygznych
wymienionych w Specyfikacjach Technicznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Gyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym
przypadku nagpujaco:
1.4.1 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdniddbunéty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczonyugbu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi ydzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3 Droga tymczasowa (momtava) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona
do ruchu pojazdéw obstugigych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywmizeana
do usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stron@patrzony piecgia organu
wydajcego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowagy urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych, ghey do notowania zdar#e okoliczngci zachodzcych

w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywangdbioréw robot, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej paitizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawae i projektantem.

1.4.5. Inspektor nadzoru — osoba powotana przez Zaajpeigo, o ktérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca o uprawnieniach ékmeych w ustawie ,,Prawo Budowlane

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua



1.4.7 Jezdnia - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez inspektora nadzesayt z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zaiznikdw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez inspektora nadzoru.

1.4.9. Materiaty - wszelkie tworzywa niezne do wykonania robot, zgodne z dokumetacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimspektora nadzoru..

1.4.10.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgttych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniajych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bigedaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstw scieralra a podbudow,
zapewnigjca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich
na podbudow.
c) Podbudowa - dolna e& nawierzchni shaca do przenoszenia ohzen od ruchu
na podtae. Podbudowa nie sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).
d) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona skfadasie z jednej lub dwdch warstw.
e) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedosgtej sk
do nawierzchni.
1.4.11. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi obiektu.
1.4.12. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowartpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres bydow
1.4.13. Odpowiednia (bliska) zgodi®- zgodnéé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oliteny - z przeaitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddovlanych.
1.4.14. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzaca autorem dokumentaciji
projektowej.
1.4.15. Przeszkoda naturalna - elemé&midowiska naturalnego, stanaey utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przykiad agllvagno, rzeka, szlakedréwek dzikich
zwierzt itp.
1.4.16. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosvutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.4.17. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem icl§dio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.18. Teren budowy - teren udg@phiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcieojakorzce czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca jest odpowiedzialny Zeofd wykonanych robot, bezpieazsgwo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodywie przy budowie oraz za ich zgodto
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyrgodnieniami prawnymi



i administracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne punktow gtébwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacjegtowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzétrza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasog.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Zamawigjcy przekae Wykonawcy 2 egz. dokumentacji projektowej, dziknn
budowy , pozwolenie na budewbDokumentacja projektowa zawiera rysunki, oblicgaen
i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegabwyarunkach umowy.
Wykonawca w ramach ceny kontraktowej opracuggeit organizacji ruchu
kotowego oraz uzyska decyzje naczag pasa drogowego.
Jezeli w trakcie wykonywania robot , wysgdia kolizje, ktorych nie dato giprzewidzi€
na etapie opracowania dokumentacji — Wykonawcadstagvi propozycje ich rozwzania,
ktora nalezy uzgodné z Zamawiajcym i uzytkownikami uradzen nad i podziemnych.
1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacp projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wikgsdodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawiggego stanowdi cz¢$¢ umowy, a wymagania okiene w chaby
jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozlieosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentow ohowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnyahOgolnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywa bicdow lub opuszczew dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozhieosci, wymiary podane na gimie s wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostare materiaty éda zgodne z dokumentag;j
projektowg i ST.

Dane okéone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za warti
docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach okilenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowlisauwykazywa zgodnadé
z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub ropoie lzda w petni zgodne z dokumentac;j
projektowa lub ST i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostanzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykua@onownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobawany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejacych obiektow (jezdnigiciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dlkrésvania realizacji
kontraktu, a do zak@czenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przygtieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Zamaagemu
(Inspektorowi Nadzoru ) projekt do zatwierdzeniagadniony z odpowiednim zadem
drogi i organem zanzizapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt
w okresie trwania budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu
powinien by na biegaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymmkgdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.



W czasie wykonywania robot Wykonawdostarczy, zainstaluje ¢dizie
obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczae takie jak: zaporygwiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewmiajv ten sposob bezpiedmstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunkiaezhdgci w dzier i w nocy tych zapér
i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i innedglzenia zabezpieczge kxda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Koszty zaja drog Wykonawca ujmie w cenie kontraktowe;.

Fakt przygpienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru pragz umieszczenie,

w miejscach i ilgciach okrélonych tablic informacyjnych, ktérych #ebedzie zawierata
informacje dotyczce kontraktu. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caly okres realizacji roB@iblica informacyjna winna ldyzgodna

z Rozporadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwa z dnia 15.12.1995r.

Wykonawca jest zobawany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

W miejscach przylegaych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogradalzi
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyspdktorem Nadzoru.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obawek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
i wykanczania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie padku, czystéci i zapewni
odprowadzenie wod stgjych.
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepisow
i norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wynidaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczetnarinych przyczyn powstatych
W nastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
» lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopovegdiojazdowych,
» $rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
» zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytarm substancjami
toksycznymi,
e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
* mozliwoscia powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawcachizie przestrzeggprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca
bedzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowwapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojhizda

Materialy fatwopalnets sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpsm o0sob trzecich.

Wykonawcaghizie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwadyszkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone
do wycia.

Nie dopuszczasizycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie
0 skzeniu wikszym od dopuszczalnego, ofltmego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materiaty odpadowste do robo6t bda miaty aprobat techniczia
wydara przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

Materiaty, ktéreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdét, &pkaczeniu
robot ich szkodliwé¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania.zéé wymagag tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzytagod: na wycie tych materiatow od wiaiwych
organow administracji gstwowej.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ockrovstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witagdaloych
wiascicielami tych urzadzen , potwierdzone informacjami o ich lokalizacji. Wykawca
zapewni wiaciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzety@minstalacji i urzdzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zoboaziany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegWwzasov
dla wszelkiego rodzaju robét, ktore majy¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji
I urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémspektora Nadzoru i wtadze
lokalne o zamiarze rozpogza robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tystalacji
Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadza@ainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcagolzie odpowiadédza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iagizen podziemnych .

Jeeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydowszkaniowej wasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadnim. W przypadku wefia na grunty prywatne
Wykonawca zobowdizany jest spisanotatky z wigcicielem i przywroat teren do stanu
pierwotnego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawcaghizie stosowasic do ustawowych ogranicaaaciskow osi
na drogach publicznych przy transporcie materiatdayposaenia na i z terenu robot.
1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawedzie przestrzegaprzepiséw dotyczych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolda Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychzdliewia oraz nie spetnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewnigdzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgge,
socjalne oraz spezi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpiésiga publicznego.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawcaghizie odpowiadat za ochremobot | za wszelkie materiaty
i urzadzenia uywane do robét od daty rozpacia do daty odbioru robot.

.Utrzymanie powinno &yprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub
jej elementy byty w zadowalggym stanie przez catly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpaé¢zoboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zoboaziany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmimytyczne, ktére sw jakikolwiek
Sposob zwjzane z wykonywanymi robotami ethzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych postanogdczas prowadzenia robot.

Wykonawcaghizie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagmawnych odnénie wykorzystania
opatentowanych uggzer uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem roboét i w sposobgty
bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsjaekopie zezwolg
i inne odnéne dokumenty.

1.5.13. Roéwnowanosé¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontmkych powotane gskonkretne normy
i przepisy, ktore speintamaj materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, lzda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionvegaania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, pnmeoty wartgciowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtikna terenie budowy:ta
uwazane za wtasnig Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonilnspektora
Nadzoru i posipowa zgodnie z jego poleceniami.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej siedem dni przed zapleanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robo6t, Wykonawca ptasd Inspektorowi Nadzoru
do zatwierdzenia, szczegotowe informacje dadgezoroponowanegarodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow .

Zatwierdzenie partii materiatdbwanegazrodia nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materialy z danegmdta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zoboaziany jest do prowadzenia badaateriatow w celu
udokumentowaniaze materiaty ( posp6tka ) w sposohgly spetniaj wymagania ST
w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatébw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanienmben od wiacicieli i odnagnych wiadz
na pozyskanie materiatéw zgddet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowzany dostarczylnspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpoczxiem eksploatacji .

Humus i nadkiad czasowoeteljz terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatdw miejscowychdola formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukezeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy ygkane z wykopow na terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowdalbivykorzystane do robét lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymaganowy lub wskazaZamawiajcego.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom ST

Materiaty nie odpowiadag wymaganiom zostamprzez Wykonawg usungte
z terenu budowy duiz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.



Kady rodzaj robot, w ktorym zostazastosowane materiaty nie posiada;
dopuszcze, swiadectw jakéci , Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, §icsk z jego
nie przygciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasoldadowane materiaty, do czasu gdydip
one uyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczygsrami, zachowaty swegjjakas¢
i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania netex beda zlokalizowane w olbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nedkdh poza placem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawc

3. SPRZET

Wykonawca jest zobawany do uywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robot. Spez uzywany do robot
powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie orgaajizabot, zaakceptowanym przez
Zamawiajcego; w przypadku braku ustales wymienionych wyej dokumentach, spgz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajr$o sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentaciji projektowej, ST.

Sprg bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Powinien liyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotyszymi jego uytkowania.

Wykonawca musi posigdapie dokumentow potwierdzajych dopuszczenie
sprztu do uwytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sper, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy, zostarprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i ropualszczone
do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobawany do stosowania jedynie takigiodkéw transportu,
ktore nie wptya niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkciwosci przewaonych
materiatow.

Liczbarodkow transportu powinna zapewérowadzenie robot zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, ST, w terminiezpwidzianym umow.

Przy ruchu na drogach publicznyojapdy lzda spetnid wymagania dotyczxe
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwngzh naciskdw nasa innych
parametrow technicznych.

Wykonawcaghizie usuwaé na bieaco, na witasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jegadanja na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny zavgadzenie robot zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakg zastosowanych materiatéw i wykonywanych robotichazgodnéé
z dokumentagj projektows, wymaganiami ST, projektem organizacji rob6t opraanym
przez Wykonawg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.



Wykonawca jest odpowiedzialny z&tddne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzednymi okr&lonymi
w dokumentacji projektowe;j.

Bd¢dy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgan
usungte przez Wykonawgna wiasny koszt

Sprawdzenie wytyczenia robot lukzngczenia wysokai przez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzidmaa ich doktadngt.

Decyzje Inspektora dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow
robét kkda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzowrgabvykonywane nie pgniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykongwod grdba wstrzymania robot.
Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Whdwca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. System zapewnienia jakkzi ( SZJ )

Wykonawca jest odpowiedzialny Zojg Rob6t i dostarczy Inspektorowi
do zatwierdzenia szczegoty swojego systemu zapenenjakaci, w ktorym przedstawi
zamierzony sposob wykonywania Roboét ,ztiveosci techniczne, kadrowe i organizacyjne,
gwarantugce wykonanie robo6t zgodnie z kontraktem i ustal@ndokumentacji technicznej ,
ST. Program zapewnienia jakd powinien zawier&
. ngsc 0go6lm opisujaca:
organizac wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposo6b zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przyge@anie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania
poszczegdlnych elementéw robot,
system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jaom
wykonywanych robot,
wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli
* Czg$¢ szczegotow opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami

technicznymi
rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
metod magazynowania materiatow,
sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedhutta wiasciwosci w czasie
transportu,
Sposob i procedyrbada podczas dostaw materiatow
sposb6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robéttizie osagniccie zatlaonej jakaci Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny zénp&ontrok robét i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligagzhpc personel, spet, zaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aateriatéw oraz robaot.



Wykonawcaghzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robot
Z czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Wszystkie koszty zagiane z organizowaniem i prowadzeniem lbatiateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki drla pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzeyszystkie jednostkowe elementy produkcji mog
by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do baflainspektor Nadzorudalzie
mie¢ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Wykonawcglbie
przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktore huazgtpliwosci co do jakéci,

o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usunete z wtasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badagpokrywa Wykonawca

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaggdip przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez liyniera/Kierownika
projektu.

Przed przygtieniem do pomiaréw lub bafdlaWykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu irtenie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca prasdsta psmie ich wyniki
do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawcaghlzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z
wynikami bada jak najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Przy wykonywaniu robot budowlanydiezy , zgodnie z obowizujacymi w tym
zakresie przepisami stosoévayroby budowlane, ktére zostaty dopuszczone dotobr
i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budiwie.

Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnegsostania w budownictwieasnvyroby

wiasciwie oznaczone:

1. certyfikatem na znak bezpiedmstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodtidz kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,

2. deklaracy zgodndci lub certyfikatem zgodrigi z:

— Polsky Normg lub

— aprobaj techniczr, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowidtwiskiej
Normy, jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktore spetniajwymogi
ST.

W przypadku materiatow, dla ktoryelwv. dokumenty s wymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do rob@thie posiadate dokumenty, okéajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidych wymagé beda odrzucone.



6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dailantem prawnym obowzujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy
do zakdiczenia budowy.. Odpowiedzial§toza prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowhzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyda dokonywane na bigco i beda dotyczy¢
przebiegu robdt, stanu bezpieigeva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny
budowy. Kady zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaiémazwiska oraz stanowiska ghowego.
Zapisy lkeda czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezgpeednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zajczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdxrida oznaczone
kolejnym numerem zatznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora
Nadzoru.

Do dziennika budowy nayewpisywa w szczegolngci:
dat przekazania Wykonawcy placu budowy,
terminy rozpocgzcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw robot,
przebieg robat, trudrioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyaogyrzerw w
robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
— daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
— zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkiui z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentaciji
projektowej,
— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,
— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
— dane dotycace jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z pudm, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.
Wopis projektanta do dziennika bugtahbliguje Inspektora Nadzoru
do ustosunkowaniagiProjektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawnfe
do wydawania polegeWykonawcy robot.
(2) Ksiazka obmiaréw

Ksizka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego
postpu kadego z elementow robo6t. Obmiary wykonanych robséeprowadza giw sposob
ciagty w jednostkach przgjych w kosztorysie i wpisuje do lgki obmiarow.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicze, siprécz wymienionych w punktach (1) i (2)

nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na budoyy

b) protokoty przekazania placu budowy,
c) protokoty odbioru robat,



d) protokoly z narad i ustate
e) korespondengjna budowie.
(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowyetta przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zagiricie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugnj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowydh zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru
I przedstawiane do wgdlu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robotehzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie
z dokumentagj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawcgg@emnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminienialou, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru dula wpisane do kaizki obmiardow.

Jakikolwiek h#l lub przeoczenie (opuszczenie) wédiach podanych Wiepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wyglkwvcy od obowizku ukaiczenia
wszystkich robot. Ridne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru
na pgmie. Obmiar gotowych robotkbzie przeprowadzony z eztotliwoscia wymagai
w Kontrakcie.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dtugéci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyntida
obmierzone poziomo wzdidinii osiowej.

Jdi ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

lldci, ktdre mag by¢ obmierzone wagowo g¢bda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie ugdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiiab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzdzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestugcych to Wykonawcaduzie posiadawazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie ugdzenia pomiarowedala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania rob6t.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiarydula przeprowadzone przedgeiowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkdéw robat, a tate w przypadku wygpowania dhaszej przerwy w robotach i zmiany
podwykonawcOw robot.

Obmiar robot zanikaych przeprowadzaegv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegeych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraaodizowne obliczeniacbda wykonane
w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchui obgtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieakisi obmiaréw.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalencséci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikaych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikajych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesidireaji ulegry zakryciu.

Odbidr robét zanikajych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bantwaania ogolnego
postpu robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denlzika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektorazdad Odbiér bdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inspektora Nadzoru.

Jaka i ilo$¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraeptprojektows, ST.

Badania techniczne robét sktadde beda z odbioru technicznego ¢xiowego
dla robot zanikajcych i odbioru technicznego po zakaeniu rob6t. Badania przy odbiorze
powinny by zgodne z PN-EN 1610, PN-EN 1671, PN-EN 1091.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr eiciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot.

Odbioru czsciowego robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru. Badamniy pdbiorze technicznym egciowym
poleg& beda na:

* zbadaniu zgodrioi usytuowania i diugiei z Dokumentag Projektove

I Inwentaryzacj geodezyjn,

» zbadaniu prawidtow&zi wykonania paiczen,

» zbadaniu podiza naturalnego,

» zbadaniu podta wzmocnionego przez sprawdzenie gégborodzaju, zgodnie z PT,

* zbadaniu materiatuzytego do podsypki i osypki,

» zbadaniu szczelsoi przewodu , instalaciji,

* zbadaniu rgdnych posadowienia przewodu.

8.4. Odbiér ostateczny

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finptroenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ikzi, jakasci i wartdsci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotow®
do odbioru ostatecznegaedrie stwierdzona przez Wykonagwvpisem do dziennika budowy
z bezzwtocznym powiadomieniem ndrpie o tym fakcie Zamawiagego. Odbidr ostateczny
robét nastpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakzenia robot i przycia dokumentéw, o ktorych mowa
w punkcie 8.4.2.



Odbioru ostatecznego robét dokamaikja wyznaczona przez Zamaviizggo
w obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Badania przyiodte technicznym
koncowym polegé beda na:
» zbadaniu zgodrigi stanu faktycznego z DT i inwentaryzageodezyjn,
» zbadaniu protokotu odbioru wynikow badstopnia zagszczenia gruntu i zasypki
wykopu,
» zbadaniu protokotéw szczelém przewodow,
» zbadaniu rozstawu studzienek kanalizacyjnych,
» zbadaniu zgodrigi zastosowanych materiatow.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonadkdoru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonavesa zobowizany przygotowanasgpujace
dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekamentow umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST

iew. PZJ,
6. deklaracje zgodrii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST
iew. PZJ,
7. opinie technologicza sporadzor na podstawie wszystkich wynikow badgoomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrisd z PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsajveetlenia itp.) oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robot wdeicielom uradzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzaciji
powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, robg@yd wzgédem przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porogaiui
z Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zatdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag kzda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawégo. Termin wykonania roboét
poprawkowych i robot uzupetnigjych wyznaczy komisja.
Wykonawca zobowjzany jest ziay¢ oswiadczenie:

* 0 wykonaniu robot zgodnie z DokumentaBjrojektows, warunkami pozwolenia

na budow,
* 0 doprowadzeniu do nalgego stanu i poedlku terenu budowy.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na eeevykonanych robot zwrzanych
z usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjngdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzgldnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestany robo6t”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaywptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaw
za jednosti obmiarows ustalon dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji kosztowspledzie uwzgédniat wszystkie czynngei,
wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w ST
i w dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe robot lgda obejmowac:

- robocizi bezpdredni wraz z towarzysicymi kosztami,

wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymaa
ewentualnych ubytkéw i transportu na tereddwy,
wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyseymi kosztami,
koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawza dam pozycje w wycenionym
przedmiarze robot ( kosztorysie ofertowym ) jest dateczna.

9.2. Koszty zawarcia ubezpiecZena Roboty Kontraktowe
Koszty zawarcia ubezpieaz@onosi Wykonawca.
9.3. Koszty pozyskania ¢kojmi wykonania i wymagan gwarancji

Koszty pozyskaniagkojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarangnpsi
Wykonawca.

9.4.Koszty zagcia pasa drogowego

Koszty opracowania projektu organizacji ruchu kaégw , zajcia pasa drogowego oraz
umieszczenia w pasie drogowym agzen ponosi Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z pgdiejszymi
zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopaf01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-01.00.00

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Safwymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zezanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysakowych
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznejz@pompowniamiciekow oraz
przykanalikami, wykonywanej podczas realizacji istyeji ,Kanalizacja sanitarna
z przytaczami w m. Ariany, Kazmierzyn, Nowy Zbrachlin, Waganiec i Zbrachlin
oraz stacji zlewnejsciekdw dowaonych gm. Waganiec”.Zakres prac niniejszego etapu
dotyczy wykonania kanalizacji sanitarnej grawitaeyji ttocznej oraz przepompowni
sciekdw obejmujcam. Ariany, Kazmierzyn, Nowy Zbrachlin, Waganiec i Zbrachlin
oraz stacji zlewnejsciekébw dowaonych gm. Waganiec

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jestetvana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wikcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejpurgkres rzeczowy zawarty
w przedmiarze robot pkt.7.

* wytyczenie kanalizacji sanitarnej 15,488 km
* wytyczenie trasy istniegego uzbrojenia - 3,100 km
* monta konstrukcji podwieszekabli i rurocagow - 310 szt.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@mowych
W zakres rob6t pomiarowych, gxeinych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych wchodaz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktow wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzete o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wyseégiowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrareprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoOb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektow ikynierskich
Wyznaczenie obiektéwzymierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi
obiektu i punktéw wysokgiowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, arkrich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatyeiajpdszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpounkpy).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy

I koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST S-00.00. ,Wagania ogodlne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedziahayjak@é¢ ich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektowa , ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne agania
dotyczce robot podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogdlne



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne”

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy:

A/. wyznaczaniu trasy i wyznaczaniu roboczych pamktwysokaciowych wg zasad
niniejszej ST &

- paliki drewnian&rednicy 70mm i dtugeei 1,1m

- prety stalowe fi 12mm i dtugii 30cm

- farba chlorokauczukowi ( do zaznaczania punktévjeadni)

B/. zabezpieczeniu uwdzer podziemnych w miejscu skrzgwan wg Zasad niniejszej Shs

- rury AROTA PS 110/110 kolor czerwony

- rury AROTA PS 83/75,110/100 kolabity

, Swiadki” powinny mi& dtugaié okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.

3. SPRAT
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyce sprztu podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprg stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych

powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyce transportu podano w ST S-00.00 ,Wymagania
0goIne”

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprg | materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami
transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podarST S-00.00 ,Wymagania ogolne”
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinnyhyykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przygtieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawigcego
dane zawierafe lokalizact i wspétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczoreep Zamawiajcego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedlne do szczegétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinnyhyykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast paimowat Inspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych tragiub) reperéw roboczych. Bily
te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdezy rzdne terenu ok&one w dokumentacii
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste r@ne terenu istotnie #ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoko tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno leyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora.

Wszystkie roboty, ktére bazup pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przepdktora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowinasy i punkty pérednie osi trasy musgz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia citegace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznatcpewinny by zaakceptowane przez
Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny zaroce wszystkich punktow pomiarowych
i ich oznaczé w czasie trwania robot. Zedi znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praesid robdt, to zostarone odtworzone
na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarkar@eczne dla prawidtowej realizacji robét
naleza do obowiazkow Wykonawcy.

Repery robocze powinnyhyyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj
wyrazne i jednoznaczne okdlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.3. Wyznaczenie punktow gtdwnych i wysokiowych trasy kanalizacji

Tyczenie osi trasy nayjavykona w oparciu o dokumentagcprojektows, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

@ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich
w odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréscz nie rzadziej, ni
co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyyeyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowe]j nie me by wigksze nk 3 cm Rzdne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowej.



Do utrwalenia osi trasy w terenéeny uzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usurcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot
zashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnizonych poza granicobét.

Do wyznaczania kradzi nasypow i wykopow natky stosowd dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowd w przypadku nasypow o wysoda
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegte¢ migdzy palikami lub
wiechami naley dostosowa do uksztattowania terenu.

5.4. Wyznaczenie potzenia obiektow

Dla kadego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie
poprzez:
a) wytyczenie gtdbwnej osi kanalizacji , przykanalik@naz przepompowni ( sytuacyjne
i wysokasciowe ),
b) wykonanie pomiaréw sprawdaajych spadki, usytuowanie gtéwnych elementéow
kanalizacji sanitarnej w wykopie przed zasypaniem,
c) inwentaryzacja elementow naziemnych kanalizzgjitarnej po wykonaniu prac

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jdkbrob6t podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogélne”.
Kontra] jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7).

6.2. Sprawdzenie prac pomiarowych

Sprawdzenie robot pomiarowych nalgrzeprowadzawg nasgpujacych zasad:
* wyznaczenie sytuacyjno- wysaiaowe naley sprawdzé na wszystkich zatamaniach
pionowych i poziomych oraz co najmniej 5 razy na,
» robocze punkty wysokgiowe naley sprawdza niwelatorem na catym obszarze
budowy,
* wyznaczenie wykopow i nasypOw sprawéltama i Szablonem z poziomig
co najmniej w 5 miejscach naidym km oraz w miejscach bugtz/ch watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podar®T S-00.00. ,Wymagania ogolne”.
Jednostk obmiarova wyznaczenia trasy i punktéw wysakiowych jest km (kilometr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00¥@magania ogoélne”. Roboty
nalezy przyjmowa na podstawie szkicoéw i dziennikow pomiaréw geoglezsh lub
protokétu z kontroli geodezyjnej , ktore Wykonawarawinien przedtay¢ Inspektorowi
Nadzoru.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyce podstawy ptatrici podano w ST S-00.00 ,Wymagania
0golne”. Ptatnéci za 1 km pomiaréw , studziegkalezy przyjmowa na podstawie szkicow
i dziennikbéw pomiaréw geodezyjnych lub protokéhinkwli geodezyjnej.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zgodnie z dokumentacprojektows cena 1 km wykonania robét geodezyjnych obejmuije:
a) wytyczenie gtdwnej osi kanalizacji , przykanalikéwaz przepompowni ( sytuacyjne
I wysokasciowe ),
b) wykonanie pomiaréw sprawdaajych spadki, usytuowanie gtéwnych elementéw
kanalizacji sanitarnej w wykopie przed zasypaniem,
c) inwentaryzacja elementéw naziemnych kanalizasjitarnej po wykonaniu prac
Platnid rob6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw kanalizacji sanépjest
ujeta w koszcie robét kanalizacyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 17.05.1989r — Prawo geodezyjne ogeaficzne (Dz.U.Nr 30,p0z.163
z p&niejszymi zmianami)

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urzd Geodezji
I Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-01.01.00

ROBOTY DROGOWE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikaeghnicznej (ST)aswymagania dotycice
wykonania rozbiérki drog, chodnikéw, i wjazdow oradtworzenia drég, chodnikow
i wjazddw, w zwazku zbudows kanalizacji sanitarnej z przytaczami w m. Ariany,
Kazmierzyn, Nowy Zbrachlin, Waganiec i Zbrachlin orazstacji zlewnejsciekow
dowozonych gm. Waganiezgodnie z DokumentagcProjektov.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (ST) jessswana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wignionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej gfi&acji dotycz:
— mechaniczne ¢cie nawierzchni asfaltowej gr.egia 8 cm
— mechaniczna rozbiérka nawierzchni asfaltowej gmB
— reczna rozbiérka nawierzchni z kostki POLBRUK
— wywiezienie gruzu samochodami na odl. 10 km
— mechaniczne wykonanie warstwy @dsapcej gr. 10 cm
— podbudowa z kruszywa tamanego gr. 23 cm
— nawierzchnia z mieszanek asfaltowych gr. 7 cm
— odtworzenie chodnika z kostki POLBRUK gr. 6 cm
— krawezniki betonowe 15x30
— nawierzchnia z trylinki
— nawierzchnia z ptyt chodnikowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okréenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okréeniami podanymi w ST-S-00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgodso
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wyamég
dotyczce robot podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu roboét ejszej ST s.
— ptyty chodnikowe
— trylinka
— krawezniki betonowe 15x30x100 cm wibroprasowane
— kostka betonowa POLBRUK gr.6cm
— piasek — mieszanka optymalna
— cement portlandzki zwykty bez dodatkéw klasy ,,35”
— kruszywo naturalne z kruszywa tamanego
— miat kamienny
— mieszanka mineralno-bitumiczna grysowa



3. SPRAT
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotyce sprztu podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne”.

Do wykonania robot drogowych Wykonawca winien dyspoa nastpujacym sprztem.

— pita do ckcia asfaltu,

— miot pneumatyczny,

— koparka kotowa,

— zaggszczarki lub ubijaki mechaniczne

— walec statyczny samojezdny

— samochdd ezarowy 5-10 t

— rozkladarka mas bitumicznych

— spycharka

— walec wibracyjny

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyce transportu podano w ST S-00.00 ,Wymagania
0golne”. Materiaty uzyskane z rozbiorki oraz do \wbwania jak kruszywa nioa przewoz
dowolnymisrodkami transportu , zaakceptowanymi przez inspakiadzoru w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem aZninmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot rozbidrkowych

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano wSs00.00. ,Wymagania ogdlne”.

— rozbiorke nawierzchni asfaltowej i podbudow najevykona przy pomocy pity
do ckcia asfaltu i mtotébw pneumatycznych. Materiat uaisk z rozbiorki
warstwy bitumicznej nie powinien bynieszany w trakcie wykonywanych robét,
transportu i sktadowania z innymi materiatami razkowymi

— rozbi6rke nawierzchni z kostki POLBRUK wykokaecznie
z wyselekcjonowaniem kostki potrzebnej do odtworaemodnikow.

Materiaty z rozbiorki tj. asfalt , nadmiar ziemetony wywie.¢ na skladowisko odpadow
— zgodnie z UstagvPrawo Ochrongrodowiska oraz Ustawy o Odpadach.
Materiat ktory ma by ¢ ponownie wbudowany musi posiadéakceptacy inspektora.

5.2. Profilowanie i zagszczenie podiga:

Przed przysfpieniem do profilowania podke winno by oczyszczone z wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni natesprawdz, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podtéa. Nadmiar gruntu
z profilowania odwie¢ na odktad. Bezpwednio po profilowaniu podi@ naley przystpic
do jego zagszczenia.

Zagszczanie warstw natg rozpoczyna od krawedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie podia
o jednostronnym spadku najerozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej krawedzi.



Zagszczanie nalgy kontynuowa do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedtug normalnej préby Proctorzeprowadzonej wedtug PN-B-04481
[1]. Wskaznik zag;szczenia naley okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotnéc gruntu podtaa podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej war§oi. W przypadku, gdy wilgotnig
kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie
I napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgottdkruszywa jest risza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rownomiernie wymiesza

Nierown&zi lub zagkbienia powstate w czasie zggczania powinny kiy
wyréwnywane na bieico przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanieusunégcie
materiatu, a do otrzymania rownej powierzchni. Dopuszczalnartntcja dla glokasci
wykonywanego podia wynosi 1cm.

5.3. Warstwa odgczajaca

Kruszywo powinno byozktadane w warstwie o jednakowej grétipoprzy wyciu
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéwedrgch wysokéciowych. Grubéé¢
roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu osgnicto
grubai¢ projektowan. Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub
odcinajcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Nierown&zi lub zagkbienia powstate w czasie zggczania powinny kiy
wyroéwnywane na biesco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanieusunégcie
materiatu, a do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedgphych dla walcéw warstwa odcinap i odgaczapca powinna
by¢ zag;szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanymi.

Wilgotnéc kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej wartoi

5.3. Podbudowa z kruszywa kamiennego

Grub@ warstwy podbudowy z tlucznia nie tby po zagszczeniu mniejsza
od grubdci projektowane.

Kruszywo grube powinnodmsoztazone w warstwie o jednakowej grudog przy
uzyciu uktadarki albo réwniarki. Grulsé roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna by
taka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agingta grubg¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozemiu powinno b¥ przywatowane dwoma przaejami
walca statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowigrmniejszym ri 30 kN/m.
Zageszczanie podbudowy powinno rozpecaic od krawedzi i stopniowo przesuwéssie
pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk w kierunku osi jezdni. Zagzczenie
podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym pawinrpocz¢ si¢ od dolnej krawdzi
i przesuwa si¢ pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej
krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudovagadniczej, po przywatowaniu kruszywa
grubego naley roztozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklirmowa kruszywa
grubego. Do zagszczania naley uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co
najmniej 18 kN/m, albo plytowzag:szczarlg wibracyjma o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/m. Grubd¢ warstwy liznego kruszywa drobnego powinnachgika, aby
wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubegatatpsvypetnione kruszywem drobnym.
Jezeli to konieczne, operacje rozkladania i wibrowyweskruszywa drobnego nale
powtarz& az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetiowarstwe kruszywa
grubego.

Po zagzczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesura¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wydtanad powierzchriod 3 do 6 mm.



Nagpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim
o nacisku jednostkowym nie mniejszyni B0 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
dogzszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkawan

5.4. Odbudowa nawierzchni asfaltowych

Odbudowa nawierzchni asfaltowej w miejscadhigrozebrano nawierzckni
asfaltowg nalery ja odtworzy. Podtaze pod warstw wiazaca nawierzchni powinno kysuche
.wyprofilowane i réwne, bez kolein Warstwa nawidnmzicpowinna by uktadana gdy
temperatura otoczenia wagu doby byta nie iiza nk 5°C.Nie dopuszcza suktadania
warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podczad@patmosferycznych oraz silnego
wiatru. Nawierzchng zag:sci¢ zestawem walcow ogumionych , stalowych lub miegaan
Ztacza nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofead
do drogi®C.Geometki nawierzchni natey dowiazat do istniejcych drég pod wzghem
sytuacyjnym i wysoké&ciowym.

5.5. Nawierzchni z kostki betonowej

Nawierzchng z kostki betonowej wykonywana posypce piaskowo-cementowej
gr. 3cm.Podsypkcementowo — piaskawroztazy¢ na wyprofilowanym i zagszczonym
podtazu. Kostke uktada tak , aby szczeliny ratlzy kostkami wynosity od 2 do 3mm.Kosgtk
uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewpo procesie ubijania
podsypka zagszcza si. Ubicie nawierzchni naly przeprowadzi za pomog zag;szczarki
wibracyjnej (ptytowej) z ostonz tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nene
uzywat walca. Ubijanie nawierzchni nale prowadzé od krawedzi powierzchni w kierunku
jej srodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualreedwndaci
powierzchniowe mogby¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzame (knigte) naley wymieni na kostki
cate. Po utgeniu kostki szczeliny natg wypetnic piaskiem , a nagbnie zamiéc¢
nawierzchrg.

5.6. Krawezniki betonowe

Krawzniki betonowe naley ustawé na tawie z oporem wykonarm betonu klasy
B 7,5 na podsypce cementowo — piaskowej gr.5cny, gggm co 50m nalegy stosowa
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiezmas zalewows. Lawy betonowe zwykte
w gruntach spoistych wykonujezdbez szalowania. Spoiny kramnikow nie powinny
przekracza 1lcm i powinny by wypetnione zapraywcementowo — piaskawprzygotowan
w stosunku 1:2. Kragzniki na tukach drogi muszby¢ wykonane z prefabrykatow
dostosowanych do promienia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jdkorob6t podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogdlne”

7. OBMIAR ROBOT

Jednostlobmiarow jest 1nf wybudowanej drogi lub chodnika. Jednastk
obmiarowi dla krawznikow obrzey jest 1m , a dla wywozu gruzu z rozbiérki £ m

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.09mdbania ogolne”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyce podstawy ptatrici podano w ST S-00.00.00

~Wymagania ogolne”. Patrio za jednostk poszczegoélnych rodzajow robét nate
przyjmowa& zgodnie z dokumentacprojektows, obmiarem robét i ocarjakosci wykonania

robat.

Cena wykonania robét obejmuje:

mechaniczne ¢cie nawierzchni asfaltowej gr.ecia 8 cm
mechaniczna rozbiorka nawierzchni asfaltowej gnr8
reczna rozbiorka nawierzchni z kostki POLBRUK
wywiezienie gruzu samochodami na odl. 10 km
mechaniczne wykonanie warstwy adsapcej gr. 10 cm
podbudowa z kruszywa tamanego gr. 23 cm
nawierzchnia z mieszanek asfaltowych gr. 7 cm
odtworzenie chodnika z kostki POLBRUK gr. 6 cm
krawezniki betonowe 15x30

nawierzchnia z trylinki

nawierzchnia z ptyt chodnikowych

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probetyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartai

o0k w

N

zanieczyszczeobcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie skfadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d&zanie ksztaltu ziarna
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.d&2zanie mrozoodporsc

metod, bezpdredni

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartai

zanieczyszczeorganicznych

8. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.d2zaniescieralngci w

bebnie Los Angeles

9. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdoenawierzchni
drogowych

10. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawlaria z ttucznia
kamiennego

11. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoaldksztatcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnoawierzchni

plantografem i fai

PN-B-11213:1997 Materiaty kamienne. Elementy kamerkrawezniki uliczne,

12..

mostowe i drogowe

13.. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i

ocena zgodni



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-02.01.00

ROBOTY ZIEMNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikaeghnicznej (ST)aswymagania dotycice
wykonania i odbioru robo6t przy wykonywaniu wykop@wzwiazku zbudowa kanalizacji
sanitarnej z przytaczami w m. Ariany, Kazmierzyn, Nowy Zbrachlin, Waganiec
i Zbrachlin oraz stacji zlewnejsciekow dowaonych gm. Waganiezgodnie
z dokumentagj Projektova.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (ST) standekument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia w niniejszej specyfikagbejmup prowadzenie robot ziemnych dla
realizacji zakresu oké®nego w pkt.1.1 (ST) i obejmayj

- wykopy rczne w szalunkach gr. kat. I-llI

— wykopy w obudowie stalowej koparlgr. kat. I-111

— umocnienie petnécian wykopdéw obudowstalow i scianka stalowy
- wykopy reczne dotéw poszukiwawczych

— zasypywanie wykopdw podinych spychark 55K w gr. kat. I-1l
— zasypywanie wykopowecznie

— zag:szczenie nasypow ubijakami mechanicznymi gr. két. |

— dowoz piasku na obsypk wymiarg gruntu z odl. 10 km

— odwodnienie wykopu igtofiltramirednicy 50 mm, gt. 6,0 m

— pompowanie wody zestawem igtofiltrowym

— podtaza i obsypki z dowiezionego piasku

1.4.0Okreslenia podstawowe

Gtebokos¢ wykopu — odlegtéé migdzy terenem, a askoryta gruntowego w wykopie
mierzona w kierunku pionowym.

Odktad — miejsce sktadowania gruntow gruntu z wykopu

Wywa0z gruntu — odlegt@¢ od miejsca sktadowania gruntu wg ustiabdéerenta, naley
uzgodné z Zamawiagcym

Dowdz gruntu —odl. z jakiej dostarczy oferent grunt nagtyj sk do zagszczenia
Wskaznik zageszczenia gruntu— wielkos¢ charakteryzujca stan zaggzczenia gruntu
badana zgodnie z noamPozostate okétenia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w ST ,Wwgania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakiech wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wyamég
dotyczce robot podano w ST S-00.00"Wymagania ogolne”.



2. MATERIALY

Grunty rodzime i materiaty nieprayde do zasypania wykopow, azakhadmiar
gruntu z wykopu musizby¢ wywiezione na sktadowisko, zapewnienie terenéwodidad
nalezy do obowazkédw Wykonawcy. Na wymiangruntu oraz obsypkrurochgow naley
przywiez¢ grunt mineralny ( piasek wielofrakcyjny ), utliviajacy zagszczenie
do wymaganego wskaika. Grunty wykorzystywane do zasypania sieci poyiby¢
sprawdzone pod wzglem widciwosci geotechnicznych oraz zaakceptowane przez
Inspektora.

3. SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia doggezsprztu okr&lono w ST

S-00.00"Wymagania ogélne”

» zestawy igtofiltrowe do odwadniania wykopdéw

» koparki gisienicowe i kotowe

» spycharka gsienicowa

» samochdd samowytadowczy

» zagszczarka wibracyjna

» walec statyczny

» szalunki systemowe do umocnienia wykopow

4. TRANSPORT

Wykonawca ma obaaek zorganizowania transportu z uwglglieniem
wymogow bezpieczestwa, zarowno w olbie pasa rob6t drogowych jak i poza nim.
Srodki transportowe, porusza@ge si po drogach poza pasem drogowym powinny spétnia
odpowiednie wymagania w zakresie parametréw changktipcych pojazdy,
w szczegOlnéci w odniesieniu do gabarytow ohgenia na é. Skutki finansowe oraz prawne
, Wynikajace z niedotrzymaniem w/w warunkow ofp@ja Wykonawe.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne zasady prowadzenia robéapodv ST S.00.00.”"Wymagania ogolne”.
Catas¢ wykopow naley wykona jako wykopy wasko przestrzenne w obudowie stalowej .
Na odcinkach kolizyjnych powinien elementami uzbrognia podziemnego wykopy
wykonywaé wytacznie recznie.Dokon& wymiany gruntu w wymaganym zakresie,
uzgodnionym powinien inspektorem nadzoru powinismgktantem. Wykopy w gruntach
nawodnionych naley wykona w obudowie stalowej , przy rownoczesnym odpompowan
wody gruntowej igtofiltrami. Wykopy nalg utrzymywa w stanie suchym.

5.2. Wykonanie wykopow pod elementy kanalizacji

Dno wykopu powinno kiyrowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu aglpozostawt na poziomie wyszym
od rzdnej projektowanej o 5cm. Po wykonaniu wykopu lubzasie jego wykonywania
nalezy sprawdzé czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu kanajizeg przekazanego
Wykonawcy projektu. Napotkane , w obrysie wetwnnym wykopu kable i ruroggi nalezy
zabezpieczy przez podwieszenie w specjalnej konstrukcji wg \agai uzytkownikow sieci.



5.3. Zasypywanie wykopow

Obsypka- nalezy prowadz¢, az do uzyskania goérnego poziomu strefy ochronnejaiggu,
tj. warstwy o grubéci po zagszczeniu 30cm ponad wierzch rury. S¢reézpdredni na rug
zag:szcza recznie. Warstwa przykrywaga, ktéra wysgpuje od 0,3 do 1,0m na
wierzchotkiem rury mee by zag:szczana za pomeéredniej wielkdci zag:szczarek
wibracyjnych. C¢zkie uradzenia zagszczajce mana stosowadopiero po przykryciu rury
min. 1,0m.
W zakresie prac do wykonania obsypki aglewzgkdni¢ nastpujace czynnéci:

e zakup i dostawgruntu na obsypk

e zasypywanie i zagzczenie obsypki.,

* wywoz i zagospodarowanie nadiky gruntu.
W trakcie obliczenia grulsoi warstwy zagszczenia naley uwzgkdni¢ ponizsze wskaniki:

» wskanik sypkaci gruntu,

* wymagamn grubac¢ po zagszczeniu zgodnie ze wsp. zagczenia dla materiatu

osypki

Czasie zagszczania grunt winien miewilgotnos¢ optymalm z toleranci do 20%.
Sprawdzenie wilgotniei nalezy przeprowadzalaboratoryjnie. W zalenosci od uziarnienia
stosowanych materiatow , zgggczenie warstwy natg okreslac za pomog wskanika
zagzszczenia. Ustalagsminimalne wartéci wskanika zagszczenia:

* dla warstw o gibokasci do 2 m - 1,00,

» dla warstw o gibokasci powyzej 2m - 0,97
Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgas
to Wykonawca powinien spulchiwarstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej
i powtornie zagsci¢. Jezeli powtorne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia, Wykonawca winien usignwarstwe i woudowa nowy materiat,
o ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowieni@yy ponownego zagzczania.
Wymiana gruntu — polega na wybraniu ( wykopy ) nigémego gruntu rodzimego
i uzupetnieniu ( zasypaniu ) gruntemsngm ( piasek, pospotkawir ) fatwo zagszczanym.
W zaleznosci od wielkasci zag:szczarki grunt zasypowy naleuktad& warstwami okoto
0,3-0,5m i zagezcz& do uzyskania wkxiwego stopnia zagzczenia. W zakresie prac
do wykonania przy wymianie gruntu nayeuwzgkdni¢ nastpujace czynneci:

» zakup i dostawgruntu na wymiag

* zasypanie i zagzczenie gruntu,

* wywodz i zagospodarowanie nadiky gruntu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. System kontroli jak&ci robot

Ogolne zasady kontroli jdkorobot podano w ST S.00.00"Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania robét ziemnyalowadzé w oparciu o PN-88/B-04481,
PN-68/B-06050 i BN-72/8932-01. Wyniki batdapomiaréw kontrolnych w czasie
wykonywania robot ziemnych nalewpisywa do:

* Dziennika Budowy,
e protokdétoéw odbioru robét zanikgjych lub ulegajcych zakryciu



7. OBMIAR ROBOT

Jednostlobmiarow jest nt (metr szécienny) wykonanego wykopu. oraz im
umochnienia wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podareT S.00.00"Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyce podstawy ptatrici podano w ST S.00.00"Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena robot obejmuje wykonanie wydwmraz utrzymanie ich w stanie suchym
(odwodnienie), wraz z wykonaniem wszelkich nighioych prac wynikajcych ze specyfiki
warunkow gruntowo-wodnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10736 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla praeédw wodocigowych
I kanalizacyjimydVarunki techniczne wykonania.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiakvesie wykonania
I badania przy odbiorze



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-03.01.00

ROBOTY MONTA ZOWE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczr&] ) &« wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwzanychz budowg kanalizacji sanitarnej z przytaczami
w m. Ariany, Kazmierzyn, Nowy Zbrachlin, Waganiec i Zbrachlin orazstacji zlewne]
sciekdw dowaonych gm. Waganiezgodnie z dokumentacpProjektova.
Zakres prac dotyczy kanalizacji sanitarnej grawijtaej i ttocznej wraz z przykanalikami.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimaetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionego w punktié.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t zwzanych z
wykonaniem kanalizacji sanitarnej grawitacyjnejrzykanalikami i ttocznej obejmayj
Kanalizacja sanitarna grawitacyjna

— kanatu grawitacyjnego @ 250 mm z rur PCV - 1168 m
— kanatu grawitacyjnego @ 200 mm z rur PCV - 8422 m
— odgatzien sanitarnych @ 160 mm z rur PCV - 2062 m
— studnie rozgatne, przelotowe i spadowo-kaskadowe

z kregOw bet. z bet. B-45 @ 1000 mm - 338 kpl.
— studnie przykanalikowe z PCV @ 425 mm - 289 kpl.

Kanalizacja ttoczna

— monta rurochgu z rur PE @ 110 mm - 1562 m
— monta rurochgu z rur PE @ 90 mm - 1773 m
— mont& rurocihgu z rur PE @ 63 mm - 501Im
— proba szczeln@i rurochgu ttocznego - 11 szt

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja sanitarna - gikanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do
odprowadzanidciekow bytowo-gospodarczych i przemystowych.

1.4.2. Przewody rurowe

1.4.2.1. Kanal - liniowa budowla przeznaczona dnifacyjnego odprowadzandaiekow.

1.4.2.2. Kanat sanitarny - kanat przeznaczonydfra@vadzanidciekdw
bytowo-gospodarczych.

1.4.2.3. Odgakienie - kanat odptywowy od pierwszej studzienkistbny budynku do
pofaczenia z kanatem sanitarnym

1.4.2.4. Kolektor gtébwny - kanat przeznaczony teraniasciekdéw z kanatéw bocznych
i odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkazagwa - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploat&ejnatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaalijna zlokalizowana na zatamaniach
osi kanatu w planie, na zatamaniach spadku kanaiz wa odcinkach prostych.

1.4.3.3. Studzienka pgdzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczortacdenia
co najmniej dwoch kanatdw doptywowych w jeden kawdptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - stukizikanalizacyjna maga dodatkowy
przewod pionowy umadiwiajacy wytracenie nadmiaru enerdiciekow,



sptywapcych z wyej potazonego kanatu doptywowego dazgj potazonego
kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka na odgakniu - studzienka kanalizacyjn&mednicy 1000 mm
z tworzywa sztucznegcgtaca graniq sieci kanalizacyjnej i instalacji, spetniega
funkcje studzienki patzeniowe)j.

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadnicz&éatudzienki przeznaczona do czyRcio
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegiopomiedzy rzdng
dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu praya studzienki lub komory,
a rzdng spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb pmizeniowy komory roboczej z powierzchraiemi,
przeznaczony do zajia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Piyta przykrycia studzienki lub komomtyta przykrywagca komog roboca.

1.4.4.4. Wiaz kanatowseliwny z wentylacy klasy D400 lub klasy 125- elemerdliwny
przeznaczony do przykrycia podziemnych studzieeekayjnych lub komor
kanalizacyjnych, umadiwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta — koryto przeptywowe w dnie steaki kanalizacyjne;j.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub éignkanalizacyjnej pomdzy kinet,
asciam komory roboczej.

1.4.5. Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST S:00 ,Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito

z dokumentagj projektows, instrukcjami montau producentow rur, ST i poleceniami
inspektora nadzoru. Ogo6lne wymagania dadgezrobét podano w ST S-00.00 ,Wymagania
0golne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganiaraj
Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty zastosowane do budowy sieci kanalizacji
sanitarnej powinny odpowiad@ormom krajowym zagpionym, j&li to mozliwe, przez
normy europejskie lub technicznym aprobatom eusim®. W przypadku braku norm
krajowych lub technicznych aprobat europejskicimeety i materiaty powinny odpowiaéla
wymaganiom odpowiednich specyfikaciji.

2.2. Przewody rurowe

Rury kanalizacyjne PCV kanalizacji zegtrznej z uszczetkklasy S o sztywrkei

obwodowej 8 kN/rh, @ 250 mm, 200 mm i 160 mirksztattki PCV typowe , tego samego
typu co rury zgodne z PN-85/C-89205. Materiaty oirgéw ttocznych;

rury polietylenowe PEJ 110 mm, 90 mm, i 63 mm

2.3. Studzienki kanalizacyjne

Studnie z elementow prefabrykowanych typuZhetowedd 1000 mm taczone na
uszczelnienie gumowe z gumy syntetycznej, pokryaty studzienne z wiazem typu
cigzkiego zamykane na zatrzask.

Studnie ZPCV @ 425 mm, pokrywy nad studzienne z wiazem typez&iego.



2.4. Sktadowanie materiatéw

2.4.1.Rury

Rury mana sktadowé na otwartej przestrzeni, uktadajje w pozycji leacej jedno- lub
wielowarstwowo. Powierzchnia sktadowania powinna btyvardzona i zabezpieczona przed
gromadzeniem siwod opadowych.

W przypadku sktadowania poziomego pieravazarstw rur naley utozy¢ na podktadach
drewnianych. Podobnie na podkitadach drewnianycatrynalktada& wyroby w pozycji
stojacej i jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wgardaom.

Wykonawca jest zobowzany uktadéa rury wedtug poszczegdlnych grup, wietko

i gatunkow w sposob zapewnjay stateczn& oraz umaliwiajacy dostp.

2.4.2 Prefabrykaty betonowe

Kregi mazna skladowé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiemnacisk kegow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wys@ksktadowania nie powinna
przekracza 1,8 m. Skladowanie powinno umliwia¢ dostp do poszczegdlnych stoséw
wyrobéw lub pojedynczych kgow.

2.4.3. Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe i stopnie powinny dgktadowane z dala od substancji dzigggh
korodupco. Wtazy powinny b§ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowamanma
by¢ utwardzona i odwodniona.

3. SPRAT

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST S-00.00,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzt do wykonania kanalizacji sanitarnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji sanitarnej powinien &g sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— zurawi budowlanych samochodowych do 6t,

— samochod skrzyniowy 5-10t.

— samochod dostawczy do 0.9,

— wciagarek mechanicznych,

— maszyna do wiergéepoziomych,

— automat do zgrzewania doczotowego elektrooporowegpolietylenowych

- beczkowozdw.

4. TRANSPORT
4.1. Transport rur PCV

Rury mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu w sposéb zabezpiegzaj

je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przew0z rur w pozycji poziomegtuz srodka transportu.
Wykonawca zabezpieczy wyroby przex@oe w pozycji poziomej przed przesuwaniem

i przetaczaniem pod wptywem sit bezwladciovystepujacych w czasie ruchu pojazdow.
Przy przewozie naly przestrzegaprzepiséw obowizujacych w publicznym transporcie
drogowym i kotowym. Wytadunek rur w wakach wymagazycia podnénika widtowego
z ptaskimi widtami lub dwigu z belky uniemaliwiajaca zaciskanie zawiesi na yace.

Nie wolno stosowé@zawiesi z lin metalowych lubdauchéw. Nie dopuszcéalo wleczenia
wiazek rur, jak te rur w kregach.



4.2. Transport elementow studni

Transport kegdw powinien odbywasie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpieiezerzed uszkodzeniem przeiromych
elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia peeetosowanie przektadek, rozporow
i klinbw z drewna, gumy lub innych odpowiednich evétow. Podnoszenie i opuszczanie
kregow osrednicach 1,2 m natg wykonywa za pomog minimum trzech lin zawiesi
rozmieszczonych rbwnomiernie na obwodzie prefalyka
Studnie HDPE przewmne by mog dowolnymisrodkami transportu z zabezpieczeniem ich
przed maliwoscia przemieszczania ¢podczas transportu. Transport powinien zapetvnia

— stabilnag¢ pozycji zatadowanych materiatow,

— zabezpieczenia palet przed uszkodzeniem,

— kontrok zatadunku i wytadunku.

4.3. Transport wkazéw kanatowych

Wiazy kanatowe magby¢ transportowane dowolnyndiodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzenidazy typu c¢zkiego mog by¢
przewaone luzem, natomiast typu lekkiego riglektada na paletach po 10 sztacky
tasma stalows.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST S-OM0@nagania ogélne”.
5.2.Zakres wykonywanych robo6t

Transport i skladowanie materiatéw przewidzianystaleniami niniejszej ST opisano
w pkt.4 niniejszej ST.
Sktadowanie:
* powierzchnia skladowania musidbpgtaska, wolna od kamieni i ostrych przedmiotéw
* rury po rozpakowaniu zimne w stertach mugby¢ zabezpieczone wspornikami, w
odstpach nie wgkszych nz 1,5 m,
* W stercie nie powinno siznajdowa wigcej niz 7 warstw, lecz nie waej niz 1,5m.

5.3. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowy

Oznakowanie robot zgodnie z ,Instrukgznakowania rob6t prowadzonych w pasie
drogowym” oraz projektem ,Organizacji ruchu”

5.4. Wykonanie kanatu sanitarnego grawitacyjnego

Kanat sanitarny grawitacyjny wykoaagodnie z normPN-B-10735.Przewody natg
utozy¢ ze spadkami podanymi na profilach. W miejscaclewidzianych projektem wykoia
rury stalowe ochronne. Przypadku wyséenia okolicznéci nieprzewidzianych,
uniemaliwiajacych potaenie kanatu zgodnie z projektem, rigl@iezwiocznie powiadoni
projektanta. Kanaty uktadagodnie z instrukgjmontau przewodow kanalizacyjnych,
opracowan przez producenta rur PCV. Spadkig¢lypkas¢ posadowienia ruroggu powinny
spetnigd ponizsze warunki:
— najmniejsze spadki kanatow powinny zapeiwidpuszczalne minimalnegokaosci

przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie miog jednak mniejsze:

- dla kanatéw arednicy 0,201 0,25 m - %o,

— dla kanatéw arednicy 0,30 m - 3%6o

— dla odgatzien o srednicy 0,16 m — 15 %o



— najwkksze dopuszczalne spadki wynik@jograniczenia maksymalnychegkosci
przeptywu i wynosz dla rur betonowych i ceramicznych 15 % déa rur PVC 25 %.

— glebokas¢ posadowienia powinna zapewd@iarzykrycie nad wierzchem przewodu nie
mniejsze ni 1,0 m (gebokas¢ przemarzania gruntow wg PN-81/B-03020).

Przy mniejszych zaghieniach zachodzi konieczfoodpowiedniego ocieplenia kanatu.

Na catej dlugéci projektowane kanaty winny Byposadowione na gruntach piaszczystych lub

zwirowych. Na catej diugixi kanaty naley utozy¢ obsypce piaskowej. Przewiduje si

czesciowa wymiarg gruntu na kolektorach gtownych. ¥¥ace decyzje podejmie inspektor
nadzoru w porozumieniu z projektantem w trakcie aryvania kanalizacji.

Rury musz by¢ uktadane tak, aby podparcie ich byto jednoliteydtge z wytyczoa tras,

na odpowiednich gbokasciach z odpowiednimi spadkami. Podczas prac wykezgeh

nalezy zwrocic szczegdéla uwag: na zabezpieczenie rur przed ich przemieszczanigm s

a czasie zasypywania wykopow, gagczania gruntu i przejdzania cezkiego sprztu

wykonawcy. Osypka rur musy byvykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzeniu

zakaiczonego posadowienia. Powinna szczelnie wypéimizestrzé wokot rury , naley

ja wykonywa warstwami rownolegle po obu stronach rury;deawarstwe zag:szczajc.

Obsypka musi byyprowadzonaado uzyskania warstwy 0,3m ponad wierz rury.

Pod jezdniami roboty wykonywagodnie z normpBN-72/8932-01 ,Roboty drogowe

i kolejowe. Roboty ziemne” uwzgiiniajpc takze wymagania zaszicow drég.

Tam , gdzie wysjpuje woda gruntowa, wykopy winny bpdwodnione za pomaarenéu.

Dopuszcza giinny sposéb odwodnienia po uzgodnieniu z inspekionadzoru. Patzenia

kanalow stosowanalezy zawsze w studzience.

Odgalezienia

Przy wykonywaniu odgakien nalezy przestrzeganastpujacych zasad:

— trasa odgakienia powinna b§ prosta, bez zatamav planie i pionie (z wyjtkiem tukow
dla podhczenia z kanatem na tréjnik),

— minimalny przekrdj przewodu odgaienia powinien wynogil60 mm,

— wiaczenie odgakienia do kanatu m@ by wykonane za pwednictwem studzienki
rewizyjnej, lub whczenia bocznego na trgjnik,

— spadki odgaizien powinny wynost min. 15%o

— wiaczenie odgakienia do kanatu poprzez studziergolaczeniowy nalezy dokonywa
licujac przewody sklepieniami. W przypadku koniecamaviaczenia odgakzienia na
wysokasci wigckszej naley stosowa przepady (kaskady) umieszczone na zgrgrpoza
scianky studzienki,

— wiaczenia odgakien z dwoch stron do kanatu zbiorczego na tréjnik powibye
usytuowane w odlegéai min. 2,0 m od siebie.

5.4.1.Studzienki kanalizacyjne na sieci gtdwnej

Studzienki kanalizacyjne wykotiagodnie z normpPN-B-10729 i PN-EN 124.

Studzienki wykoné&na uprzednio wzmocnionym dnie wykopawir ). Elementy studzienek

nalezy uktada recznie. Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjngakezy przestrzega

nastpujacych zasad:

— studzienki przelotowe powinny byokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w
odpowiednich odlegkziach (max. 50 m prz§rednicach kanatu do 0,50 m) lub na zmianie
kierunku kanatu,

— studzienki paiczeniowe powinny bylokalizowane na patzeniu jednego lub dwoch
kanatow bocznych,

— wszystkie kanaty w studzienkach najdaczy¢ os w oS,

— studzienki nalgy wykonywa& na uprzednio wzmocnionym (warstéwiru) dnie wykopu,
studzienki wykonywé nalezy w wykopie umocnionym,



— w przypadku gdy rénica rzdnych dna kanatow w studzience przekracza 0,50laiyna
stosowa studzienki spadowe-kaskadowe,

— Studzienki zlokalizowane na kanatackrednicy do 0,40 m wgktznie powinny mié spad
W postaci rury pionowej usytuowanej na zawn studzienki. Rénica poziomow przy tym
rozwiazaniu nie powinna przekracz4,0 m.

Sposdb wykonania studzienek (przelotowychagméniowych i kaskadowych) przedstawiony

jest w Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolersKR.1 (7, 6, 8).

Studzienki rewizyjne sktadapie z nas¢pujacych czsci:

— komory roboczej,

komina wtazowego,

dna studzienki,

wiazu kanatowego,

stopni ztazowych.

Komora robocza powinna néi@vysokaé minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkich

(kiedy gkbokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenipoievalaj zapewnt

ww. wysokaci) dopuszcza giwysokaé komory roboczej mniejgmiz 2,0 m.

Przegcia rur kanalizacyjnych przéziany komory nalegy wykon& przy wyciu

uszczelnianych ksztattek przejowych systemu producenta rur zgodnie z dokumgntac

projektowa.

Komin wtazowy powinien b§ wykonany w studzienkach oetpokasci przekraczajcej 3,0 m

z kregbw betonowych lubelbetowych dgrednicy 0,100 m. Posadowienie komina agle

wykona na ptyciezelbetowej przeciowej w takim miejscu, aby pokrywa wtazu znajdoavat

si¢ nad spocznikiem o najgkszej powierzchni.

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez kominow wiazowych, woéwczas bépganio

na komorze roboczej nalgumiescic¢ ptyte pokrywows, a na niej skrzynkwtazowg

wg PN-H-74051.

Dno studzienki naley wykona na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowgkinets.

Kineta w dolnej cgsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna mie

przekréj zgodny z przekrojem kanatu, a paejyprzedizony pionowymisciankami do

poziomu maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmiaerunku trasy kanatu kineta
powinna mi¢ ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu, nat@twe przypadku zmiany
srednicy kanatu powinna ona standwirzefcie z jednego wymiaru w drugi.

Spoczniki kinety powinny miespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w pasach drogowych (lub ihmaeejscach nat@nych na obarzenia

dynamiczne) powinny méewtaz typu cezkiego wg PN-H-74051-02.

Poziom wiazu w powierzchni utwardzonej powiniert ynia rowny, natomiast w trawnikach

i zielencach gorna krawdz wkazu powinna znajdowssiec na wysokeéci min. 8 cm ponad

poziomem terenu.

W écianie komory roboczej oraz komina wtazowego aateamontowa mijankowo stopnie

ztazowe w dwéch rdach, w odlegtéciach pionowych 0,30 m i w odledid poziomej osi

stopni 0,30 m.

5.4.2. Studzienki na odgakzieniach

Studzienki na odgatieniach nalgy wykona z tworzyw sztucznych jako gotowy wyrob

o konstrukcji teleskopowej, sktaday sk z pokrywy, trzonu i kinety patzeniowe;.

Minimalny wymiar studzienki w planie wynosi 425 m@dgatzienia w tych studzienkach

nalezy taczy¢ kielichami z uszczelkami.

Studzienki posadawia¢sna podsypce z piasku griieo30 cm, po utgeniu kanatu. Grunt

zasypki wokot studzienki wymaga starannegoggagzenia warstwami 230 cm.

Montazu studzienek naky dokona zgodnie z instrukgjmontaowa producenta



5.5. Wykonanie rurociagu sanitarnego ttocznego

Rurochg ttoczny naley wykona zgodnie z normami PN-B-10725 i PN-EN 752.
Proces zgrzewania rur PE musi odbywsia w temperaturze otoczenia paiey 0°C. Nie
wolno wykonywa zgrzewania przy wyspowaniu daej wilgotnasci powietrza, np. podczas
mgty. Wykonanie kadego zgrzewa winno byudokumentowane w ,Karcie zgrzewu”,
lokalizacja zgrzewa musi bynaniesiona na szkicu sieci. Na catej déay@rojektowany
rurociag winien by posadowiony na gruntach piaszczystychawirowych. Rury musz by¢
uktadane tak, aby podparcie ich byto jednolite.yRua catej dugéci powinnyscisle
przyleg& do podiaa na co najmniej1l/4 obwodu.
Rury musz by¢ utozone zgodnie z wytyczartras na odpowiednich gbokasciach z
zachowaniem projektowanych spadkow.
Na catej dlugéci projektowane kanaty winny Byposadowione na gruntach piaszczystych lub
zwirowych. Na catej diugixi kanaty naley utozy¢ obsypce piaskowej. Przewiduje si
czesciowa wymiarg gruntu na kolektorach gtownych. ¥¥ace decyzje podejmie inspektor
nadzoru w porozumieniu z projektantem w trakcie @ngavania kanalizacji. Podczas prac
wykonawczych naley zwréci szczegbla uwag; na zabezpieczenie rur przed ich
przemieszczaniemesa czasie zasypywania wykopoéw, gszrzania gruntu i przejdzania
ci¢zkiego sprztu Wykonawcy. Obsypka rur musi dywykonana natychmiast po inspekcji
i zatwierdzeniu zakiczonego posadowienia. Powinna szczelnie wypé&imiaestrzé wokot
rury , naley ja wykonywa warstwami rownolegle po obu stronach rury;deawarstwe
zagszczajc. Obsypka musi @yprowadzonaado uzyskania warstwy 0,3m ponad wierz
rury. Pod jezdniami roboty wykonywagodnie z normp BN-72/8932-01 ,Roboty drogowe
i kolejowe. Roboty ziemne” uwzgliniajac takze wymagania zaszlcéw drog.
Tam , gdzie wyspuje woda gruntowa, wykopy winny &pdwodnione za pomaarenau
w obsypce filtracyjnej. Dopuszcza $nny sposéb odwodnienia po uzgodnieniu
z inspektorem nadzoru. Bokenia kanatlow stosowaalezy zawsze w studzience.
5.5.1. Préba szczelrimi
Préba szczelrfmi powinna by przeprowadzona zgodnie z PN-B-10725. Przy prébach
szczelnéci rur cisnieniowych naley zachowa nastpujace zasady:
* rurociagi dtuzsze nk 800 m naley prébowa odcinkami, odpowiednie diugo
odcinkéw mieszcz sic w granicach 300-500m
» luki, zalepki i zamontowana armatura muasy/¢ odkryte podczas préby,
» proste odcinki ruroagu ( medzy zhczami ) powinny by przysypane i zagzczone,
a proba mee skt odby¢ najwczéniej w 48 godzin po zasypaniu,
« maksymalna temperatura ruragii nie mae by wyzsza nk 20°C,
» prékx szczelnéci nalezy przeprowadzi po catkowitym zakaczeniu montau i
wzrokowym sprawdzeniu pgdzen,
* rurociag winien by poddany podwiszonemu éhieniu tylko przez czas wymagany
odpowiednimi normami, nie dhej niz 24 godziny,
e po zakaczeniu préby éinieniowej naley zmniejszé powoli w sposdb kontrolowany
cisnienie ,
* miejsca odpowietrzemusz znajdowa sic we wszystkich najwiszych miejscach
sieci,
* napetnianie ruroggu musi odbywa sie powoli w najnzszym punkcie sieci,
* po catkowitym napetnieniu i odpowietrzeniu rurggi naley go pozostawi na kilka
godzin dla ustabilizowania,
e po prébie nalgy catkowicie oprani¢ rurockg , aby zapobiec ewentualnemu
zamarzngciu wody w rurach.



5.5.2.Wykonanie przeciskow /przewiertow /

Weciskanie rury ochronnej odbywasia pomog sitownikow umieszczonych w wykopie lub
szybie roboczym na wlocie przeja. Na przeciwlegtejcianie wykopu zainstalowalok
oporowy dla oparpodstaw sitownikow. Moc sitownikdéw dostosodvdo sity tarcia, jak
nalezy pokon& w czasie wciskania dla koowej fazy pracy tj. dla petnej diugm wciskanej
rury. Srednica rury przeciskowej zgodna z dokumentaopjektovs. Rur przewodovy
wprowadzé do rury przeciskowej zabezpiecaaja w oktadziny drewniane luflizgi oraz
zabezpieczaf pohczenia rury przewodowej przed rozstaiem s¢ zastosowanych
pofaczen.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogélne”.
6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobot

w zakresie i z agstotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowaprzez Inspektora

Nadzoru.

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa

— sprawdzenie kgdnych zataonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych statych
punktéw wysokéciowych z dokladnéria do 1 cm,

— badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalanienawod

— sprawdzenie zabezpieczenia istippego uzbrojenia w wykopie

— badanie | pomiary szerokd, grubdci i zag:szczenia wykonanej warstwy poédé
z kruszywa mineralnego lub betonu,

— badanie odchylenia osi kanatow,

— sprawdzenie zgod®oi z dokumentagj projektows zatazenia przewodow i studzienek,

— badanie odchylenia spadku kanatow,

— sprawdzenie prawidtowéoi utozenia przewodow,

— sprawdzenie prawidtowégoi uszczelniania przewodow,

— badanie wskaikéw zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu,

— sprawdzenie kgdnych posadowienia studzienek i pokryw wiazowych,

— sprawdzenie wykonanych izolaciji.

6.2.1. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegikxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape
powinno wynost wigcej niz £ 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze n 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

— odchylenie szerokmi warstwy podtaa nie powinno przekracza 5 cm,

— odchylenie przewodu rurowego w planie, odchylenilegtaici osi utazonego przewodu
od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczyehpowinna przekracza 5 mm,

— odchylenie spadku uwonego przewodu od przewidzianego w projekcie nigipao
przekracza -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym sppiok10%
projektowanego spadku (przy zkszonym spadku),

— wskaznik zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na dhugd 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.6.6,

— rzedne pokryw studzienek powinny bywykonane z doktadricia do+ 5 mm.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-00.09m@gania ogdlne”. Obmiar robot
nalezy dokona zgodnie z PN-B-10735, 10729.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizadjiiane.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST S-00.080@nagania ogoélne”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, ST | wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji

wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu przeprowadzaslla poszczegolnych faz
robot podlegajcych zakryciu. Roboty te nagodebré przed wykonaniem naginej czsci
robot, uniemeliwiajacych odbior rob6t poprzednich.

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— roboty montaowe wykonania rur kanatowych i odgalen wraz z podtaem ,

— wykonane studzienki kanalizacyjne i na odganiach,

— zasypany zagpzczony wykop.

Odbidr robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego gmstrobot.

Dlugos¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

— oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym
— zakup i dostaw materiatow,

— przygotowanie podima ,

— wykonanie wiczen do czynnej sieci kanalizacyjnej,

— utozenie przewodow kanalizacyjnych, odgaén, studni,
— wykonanie izolacji studzienek,

- wykonanie przewoddw ttocznych,

— wykonanie préb szczeldai,

— wykonanie przeciskéw i monta rur przewodowych,

— przeprowadzenie pomiardw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kaaaiimych

2. PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowibeipdrednie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie

3. PN-B-10725 Wodoggi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania.

4. PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizaey

5. PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizaeyfWymagania i badania przy
odbiorze.

6. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdtragi betonowe kelbetowe.

7. PN-EN-295 Rury i ksztattki kamionkowe i ichigczenia w sieci
kanalizacyjnej

8. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogdélne wymaagatiadania

10. PN-EN 124 Zwigczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxahni
dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukgdania typu,
znakowanie, sterowanie jadaiq

11. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, Da@y typu cezkiego)

12. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych

13. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyean

14. BN-62/673833,04,07 Beton hydrotechniczny

15. PN-B-10729 Kanalizacja — studzienki kanalizaey

16. PN-EN 1917 Studzienki wtazowe i niewtazowesolu niezbrojonego, z
betonu zbrojonego wiéknem stalowyrrelbetowe

17. PN-88/B-06250 Beton zwykly

18. PN-85/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplaktxffanego polichlorku winylu.

19. Instrukcja producenta rur PE

20. Instrukcja producenta rur PCV

10.2. Inne dokumenty

1.

2.

3.
4.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec8D9)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

Wymagania techniczne COBRI INSTAL Zeszyt 9. Waruekhniczne wykonania i
odbioru sieci kanalizacyjnych — 2003 r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru rueggw z tworzyw sztucznych

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd-montaowych — tom | rozdz.
IV, Arkady 1989 r. — Roboty ziemne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Saflwymagania dotycce wykonania
i odbioru robét zwizanych z budowprzepompowniciekOww zwiazku z realizag
inwestycjipn. "Budowa kanalizacji sanitarnej z przytaczami w m. Ariany, Kazmierzyn,
Nowy Zbrachlin, Waganiec i Zbrachlin oraz stacji zewnejsciekéw dowaonych

gm. Waganieczgodnie z dokumentacProjektova.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimaetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionego w punktié.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t zezanych
z wykonaniem kanalizacji sanitarnej grawitacyjn@rzykanalikami i ttocznej obejmayj

wykonanie przepompowuiciekOwP-1wraz z wewgtrznym przyhczem
elektroenergetycznym kablowym niskiego r&fa i zagospodarowaniem terenu
dziatki przepompowni

wykonanie przepompowrciekow P-2 wraz z wewRrtrznym przyhczem
elektroenergetycznym kablowym niskiego r&fa i zagospodarowaniem terenu
dziatki przepompowni

wykonanie przepompowrciekowP-3wraz z wewRrtrznym przyhczem
elektroenergetycznym kablowym niskiego r&fa i zagospodarowaniem terenu
dziatki przepompowni

wykonanie przepompowrciekow P-4 wraz z wewRrtrznym przyhczem
elektroenergetycznym kablowym niskiego r@fa i zagospodarowaniem terenu
dziatki przepompowni

wykonanie przepompowrciekow P-5wraz z wewRrtrznym przyhczem
elektroenergetycznym kablowym niskiego r@fa i zagospodarowaniem terenu
dziatki przepompowni

wykonanie przepompowrciekow P-6 wraz z wewRrtrznym przyhczem
elektroenergetycznym kablowym niskiego r&fa i zagospodarowaniem terenu
dziatki przepompowni

wykonanie przepompowrciekoOw P-7 wraz z wewRrtrznym przyhczem
elektroenergetycznym kablowym niskiego r@&pa i zagospodarowaniem terenu
dziatki przepompowni

1.3.1. Przepompownigciekow P-1

Przepompownia skladagst nastpujacych elementéw:
a) obudowazelbetowa z kigdw osrednicyl500mm z betonu B-45,
na tawie fundamentowej.
b) wyposaenie technologiczne
* pompy zatapialne FLYGT typQP 3102.181 HT/434- 2 szt., Q 6,01/s,
H=8,0m, n =3,1kW
* stopy sprzgajace pompy,
* pion tloczny,
e zawor zwrotny
e zasuwa odcinaga, zwzka redukcyjna, dopasowaga rurocag
przepompowni dérednicy rurocagu ttocznego PE10mm,
» prowadnice pomp,



* sonda hydrostatyczna,

* rura wentylacyjna z kominkiem — szt. 2,
» drabinka,

+ wihaz,

* pomost technologiczny,

» deflektor ttumicy,

e zasada plucca.

C) wyposaenie elektroenergetyczne i sterownicze, wraz zddldasilajcym:
« kabel zasilajcy YKYzo 5x6 mnf,L = 30 m zasilanie z szafki pomiarowej,
» skrzynka sterownicza (dostawa z przepompajwriraz z kablem

zagospodarowanie terenu:

* nawierzchnia z kostki POLBRUK gr.8cm 15 m?

* obrzeza betonowe 20m

* ogrodzenie z siatki na stupkach stalowych h = 1,2 m20m z bram i furtka
szer.d m

1.3.2. Przepompownigciekow P-2
Przepompownia skladagst nastpujacych elementéw:
a) obudowazelbetowa z kigdw osrednicy1200mm z betonu B-45,
na tawie fundamentowej.
b) wyposaenie technologiczne
* pompy zatapialne FLYGT typQP 3068.180 HT/253- 2 szt, Q #6,01/s,
H=13,0m, n =2,4kW
* stopy sprzgajace pompy,
* pion tloczny,
e zawor zwrotny
» zasuwa odcinaga, zwzka redukcyjna, dopasowaga rurocag
przepompowni dérednicy rurocagu ttocznego PE10mm,
e prowadnice pomp,
* sonda hydrostatyczna,
* rura wentylacyjna z kominkiem — szt.2,
» drabinka,
*  wilaz,
* pomost technologiczny,
» deflektor ttumacy,
» zasada ptuca.
c) wyposaenie elektroenergetyczne i sterownicze, wraz zekatdasilajcym:
« kabel zasilajcy YKYzo 5x6 mn,L = 30 m zasilanie z szafki pomiarowej,
» skrzynka sterownicza (dostawa z przepompaywiraz z kablem
sterowniczym,
d) zagospodarowanie terenu:

* nawierzchnia z kostki POLBRUK gr.8cm 15 m?

» obrzeza betonowe 20m

* ogrodzenie z siatki na stupkach stalowych h = 1,2 m20m z bram i furtka
szer.d m

1.3.3. Przepompownigciekow P-3
Przepompownia skladagst nastpujacych elementéw:
a) obudowazelbetowa z kigdw osrednicy1200mm z betonu B-45,
na tawie fundamentowej.



b) wyposaenie technologiczne

pompy zatapialne FLYGT typGP 3068.180 HT/255- 2 szt, Q 4,01/s,
H=12,0m, n =2,4kW

stopy sprzgajace pompy,

pion ttoczny,

zawor zwrotny

zasuwa odcinaga, zwezka redukcyjna, dopasovaga rurocig
przepompowni dérednicy rurocigu ttocznego PB0 mm,
prowadnice pomp,

sonda hydrostatyczna,

rura wentylacyjna z kominkiem — szt.2,

drabinka,

wiaz,

pomost technologiczny,

deflektor tumacy,

zasada plucca.

C) wyposaenie elektroenergetyczne i sterownicze, wraz zddldasilajcym:
« kabel zasilajcy YKYzo 5x6 mnf,L = 30 m zasilanie z szafki pomiarowej,
» skrzynka sterownicza (dostawa z przepompajwriraz z kablem
sterowniczym,
d) zagospodarowanie terenu:

* nawierzchnia z kostki POLBRUK gr.8cm 15 m?

* oObrzea betonowe 16 m

* ogrodzenie z siatki na stupkach stalowych h = 1,5 m16 m z bram i furtka
szer.4d m

1.3.4. Przepompownigciekéw P-4
Przepompownia sktadagsz nasgpujacych elementow:
a) obudowazelbetowa z kfggdw osrednicyl500mm z betonu B-45,
na fawie fundamentowej.
b) wyposaenie technologiczne

pompy zatapialne FLYGT typGP 3068.180 HT/25%} 2 szt., Q 6,01/s,
H=15,0m, n =2,4kW

stopy sprzgajace pompy,

pion ttoczny,

zawor zwrotny

zasuwa odcinaga, zwezka redukcyjna, dopasovaga rurocig
przepompowni dérednicy rurocigu ttocznego PE10mm,
prowadnice pomp,

sonda hydrostatyczna,

rura wentylacyjna z kominkiem — szt. 2,

drabinka,

wiaz,

pomost technologiczny,

deflektor tumacy,

zasada plucca.

c) wyposaenie elektroenergetyczne i sterownicze, wraz zekatdasilajcym:
« kabel zasilajcy YKYzo 5x6 mnd,L = 30 m zasilanie z szafki pomiarowej,



» skrzynka sterownicza (dostawa z przepompayweraz z kablem
sterowniczym,
d) zagospodarowanie terenu:

* nawierzchnia z kostki POLBRUK gr.8cm 15 m?

* oObrzea betonowe 18 m

» ogrodzenie z siatki na stupkach stalowych h = 1,5 m18 m z bram i furtka
szer.4d m

1.3.5. Przepompownigciekéw P-5
Przepompownia sktadagsz nasgpujacych elementow:
a) obudowazelbetowa z kfggdéw osrednicy1200mm z betonu B-45,
na fawie fundamentowe.
b) wyposaenie technologiczne
* pompy zatapialne FLYGT typQP 3068.180 HT/253- 2 szt., Q 4,01/s,
H=14,0m, n =2,4kW
* stopy sprzgajace pompy,
* pion tloczny,
e zawor zwrotny
e zasuwa odcinaga, zwzka redukcyjna, dopasowaga rurocag
przepompowni dérednicy rurocigu ttocznego PB0 mm,
» prowadnice pomp,
* sonda hydrostatyczna,
* rura wentylacyjna z kominkiem — szt. 2,
» drabinka,
+ wihaz,
* pomost technologiczny,
» deflektor ttumicy,
e zasada plucca.
c) wyposaenie elektroenergetyczne i sterownicze, wraz zekatdasilajcym:
« kabel zasilajcy YKYzo 5x6 mni,L = 30 m zasilanie z szafki pomiarowej,
» skrzynka sterownicza (dostawa z przepompaywiraz z kablem
sterowniczym,
d) zagospodarowanie terenu:

* nawierzchnia z kostki POLBRUK gr.8cm 15 m?

* oObrzea betonowe 20m

* ogrodzenie z siatki na stupkach stalowych h = 1,5 m20m z bram i furtka
szer.d m

1.3.6. Przepompownigciekéw P-6
Przepompownia sktadagsz nasgpujacych elementow:
a) obudowazelbetowa z kfggdéw osrednicyl200mm z betonu B-45,
na fawie fundamentowej.
b) wyposaenie technologiczne
* pompy zatapialne FLYGT typGQP 3085.183 HT/256- 2 szt., Q 4,01/s,
H=19,4m, n =2,4kW
* stopy sprzgajace pompy,
e pion tloczny,
e zawor zwrotny
* zasuwa odcinafa, zwzka redukcyjna, dopasowaga rurocag
przepompowni dérednicy rurocigu ttocznego PB0 mm,



prowadnice pomp,

sonda hydrostatyczna,

rura wentylacyjna z kominkiem — szt. 2,
drabinka,

wiaz,

pomost technologiczny,

deflektor tumacy,

zasada ptucca.

C) wyposaenie elektroenergetyczne i sterownicze, wraz zddldasilajcym:
« kabel zasilajcy YKYzo 5x6 mnf,L = 30 m zasilanie z szafki pomiarowej,
» skrzynka sterownicza (dostawa z przepompajwriraz z kablem
sterowniczym,
d) zagospodarowanie terenu:

* nawierzchnia z kostki POLBRUK gr.8cm 15 m?

* oObrzea betonowe 18 m

* ogrodzenie z siatki na stupkach stalowych h = 1,5 m18 m z bram i furtka
szer.4d m

1.3.7. Przepompownigciekow P-7
Przepompownia skladagst nast¢pujacych elementéw:
a) obudowazelbetowa z kigdéw osrednicy1200mm z betonu B-45,
na tawie fundamentowej.
b) wyposaenie technologiczne

pompy zatapialne FLYGT typGP 3068.180 HT/255- 2 szt., Q #4,01/s,
H=12,0m, n =2,4kW

stopy sprzgajace pompy,

pion ttoczny,

zawor zwrotny

zasuwa odcinaga, zwezka redukcyjna, dopasovaga rurocig
przepompowni dérednicy rurocigu ttocznego PB0 mm,
prowadnice pomp,

sonda hydrostatyczna,

rura wentylacyjna z kominkiem — szt. 2,

drabinka,

wiaz,

pomost technologiczny,

deflektor tumacy,

zasada ptucca.

C) wyposaenie elektroenergetyczne i sterownicze, wraz zddldasilajcym:
« kabel zasilajcy YKYzo 5x6 mnf,L = 30 m zasilanie z szafki pomiarowej,
» skrzynka sterownicza (dostawa z przepompajwriraz z kablem
sterowniczym,
d) zagospodarowanie terenu:
* nawierzchnia z kostki POLBRUK gr.8cm 10 m?
* oObrzea betonowe 15m
* ogrodzenie z siatki na stupkach stalowych h = 1,5 m15m z bram i furtka
szer.4d m



1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej S ayodne z obowazujacymi odpowiednimi
normami , a w szczegOlém PN-87/Bi-01070, PN-92/B-10735,
PN-92/B -10729 i ST S-00.00 ,Wymagania ogolne”

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodito

z dokumentagj projektows, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogolne wyaméeay

dotyczce robot podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5.1. Wymagania odfoie uradzei technologicznych pompowni, orurowania i armatury
Zbiornik pompowni z elementonelbetowych B40.
Rury , ksztattki , paiczenia z armatgma kotnierzesruby — wszystko ze stali
kwasoodpornej.
Armatura — zasuwy odcirgge , zawory zwrotne z kapowleczorm gum. Materiat
obudowy zzeliwa zabezpieczonego antykorozyjnie.

1.5.2. Wymagania oddoie zasilania elektroenergetycznego
Na terenie od szafki pomiarowej do szafki zagdajsterowniczej przepompownie
beda zasilane kablem nn YKX6 5x6 mni. Instalacje sitowe i sterownicze wykana
przewodami w rurach ostonowych PCV, osprgzczelny, o stopniu ochrony
minimum IP 65. Sterowanie pomp automatycznie, zaqm sondy hydrostatycznej.
Wypadngcia z pracy jednej z pomp winno automatycznie uantlt druga pomg.
Ochrore przeciwporaeniowg wykona zgodnie z normpPN-IEC-60364-4-41
,Ochrona dla zapewnienia bezpieagava”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatow podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganiaraj
Dostawa ma charakter kompleksowy. Obudowa przepoamipp elementéw.elbetowych
B40, pokrywy pompowni z wiazem ze stali kwasoodppMH18N9.
Technologia pompowni — wg projektu technicznegevzglednieniem wymagajak
w pkt.1.5.1. Pompy zatapialne, wypasae w zabezpieczenie zwarciowe i termiczne oraz
zabezpieczone przed suchobiegiem.
Instalacje elektroenergetyczne i sterownicze — agod projektem technicznym i warunkami
przylaczenia wydanymi przez Zaktad Energetyczny.
Materiaty do zagospodarowania terenu:

» kostka POLBRUK grubgei 8cm,

* podsypka cementowo-piaskowa,

* Obrzea betonowe,

» stupki stalowe @ 50 mm , h = 1,5 m, siatka stalbvwal,5 m, powlekana tworzywem

sztucznym,
* brama wypetniona siatk szer.4,0 m z furtkszer. 1,0 m.

3. SPRAT
3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST S-00.00,Wymagania ogolne”.



3.2. Sprzt do wykonania kanalizacji sanitarnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania pompowni winien wykazsie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

zurawi budowlanych samochodowych do 6t,

samochdéd skrzyniowy 5-10t.

samochdéd dostawczy do 0.9t,

— zag:szczarka ptytowa.

4. TRANSPORT
4.1. Transport elementow przepompowni

Transport kegodw powinien odbywasie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpieiezerzed uszkodzeniem przesomych
elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia peaetosowanie przektadek, rozporow
i klinbw z drewna, gumy lub innych odpowiednich evétow. Podnoszenie i opuszczanie
kregow osrednicach 1,5 m natg wykonywa: za pomog minimum trzech lin zawiesia
rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefalityld@rzy przewozie natg
przestrzegaprzepiséw obowizujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST S-0f0@nagania ogolne”.
5.2.Zakres wykonywanych robét

Transport i sktadowanie materiatow przewidzianystaleniami niniejszej ST opisano
w niniejszej ST.

Typ i wyposaenie przepompowni przewidzianych do realizacji réalanusz uzyska
akceptagj inspektora nadzoru.

Transport materialdw opisano w punkcie 4 niniej$ZEj

Sktadowanie — ze wzgllu na specjalistyczny charakter zasadniczych elemen
technologicznych winny ldyspetnione zalecenia producenta doggezwarunkow
skladowania i magazynowania dostaw.

5.3. Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowy

Oznakowanie robot zgodnie z ,Instrukgznakowania rob6t prowadzonych w pasie
drogowym” oraz projektem ,Organizacji ruchu”. W npseach , gdzie me zachodz
niebezpieczstwo wypadkow, budognalezy prowizorycznie ogrodziod strony ruchu,
a na noc dodatkowo oznadéz§wiatlami.

5.4. Wykonanie przepompowngciekow

Wykop mechaniczny kopagkpionowy w obudowie stalowej. Ewentualkonieczngc¢
wykonania fundamentu dla posadowienia pompowni daga projektantem i inspektorem
nadzoru.

5.4.1.Montaz technologii przepompowni

Montaz technologii przy pomocy wyspecjalizowanej brygadygnajomionej z przepisami
BHP i DTR — kami instalowanych wdze.

5.4.2. Rozruch mechaniczny i hydrauliczny



Rozruch mechaniczny — sprawdzanie czyeneszczelnéci, draznoici, zamocowania
i dziatania poszczegolnych maszyn iagdzen indywidualnie, zakfaczone spisaniem
protokotu.
Rozruch hydrauliczny — po rozruchu mechanicznynerRch przeprowadziw bezpiecznych
warunkach sanitarnych tzn. przy zastosowaniu waklg medium. W czasie trwania tej fazy
rozruchu sprawdziszczelné¢ prawidtowa¢ hydraulicznego funkcjonowania obiektu i
urzadzen.
Gtowne prace rozruchu hydraulicznego polegs :
» sprawdzeniu szczelka obiektu, szczelriei przewodow grawitacyjnych,
cisnieniowych oraz armatury przez napetnienie gyod
* sprawdzenie wzajemnego usytuowania obiektow ( wysnkwego ) oraz
sprawdzenie spadkéw,
* oczyszczenie przewodow,
» sprawdzenie dziatania poszczegolnych elementéwpprapowni, ich regulacja ,
usungcie usterek,
* sprawdzenie parametréw pracy adzer przy petnym obeizeniu wod, ( czas pracy
urzadzer wg DTR lub wg uzgodnienia i inspektorem nadzoru) .
* regulacja ukltadéw starowania automatycznego,
* regulacja armatury.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.2. Badanie materiatdow @ytych do budowy

Badanie to nagpuje przez poréwnanie cech materiatdbw wymaganiaskuchentacji
projektowej, atestow i odpowiednich norm matermatoh podanych w punkcie 2
niniejszej ST.

6.2.1.Kontrola jako $ci robot

Kontrola jakaci wykonanych robot dotyczy zgodém wykonania obiektow i instalacji
z dokumentagj projektows oraz sprawdzenie parametrow pracyadean pod petnym
obcigzeniem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Jednostk obmiaru § poszczegdlne elementy skladowe wyszczegolniong/kamve robot.
Ogodlne zasady obmiaru podanesST S-00.00.,Wymagania ogoélne”. Obmiar robGiesgl
dokona zgodnie z PN-B-10735

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST S-00.080@nagania ogélne”. Odbior robot
nalezy dokon& zgodnie z PN-B-10735.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektowa, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogélne”.
Platngci za sztuk wykonanej przepompowni zgodnie z dokumentacpjektows, ptatnaci
za zagospodarowanie terenu — za m2 terenu, mb zgrodbramowa, po obmiarze robdét,
otrzymaniu atestow od producentéw materiatéw ox@abgenie jakéci wykonania robot

i pomysinym przeprowadzeniu rozruchow.

9.2. Cena wykonania wymienionych robot obejmuje take:

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

— zakup, transport i sktadowanie materiatow négirtych do wykonania robét
— oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym,,

— wykonanie wykopow przygotowanie podéo,

— wykonanie fundamentow ,

— wykonanie izolacji,

— wykonanie prob szczelSa,
— monta kompleksowy przepompowni,

— wykonanie rozruch mechanicznego hydraulicznego mavnp

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 752-6
BN-86/8971-08
PN-83/B-02482
PN-88/B-06250
PN-B-10735

agrwnE

o

Zewitrzne systemy kanalizacyjne. €2 6.Uktady pompowe
Prefabrykaty budowlane z betdfragi betonowe elbetowe
Fundamenty budowlane,
Beton zwykty
Kanalizacja. Przewody kanalizaeyfWymagania i badania przy
odbiorze.
Instrukcja producenta przepompowni



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B-02-00-00

STACJA ZLEWNA SCIEKOW DOWO ZONYCH



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Saflwymagania dotycce wykonania
i odbioru robét zwizanych z budowstacji zlewnegciekowdowazonychw zwiazku

z realizacy inwestycjipn. "Budowa kanalizacji sanitarnej z przytaczami w m. Ariany,
Kazmierzyn, Nowy Zbrachlin, Waganiec i Zbrachlin orazstacji zlewnejsciekow
dowozonych gm. Waganiezgodnie z dokumentacProjektowa.

Wymagania odnénie kontenerowej stacji zlewne.

Zadaniem Wykonawcydazie wykonanie, dostawa, moataraz uruchomienie
kontenerowej stacji zlewnej zlokalizowanej na teartwardzonym, é&dacym wiasnécia
Gminy Waganiec

1. 2. W skfad ustugi wchodzi:

— Dostawa kontenerowej stacji zlewne.

— Montaz kontenerowej stacji zlewnej na miejscu przeznaegnna terenie
kdacym witasnécia Gminy Waganiecw miejscu wskazanym przez
Zamawiafego.

— Uruchomienie kontenerowej stacji zlewnej.

— Dostarczenie nieziolnej dokumentacji technicznej.

— Przeszkolenie pracownikow w zakresie obstugi kostewwe]j stacji zlewnej.

— Pomiar skuteczrigi zerowania oraz oporda izolacji i uziomu.

- Wykonawca zapewni niegtiny nadzér przy monta i uruchomieniu stacji zlewnej.

2. Wymagania techniczne dotyce kontenerowej stacji zlewnej:

1. Kontener o maksymalnych wymiarach ok. 3,0 x3100 m izolowany cieplnie z
ogrzewaniem elektrycznym oraz wentylaajymuszomn, wyposaony w wewrtrzng
rozdzielng elektryczn, wytacznik gtbwny wraz z zabezpieczeniami. Poszycie
kontenera wykonane z blachy nierdzewnej, podiogkongna z blachy ryflowanej
zabezpieczonej antykorozyjnie; na zewn wyprowadzt zawor czerpalny wody %2
" z przytaczem ogrodowym do paglizenia przewodu elastycznego do sptukiwania
ptyty zlewnej. Kontener winien posiadlevewretrzng instalacg wodm z zaworem i
licznikiem zwycia wody.
2. W kontenerze natg przewidzi€ ciag zlewczo-pomiarowy érednicy 125 mm ze
stali nierdzewnej. Gg zlewny naley wyposay¢ w odpowietrzenie skierowane poza
kontener, krociec rewizyjny dgjy mazliwo$é czyszczenia qgu i instalacg
opr&zniajaca. Wyposaenie podstawowe winno obejmogva

- Waz gictki strazacki o dtugdéci 2,5 m z dwoma szybkagizami DN 110,

— Zasuwa ngowa z napdem pneumatycznym,

— N6z zamykajcy i korpus ze stali nierdzewnej,

- Przeptywomierz elektromagnetyczny do pomiarddialewanychsciekow z

rejestragiji zapisem,

— Kolektor ptuczcy,

- Elementy sterowania elektro-pneumatycznego,

— Sprzarke,

— Panel steruagy,

- Rury dolotowe i wylotowe&ciekdéw wykonane ze stali kwasoodpornej DN 125.
3. Czytnik transponderowy do szybkiej identyfikadjistawcow.
4. |dentyfikatory transponderowe wio 10 szt.



5. Karta pamici PCMCIA.
6. Czytnik karty pamici PCMCIA.
7. Drukarka.
8. Zasilacz awaryjny.
9. Gswietlenie wewgtrzne.
10. Elektryczne ogrzewanie pomieszczenia.
11. System wentylacji naturalnej i wymuszonej
12. Program do archiwizacji danych i fakturowanistawcow.
Stacja zlewna powinna mierzilos¢ dostarczanychciekdw. Odbidrciekdw rozpoczyna si
przez podiczenie wza samochodu asenizacyjnego do uktadu odiiciekow za pomag
zlacza typu straackiego. Przewanik wyposaony w identyfikator transponderowy dokona
swojej identyfikacji po czym nagti otwarcie zasuwy nwej i wlotsciekow. llasé
przekazanycliciekdw zostanie zmierzona i zliczona przez przepiyerz
elektromagnetyczny. Po zakzeniu odbioréciekéw od danego dostawcy, automatycznie
zamyka st zasuwa i otwiera sizawo6r w kolektorze ptuezym w celu przeptukania uktadu
woda a tym samym przygotowania do ngstego odbiorgciekow. Po kadorazowym zlewie
sciekow naley przewidzi€ mozliwos¢ wydrukowania raportu zawietgjego:

1. Nr dostawy.

2. Dat i godzirg dostawy.

3. llos¢ dostarczonyckciekdéw od danego dostawcy.

4. llos¢ dostarczonycliciekdw w danym dniu ogotem.
Stacja zlewna winna spetgiavszystkie wymogi ekologiczne i nie wymagstrefy
ochronnej. Stacja zlewna winna pracéwasystemie automatycznym (bezobstugowym).
Ogrzewanie kontenera winnodbgiostosowane do polskich warunkow klimatycznych.

3. Miejsce posadowienia.

Na istniegcym podtau z ptyt betonowych na poziomie ptyty zlewnej (drqiacu
manewrowego wozéw asenizacyjnych). Na przygotowpoejierzchni znajduaj sie
uprzednio przygotowane pagdzenia: spustéciekdw (kielich PCV na poziomie wylewki)
oraz mediow (energia elektryczna, woda technicarigmienie).

4. Media.

Woda techniczna (g@nienie min. 3 bar) rarPE DN 32 w miejsce wskazane na rysunku.
Rura pozostawiana: ok. 500 mm rury ponad pozionewkl. Instalacja wodna znajdigia
si¢ poza kontenerem ocieplona i ogrzewana do okotari@aniej strefy przemarzania

wg wytycznych jak na rysunku. Ogrzewanie kablenegizzym (np. typ SRL 10-2)
wyprowadzonym 200 mm ponad poziom wylewki. Wykonawobowizany jest do
zamontowania utglzenia zabezpieczgjego wod przed maliwoscia skazeniem

sciekami — przeptywem zwrotnym ( przex\wowietrzry ) zgodnie z normpPN-EN 1717:
2003.Energia elektryczna 230V 50 Hz przewodem Y6Y5 x 6 mni pozostawiajc ok.3 mb
przewodu luzem w miejscu wskazanym na rysunku -tzaglmowanie mocy chwilowe
wynosi ok. 3,5 kW. Uziemienie bednarBx25 mm w miejscu wskazanym na rysunku.

5. Czynndci montazowe.

Po przywiezieniu stacji na miejsce posadowienisotak roztadunku stacji za pomac
stosownego utdzenia o uéwigu min 1 t. Stag posadowt na przygotowanej wylewce.
Zachowa centrycznéc kielicha podiczeniowego spusticiekow. Uszczelrdi pofaczenie
kielichowe. Ocieplt wylot sciekoéw. Kaicowke rury wodnej wprowadZido staciji.
Przyck¢ na odpowiedni wymiar. Rurprzykreci¢ do przyhcza instalacji wodnej w stacji
zlewnejsciekow. Kabel zasilapy wprowadzt poprzez przygotowany otwor do stacji



zlewnej. Wpa¢ w odpowiednie zaciski skrzynki. Przyki¢ bednark do punktu uziemienia
stacji zlewnej. Dokonasprawdzenia wykonanych padken staciji.

6. Dokumentacja techniczna.

Wykonawca dostarczy niegtna dokumentagj tj.
— dokumentagj techniczno-ruchowkontenerowej stacji zlewnej opracovdam
Zzyku polskim (DTR).
- Instrukcg obstugi i konserwacji kontenerowej stacji zlewnajzadzen
towarzyseych.
Ponadto po podpisaniu umowy Wykonawca dostarczystke niezlgdne rysunki
przedstawiajce sposéb wykonania wylewki oraz wg&aniejsce i sposéb paizenia
mediow.

7. Przeszkolenie pracownikéw.

Wykonawca przeszkoli pracownikow Zamawi@ggo w zakresie obstugi i konserwacji
kontenerowej stacji zlewnej, co zostanie potwiergzodpowiednim dokumentem.

8. Rozruch kontenerowej stacji zlewnej — Odbidr Telaniczny.

Odbiér techniczny, podczas ktorego stacja zlewgkzile przyjmowala i
rejestrowatacieki dowazone taborem asenizacyjnym, trwatlzie przez 5 kolejnych dni
roboczych bezawaryjnej pracy i winien potwiefdalymagania techniczne stawiane
kontenerowej stacji zlewnej.

Odbiér techniczny zakmzony zostanie podpisaniem protokotu.

Odbior ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,

liczac od dnia zgtoszenia przez Wykonavaakaiczenia robot i przygcia dokumentoéw, o
ktérych mowa w pkt. VI.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagpopnez Zamawiagego w
obecndci przedstawicieli Wykonawcy. Komisja odbiegeq roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow oraz oceny wizualnej oraz zgédno
wykonania robot z dokumentagprojektowng i SST.

9. Dokumenty do odbioru ostatecznego (kmowego).

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatego robot, sposgdzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowéanastpujace
dokumenty:
- deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow,
Certyfikaty na znak bezpieamtwa,
— atesty, certyfikaty, gwarancje, instrukcje obslidigi wzytych materiatow i
zainstalowanych udzen,
Komplet dokumentow zostanie przekazany Zamaw@pu.
W przypadku, gdy Wykonawca nie przedfdkomisji kompletu dokumentow, komisja w
porozumieniu z Wykonawowyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

10. Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu gkojmi i gwarancji.

Odbiér pogwarancyjny po uptywie okrestgkojmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych robot zwizanych z usurciem wad, ktére ujawaisie w okresie ¢kojmi i



gwarancji. Odbidr po uptywie okresekiojmi i gwarancji - pogwarancyjnyebzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwdgieniem zasad opisanych w punkcie VIII.

11. Przepisy zwazane.

1. Ustawy

_ Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlgedn@lity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pMm. zm.).

_ Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamopislicznych (Dz. U. Nr 19, poz.
177).

_ Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobactidwianych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
_ Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochrorzeg@wpcaarowej (jednolity tekst Dz. U. z
2002 r. Nr 147, poz. 1229).

_ Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorzenieznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z
pézn. zm.).

_ Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochiwagiowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
péz. zm.).

2. Rozporzadzenia

_ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie systemow
oceny zgodngxi wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczanakowaniem CE
(Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

_Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie okéenia
polskich jednostek organizacyjnych upanesmnych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trylbuudzielania, uchylania lub zmiany
(Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

_ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z d@@wrzeénia 1997 r. —w
sprawie ogoélnych przepisow bezpietg®va i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie
bezpleczﬂstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t bddaych (Dz. U. Nr 47,
poz. 401).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. — w sprawie informacji
dotycacej bezpiecazgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpidgstea i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

__Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r. — w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekjo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz progrémmkcjonalno-aytkowego (Dz.
U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@02 r. — w sprawie sposobow
deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu zwakda ich znakiem budowlanym
(Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t bartbmo-montaowych, (tom |, 11, 111,
v, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot bwtimych. Instytut Techniki
Budowlanej Warszawa 2003.

Warunki techniczne wykonania i odbioru siecigtalacji, Centralny €@odek Badawczo-
Rozwolowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszavzg)01.



