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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z robotami pomiarowymi przy remoncie drogi
dojazdowej do gruntéw rolnych do miejscowosci Michalin, Wiktoryn i Brudnowo odcinek od
km 0+384 do 1+716.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich.

Odcinek od km 0+384 do km 1+716

— roboty pomiarowe dla robot drogowych w terenie rowninnym - 1,332 km

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktoéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i
punktéw wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych (reperdw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwatly, ochrong ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtoéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugos$ci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i1 dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm 1 dtugosci od 0,04 do 0,05 m.



,,Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.
Przy karczowaniu krzakow 1 podkaszaniu drzew materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzegtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac¢ nastgpujacy
sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysoko$ciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materialty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacjg 1 wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktow gléwnych trasy i1 (lub) reperow roboczych. Biedy te powinny by¢
usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe;j sa
zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne
terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty



dodatkowe, wynikajace z rdéznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obciaza Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke 1
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do
punktoéw pomocniczych, potozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odlegtos¢
pomiedzy punktami gtdownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy
drogowej i1 obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
InZyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z taka doktadnos$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna w nawiazaniu do
reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacjg projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okre§lonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad 1 drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drog. Rz¢dne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1
cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.



Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robdt 1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw jest czeScia obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicoOw i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami,



- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platno$¢ robdt zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

I

ROBOTY ZIEMNE

SPIS TRESCI

1. Wstep.
1.1.Przedmiot ST.

1.2.ZaKkres stosowania ST.
1.3.Zakres robot objetych ST.

2. Materialy

2.1.Zasady wykorzystania gruntu.
3. Sprzet.

4. Transport.
5. Wykonanie robot.

5.1.Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow.
5.2.0dwodnienie pasa robot ziemnych.

5.3. Odwodnienie wykopow

5.4. Rowy

5.5. Wymagania dotyczace zageszczenia

6. Kontrola jakoS$ci robét.

7. Obmiar robot.

8. Odbidr robot.

9. Podstawa platnosci.

10. Przepisy zwigzane




1. Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z robotami ziemnymi przy remoncie drogi dojazdowej
do gruntéw rolnych do miejscowosci Michalin, Wiktoryn i Brudnowo odcinek od km 0+384
do 1+716.

Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy 1
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.2.Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja roboty wykonywane na

budowie:

Odcinek od km 0 +384 do km 1 + 716

- korytowanie do glgbokosci 10 cm, profilowanie i zaggszczenie istniejacego podtoza
zuzlowego przy pomocy rowniarki 1 walca wibracyjnego — 5.607,6 m?

- wyrdwnanie wraz z uzupelnieniem gruntu, zaggszczenie pobocza gruntowego strona

prawa
ilewa z odwozem nadmiaru gruntu poza teren budowy — 1.332,5 m?

- Profilowanie 1 zaggszczenie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wykonane
recznie pod zjazdy na drogi boczne — 266 m?,

2. Materialy

2.1.Zasady wykorzystania gruntu.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce

wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy

nasypoéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar

objgtosci robdt ziemnych i1 za zezwoleniem Inzyniera.

Grunty 1 materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw powinny by¢ wywiezione przez

Wykonawcg na odktad. Zapewnienie terenow na odktad nalezy do obowiazkow

Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sig

mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu :

- odspajania i wydobywania gruntow ( narzg¢dzia mechaniczne, mloty
pneumatyczne, zrywarki, koparki, fadowarki itp. .),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw ( spycharki, zgarniarki,
rowniarki itp. ),

- transportu mas ziemnych ( samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),

- sprzetu zageszczajacego ( walec, ubijaki, pltyty wibracyjne itp. ).

4. Transport

Wybér srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu ( materiatu ), jego objetosci, technologii odspojenia i zatadunku oraz od
odlegtosci transportu. Wydajnos¢ $rodkéw transportowych powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu.

5. Wykonanie robét



5.1.Doktadno$¢ wykonania wykopow i nasypow.

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze niz + 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych
nie moze przekracza¢ + 1 cmi—3 cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz = 10cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10 % jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalna glgbokos$¢ nierownosci na powierzchni skarp nie
powinno przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3-metrowa, albo powinny by¢ speinione inne
wymagania dotyczace rownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

5.2.0dwodnienie pasa robot ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych,
ujetych w dokumentacji projektowej Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki
terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktoére zapewniaja odprowadzenie wod gruntowych i
opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i
nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow i nasypoéw, aby
powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace
prawidtowe odwodnienie.

5.3.0dwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwi¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopodw powinno postgpowac w kierunku
podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie trwania robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé
przekrojom porzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujac w rowy lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

5.4.Rowy.
Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja

projektowa. Szerokos$¢ dna i1 glgbokos$¢ rowu nie moga réznic si¢ od wymiarow
projektowanych o wigcej niz £ 5 cm.

5.5.Wymagania dotyczace zaggszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spetniaé
wymagania dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zaggszczenia ( I ) podanego w
tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach 1 miejscach zerowych
robot ziemnych.

Minimalna warto$¢ I dla :

Strefa korpusu Autostrad i drég Innych drég
ekspresowych

Ruch cigzki i bardzo || Ruch mniejszy od
ciezki ciezkiego

Gorna warstwa o grubosci 1,03 1,00




cm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni robot 1,00 1,00 0,97
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego
wskaznika zaggszczenia, to przed utozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je dogescic¢ do
wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartos$ci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zageszczenie gruntdéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu podloza , umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartos$ci wskaznika
zageszezenia.

Mozliwe do zastosowania $rodki, proponuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji
Inzynierowi.

6.Kontrola jakosci robot

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan podanych w specyfikacji zostang odrzucone..
Jesli materiaty nie speiniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

7. Obmiar robot
Jednostka obmiarowa dla rob6t ziemnych jest — metr szescienny (m )

8. Odbior robot

Odbioru robdt zwiazanych z rozbiorka elementéw drog dokonuje Inzynier, po zgloszeniu
robot do odbioru przez Wykonawce. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robot..
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z
Inzynierem.

9. Podstawa platnosci.
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg, pkt. 7, zgodnie z
obmiarem, po odbiorze robot

10. Przepisy zwigzane
1. PN-B-02480 -Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
2. PN-S-02205- Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
3. BN-64/8931-02 — Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie ptyta.
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1. Wstep

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa i nawierzchni kamienne;j

przy remoncie drogi dojazdowej do gruntow rolnych do miejscowosci Michalin, Wiktoryn i
Brudnowo odcinek od km 0+384 do 1+716.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania dotyczace
Wykonania robot :
Odcinek od km 0+384 do km 1+716
- warstwa podbudowy z kruszywa famanego (wapiennego) stabilizowanego mechanicznie,
grubo$é warstwy po zageszczeniu 20 cm - 5.607,6m’
- warstwa nawierzchni z klinca kamiennego na catej szerokosci uktadanego rozktadarka
stabilizowanego mechanicznie, grubo§¢ warstwy po zageszczeniu 5 cm — 5.341,2m’

Zjazdy na drogi boczne na odcinku od km 0+384 do km 1 +716

- warstwa podbudowy z kruszywa tamanego (wapiennego) stabilizowanego mechanicznie,
grubos¢ warstwy po zaggszczeniu 20 cm - 266m*

- warstwa nawierzchni z klinca kamiennego na catej szerokos$ci uktadanego rozktadarka
stabilizowanego mechanicznie, grubo$¢ warstwy po zaggszczeniu 5 cm — 266m*

2.Materialy
2.1. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie

powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub

kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczeg6lnienie Kruszywa  Kruszywa Zuzel Badania
naturalne tamane
wlasciwosci Podbudowa wedlug

zasad- pomoc zasad- pomoc zasad- pomoc
nicza -nicza nicza -nicza nicza -nicza
1 Zawarto$¢ ziarn mniejszych od2 od2 od2 od2 od2 od2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do10 do12 do10 do12 do 10 do 12 -15 [3]

2 Zawarto$¢ nadziarna, % 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
(m/m), nie wigcej niz -15 [3]

3 Zawarto$¢ ziarn 35 45 35 40 - - PN-B-06714
nieforemnych -16 [4]

%(m/m), nie wigcej niz



4 Zawarto$¢ zanieczyszczen 1 1 1 1 1 1
organicznych, %(m/m), nie

wigcej niz
5 Wskaznik piaskowy po 0od30 od30 od30 od30 - -
pigcio-krotnym do 70 do70 do 70 do 70

zageszezeniu metoda I lub 11
wg PN-B-04481, %

6 Scieralno$¢ w bebnie Los 35 45 35 50 40 50
Angeles 30 40 30 35 30 35
a) Scieralno$¢ catkowita po
pelnej liczbie obrotow, nie
wigcej niz
b) Scieralno$¢ czg$ciowa po
1/5 penej liczby obrotow,
nie wigcej niz

7 Nasiakliwos¢, %(m/m), nie 2,5 4 3 5 6 8
wigcej niz

8 Mrozoodpornos¢, ubytek 5 10 5 10 5 10
masy po 25 cyklach
zamraza-
nia, %(m/m), nie wigcej niz

9 Rozpad krzemianowy i zela- - - - - 1 3
zawy lacznie, % (m/m), nie
wigcej niz

10 Zawarto$¢ zwiazkow siarki 1 1 1 1 2 4
w przeliczeniu na SOs3,
%(m/m), nie wigcej niz

11 Wskaznik no§nos$ci wyeg 80 60 80 60 80 60
mieszanki kruszywa, %, nie 120 - 120 - 120 -
mniejszy niz:
a) przy zaggszczeniu Ig 3
1,00
b) przy zageszczeniu Ig 3
1,03

2.3.Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].
3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

PN-B-04481
[1]

BN-64/8931
01 [26]

PN-B-06714
42 [12]

PN-B-06714
_18 [6]
PN-B-06714
19 7]

PN-B-06714
-37110]
PN-B-06714
39[11]
PN-B-06714
28 9]

PN-S-06102
[21]

Ogodlne wymagania dotyczace sprzegtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy 1 nawierzchni z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z

nastgpujacego sprzgtu:



a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;,
b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W
miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 4.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostaltych materialdow powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych

5.Wykonanie robét

5.1. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢
pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zagegszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych
spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jedne;j
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II).
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartos$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona ilo$cia wody 1 rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé
przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.2. Utrzymanie podbudowy i nawierzchni

Podbudowa i nawierzchnia po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢pnej warstwy, powinna
by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Inzyniera, gotowa podbudowe¢ do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawcg robot.



6. Kontrola jakosci robot

6.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie
Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalna Maksymalna
liczba badan powierzchnia
na dziennej podbudowy
dziatce przy-
roboczej padajaca na
jedno
badanie (m?)

1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 Zaggszczenie warstwy 10 probekna 10000 m?
4 Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt dla kazdej partii kruszywa
2.3.2 1 przy kazdej zmianie
kruszywa

6.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
6.3. Wilgotnos$¢ mieszanki
Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.4. Zageszczenie podbudowy i nawierzchni
Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sig az do osiagnigcia wymaganego
wskaznika zaggszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie
rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.
Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E; do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od
2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
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6.5. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy i nawierzchni

6.5.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy i
nawierzchni podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie badan 1 Minimalna czg¢stotliwo$¢ pomiardw
pomiarow
1 [Szerokos¢ podbudowy i 10 razy na 1 km
nawierzchni




2 |[Rownos¢ podtuzna W sposob ciagly planografem albo co 20 m
tata na kazdym pasie ruchu
3 |RO6wnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 |Spadki poprzeczne*’ 10 razy na 1 km
5 |Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 |Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m
7  |Grubo$¢ podbudowy i nawierzchni |Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce robocze;,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m*
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m”
8 |Nosnos¢ podbudowy i co najmniej w dwoch przekrojach na kazde
nawierzchni: 1000 m
- modut odksztatcenia co najmniej w 20 punktach na kazde 1000
- ugigcie sprezyste m

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i1 uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé
w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.5.2. Szeroko$¢ podbudowy i nawierzchni

Szerokos¢ podbudowy i nawierzchni nie moze r6znic€ si¢ od szerokosci projektowanej o
wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$¢ podbudowy i nawierzchni powinna by¢ wigksza od
szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazana w
dokumentacji projektowe;.

6.5.3. Rownos$¢ podbudowy i nawierzchni

Nierownosci podtuzne podbudowy i1 nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub
planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nierownosci poprzeczne podbudowy i nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.
Nieréwnosci podbudowy i nawierzchni nie moga przekraczac:

- 10 mm dla nawierzchni,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.5.4. Spadki poprzeczne podbudowy i nawierzchni

Spadki poprzeczne podbudowy i nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.5.5. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy i nawierzchni

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i nawierzchni a rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.5.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz+5 cm.

6.5.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej = 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy i nawierzchni

6.6.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy i nawierzchni
Wszystkie powierzchnie podbudowy i nawierzchni, ktore wykazuja wigksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do




glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy i nawierzchni jest mniejsza od szerokosci projektowanej o
wigcej niz 5 cm 1 nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien
na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg lub nawierzchni¢ przez spulchnienie warstwy na pelna
grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne zaggszczenie.
6.6.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy i nawierzchni

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe¢ podbudowy lub nawierzchni. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia gltebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie
Zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.6.3. Niewtasciwa no$nos$¢ podbudowy i nawierzchni

Jezeli no$nos¢ podbudowy lub nawierzchni bgdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca
wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez
Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy i nawierzchni tylko wtedy,
gdy zanizenie nosnosci podbudowy lub nawierzchni wynikto z niewlasciwego wykonania
rob6t przez Wykonawce podbudowy lub nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) podbudowy i nawierzchni z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa 1 m? podbudowy i nawierzchni z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w OST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. przepisy zwiazane
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
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10.

11.
12.

13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37

PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-06731
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne. Badania.
zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania.
metoda bromowa

Kruszywa mineralne. Badania.
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnos$ci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni
planografem i tata

Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigeciomierzem
belkowym

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

Oznaczanie sktadu ziarnowego
Oznaczanie ksztaltu ziarn
Oznaczanie wilgotnos$ci
Oznaczanie nasigkliwosci
Oznaczanie mrozoodpornosci

Oznaczanie zawarto$ci
Oznaczanie zawartoS$ci siarki
Oznaczanie rozpadu

Oznaczanie rozpadu zelazawego
Oznaczanie Scieralnos$ci w



